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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y& wymagania dotyce
wykonania i odbioru robot zazanych ze profilowaniem i zagzczaniem poboczy
gruntowych na zadaniu polegeym na przebudowie droguzlowej m. Obiszow

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targ@wy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z profilowaniem i zggzczaniem poboczy gruntowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagi
pojazdéw, umieszczenia udzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogd6lne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, paxla
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Rodzaje materiatow stosowanych do uzupetnieniaogpp podano w OST
D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 \Warzchnia gruntowa naturalna”.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.



3.2. Sprat do $cinania i uzupetniania i zagszczania poboczy

Wykonawca przygpujacy do wykonania robot okénych w niniejszej OST
powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
- zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych,
— réwniarek z transporterermcfnarki poboczy),
- rowniarek do profilowania,
- ‘fadowarek czotowych,
- walcow,
- plytowych zagszczarek wibracyjnych,

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogllne wymagania dotysze transportu podano w OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu rob6t okénych w niniejszej OST, mma korzysta z
dowolnych$rodkdw transportowych przeznaczonych do przewomnutgr

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MOQ@O ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy ma by wykonywane ¢cznie, za pomactopat lub spratem
mechanicznym.

Scinanie poboczy naty przeprowadzi od krawdzi pobocza do krawdzi
nawierzchni, zgodnie z zatonym w dokumentaciji projektowej spadkiem poprzeozny

Nadmiar gruntu uzyskanego podczamania poboczy nahy wywiez¢ na odktad.
Miejsce odkladu naley uzgodné z Inspektorem.

Grunt pozostaly w poboczu naje spulchné na gebokas¢ od 5 do 10 cm,
doprowadzt do wilgotngci optymalnej poprzez dodanie wody i z&gj¢.

Wskaznik zagiszczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien
wynosié co najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia, wedtug normalnej metody Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wyspowania ubytkow (wgbien) i zanizenia w poboczach naig
je uzupeilnt materialem o wigciwosciach podobnych do materiatu, z ktdrego zostaty
pobocza wykonane.



Miejsce, w ktérym wykonywane ¢dzie uzupelnienie, natg spulchné na
gkebokas¢ od 2 do 3 cm, doprowadzdo wilgotngci optymalnej, a nagbnie utazy¢ w nim
warstwe materiatu uzupetniagego w postaci mieszanek optymalnych ékmeych w OST
D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Wiiga¢ optymalm, i maksymalg
gestas¢ szkieletu gruntowego mieszanek mglekresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-
04481 [1].

Zagszczenie ulponej warstwy materiatu uzupetnigego nalgy prowadzé od
krawedzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Rodzaj spitzt do zagszczania musi
by¢ zaakceptowany przez dyniera. Zagszczona powierzchnia powinna doyowna,
posiadé spadek poprzeczny zgodny z zatoym w dokumentacji projektowej, oraz nie
posiadé sladow po przejciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zag;szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigynost
co najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca przeprowadzi badaniantgm
proponowanych do uzupetnienia poboczy oraz opragpigmalny sktad mieszanki wedtug
OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, OST D-05011 ,Nawierzchnia gruntowa
naturalna”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogoine”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@0QQWymagania ogdlne”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagprojektova, ST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platfoi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firobé6t obejmuije:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
- o0znakowanie robot,
— §cigcie poboczy i zagszczenie podia,
— odwiezienie gruntu na odkfad,
— dostarczenie materiatu uzupetizggo,
- roziozenie materiatu,
— zag:szczenie poboczy,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labmyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenpnawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wshika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoalsoty ziemne.



