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1. INFORMACJE OGOLNE

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy zamieie@mwestycyjnego
polegagcego na budowi@swietlenia drogi gminnej w miejscowdci Wilczyn
dz. 114 , gm. Gebocice .

Inwestor w terminie okigonym w umowie przekee Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszelkimi uzgodnieniami prawnymi i adistiracyjnymi oraz
niezkedne dokumenty do prowadzenia budowy .

Wykonawca jest zobowzany do zapewnienia i utrzymania pgtiu
I bezpieczéstwa na terenie budowy , przez caly okrebzagi , az do
zakaczenia i odbioru kicowego robot .

Podczas realizacji rob6t Wykonawca ma ok@ek przestrzeggprzepisow
dotyczcych bezpieczestwa i higieny pracy .

Podstaw do wykonywania rob6t stanowi dokumentacja projekté&kosztorysowa
budowy Gdwietlenia ulicznego .

Roboty budowlane zwrzane z realizagjinwestycji mana rozpocz¢ na podstawie
decyzji o pozwoleniu na budow .

Dokumentem prawnym obogaujacym Inwestora i Wykonawcw okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy dada realizacji budowy jest
Dziennik budowy .

Odpowiedzialné¢ za prawidtowe prowadzenie dziennika budowy spaezga
Wykonawcy na Kierowniku budowy .
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2.1

3.1

3.2

WSTEP

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji hieicznej § wymagania dotyeice
wykonania i odbioru @wietlenia drogowego .

Okreslenia podstawowe

Stup awietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona w ziemi zgsa do
zamocowania oprawyswietleniowe; .

Oprawa gwietleniowa - urzdzenie staace do rozdziatu , filtracji i
przeksztatcenia strumienfaietinego wysytanego przezodio swiatta .

Kabel - przewdd wielaytowy izolowany , przystosowany do przewodzenia
pradu elektrycznego .

Ustdj - rodzaj fundamentu dla stupéwéwaetleniowych

Fundament- konstrukcjaelbetowa stigca do utrzymania stupow i szafy
pomiarowo- sterowniczo-rozdzielczej .

Szafa @wietleniowa - urzdzenie pomiarowo —sterowniczo — rozdzielcze .
bezpdrednio zasilajce instalacje awietleniowe .

MATERIALY

Materiaty stosowane przy uktadaniu kabli

Piasek - piasek stosowany przy uktadaniu kabli tugak , 3”

Folia - folia kalandrowa z uplastycznionego PCVWgrabasci 0,4 mm .

Elementy gotowe

Fundamenty prefabrykowane

Fundament B120 do stupa C-7/4,h=7m .

Fundament pod szafloswietleniong typu SOP-3 .

Nalezy wykona zabezpieczenie antykorozyjne .

Sktadow& na wyréwnanym , utwardzonym i odwodnionymdipau .
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Przepusty kablowe zaprojektowano dwaienne rury do ochrony kabli
posiadajce karbowamwarstwe zewretrzng i gtadky warstwe wewretrzng .

z polietylenu wysokiej gstaéci ( PEH )

- rura ostonowa typ DVKI 50

- rura ostonowa typ SM 50

Kable

Lini¢ kablowg zasilajca sza€ sterowniczo - pomiaroyv 0zn.SO
wykona: kablem elektroenergetycznym aluminiowym o izplacpowtoce
polwinitowej typ YAKXS 2x35 mrh napicie znamionowe 0,6 / 1kV .

Lini¢ kablows zasilajca stupy dwietleniowe
wykona® kablem elektroenergetycznym aluminiowym o izplacpowtoce
polwinitowej typ YAKXS 2x25 mrfi napicie znamionowe 0,6 / 1kV .

Zasilenie opraw wykorta przewodem elektroenergetycznym miedzianym
o0 izolacji i powloce polwinitowej typ YDX6 3x2,5 mm.
napecie znamionowe : 450/750 kV

Zrodla swiatta i oprawy

Oprawa stupowa mocowana na wgsiiku jednoramiennym
typ NANO 70® 60 .
Zaréwka SON -T 70W/220 E27 1 SL .

Stupy @wietleniowe

Stup gwietleniowy uliczny cylindryczny std&owy typ C-7/4 ®d=60, h=7m
z wyskgnikiem jednoramiennym .
Elementy srubowe do stupa C-7/4 .

Sktadowanie stupowswietleniowych na placu budowy powinnodya wyréwnanym
podiazu w pozycji poziomej , z zastosowaniem prze&kaz drewna ngkkiego .
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Wyskegniki

Wysiegnik jednoramienny 1mtyp W-16/1/1 .

Tabliczka bezpiecznikowa

Zhcze stupowe TB-1 ,Rosa” .

Szafka sterowniczo -pomiarowa

Szafka wolnostara typu SOP-3 , w obudowie z tworzywa sztucznego
typu OP 58.2FD . Zabudowa obok stupa nr 8/I/15 Vegldsci 1m .

Mufy termokurczliwe

Do uszczelnienia ( szczekdgrzeciwko wilgoci ) i ochrony kicow kabli
zaprojektowano gtowiczki termokurczliwe AK23&-

Wkiadki bezpiecznikowe - Bi Wts- gF/2A

Materiaty do ochrony przeciwpofaniowej

Przew6d miedziany typ 126 10 mnf
Bednarka stalowa ocynkowana FeZn 25x4 mm
Drut stalowy ocynkowany Fe/Zn 6 mm

Zwir na podsyp

Zwir na podsyp pod prefabrykowane elementy - klasa Il .
4, SPRZET

Wykonawca przygpujacy do wykonania gwietlenia ulicznego winien wykazaie
mozliwoscia korzystania z nagiujacych maszyn i spetu gwarantujcych
wiasciwg jakasé robot

- zurawia samochodowego

- samochodu specjalnego liniowego z platfgirbalkonem

- spawarki transformatorowe;j

- zag:szczarki wibracyjnej spalinowej 70°h

- recznego zestawéwidrow do wiercenia poziomego otworéw do fi 15 cm
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5.

6.

6.1

6.2

T RANSPORT

Na srodkach transportu przewone materiaty i elementy powinnybyabezpieczone
przed ich przemieszczaniem , ukladane zgodnierankami transportu wydanymi
przez wytwore dla poszczegolnych elementéw .

Wykonawca przyspujacy do wykonania swietlenia winien wykazasic
mozliwoscig korzystania z nagbujacychsrodkéw transportu :

- samochodu skrzyniowego

- samochodu specjalnego liniowego z platfpirhalkonem

- samochodu dostawczego

WYKONANIE ROBOT

Roboty przygotowawcze

Przed rozpoeziem robo6t ziemnych nalg zapozné sk z dokumentag

i terenem .

O terminie przygpienia do wykonywania robét powiadamizytkownikow
obcych sieci i ugdzen znajdugcych sé w poblizu prowadzonych robot .
Wyznaczy przebieg istnigcego uzbrojenia podziemnego i naziemnego oraz
przebieg trasy kabla i stupévwéwoetleniowych .

PrzeprowadZi reczne wykopy celem szczego6towego zlokalizowania
istniepcego uzbrojenia podziemnego

Teren budowy natg ogrodzé i zaopatrz§ w tablice ostrzegawcze - oznakawa
dla zapewnienia ruchu pieszego nad wykopaazy utozy¢ ktadki z pogczami
Na noc doty pod stupy zabezpiecppmostami z desek

lub barierkami ochronnymi .

Roboty pomiarowe geodezyjne

Nalezy wytyczye geodezyjnie :

- trag ukfadania kabli |,
- posadowienie fundamentow pod stupy w opami projekt braky elektrycznej
- kolidujgce istniejce uzbrojenie
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6.3.

6.3.1

6.3.2

6.3.3

Roboty ziemne

Wykopy

Projektuje si¢ wykonanie rowdw i wykopdw ecznie .

Grunt wyrzucany z rowow nale odklada@ tylko najedg strore rowu ,

aby umaliwi ¢ swobodny dogp do rowu na catej jego diugm .

Skarpy wykopow umoctiwg. sztuki budowlanej - zabezpieézywykop przed
obsuwaniem ¢sigruntu .

Grunt z kopania dotow pod fundamenty agledrzucé w trzy strony

na odlegté¢ nie mniejsz niz 0,5m od kraedzi dotu .

Trzy boki dotu nalgy wykona jakosciany proste , czwarty bok pochyly z jednym

lub dwoma schodami .

Pod fundamenty prefabrykowane petgj wykonanie wykopow

wasko przestrzennych eaznie . Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypigna

powinno odpowiada wymaganiom normy BN-83/8836-02 .

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniemawodpadow atmosferycznych ,

nalezy powierzchng terenu wyprofilowa ze spadkiem unitiwiajacy tatwy odptyw

wody poza teren przyleggjy do wykopu .

Podsypki dla kabla

Dla kabla na dnie wykopéw nalewykona podsypk piaskova

0 grubdci 10 cm .

Po zalgeniu tabliczek informacyjnych , wykonaniu probdbioréow robét
zanikowych naley kabel obsypa warstwg piasku o grubai 10 cm ,
nastpnie przykrg warstwy gruntu rodzimego o gruba 15 cm .

Na tej warstwie utpy¢ tasme ostrzegawcz koloru niebieskiego .
Odlegta¢ folii od kabla powinna wyno&ico najmniej 25 cm .

Zasypanie wykopow kablowych

Pozostat czes¢ wykopu uzupehdi ziemi rodzimg pobieran z miejsca
czasowego odkiadu .

W przypadku wyspowania gruzu , kamieni, naje zrezygnowa z gruntu
rodzimego i do zasypkizy¢ piasku .

W miag zasypywania wykopu naig nasypywany grunt warstwami

0 grubdci 20 cm ubijd warstwami ubijakiem , zado zasypania rowu .
Aby uzyské dobre efekty osiadania gruntu , rgleposzczegoine warstwy
polewa& wodg

Nadmiar ziemi pozostatej po zasypce halesuné z terenu budowy .
Miejsce wywozu wskee inwestor .
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6.3.4

6.3.5

6.3.6

6.3.7

Montaz fundamentéw prefabrykowanych

Montaz fundamentow nalgy wykona zgodnie z wytycznymi monta dla
konkretnego fundamentu .

Przed zamontowaniem fundamentu agleitozy¢ na dnie wykopu warstyv betonu
klasy B-100 o grubiwi 10 cm i o wymiarach w poziomie gkszych o 10 cm
od wymiaru danego fundamentu

Przy montau fundamentu naky zwrécic uwag na doktadne ustawienie
fundamentu w pionie i w poziomie .

Fundament naly zabezpieczy przed wilgoci .

Przed zasypaniem fundamentu aglsprawdzt rzgdne posadowienia , stan
zabezpieczenia antykorozyjnego .

Montaz stupow

Stupy gwietleniowe nalgy ustawé na uprzednio przygotowane
fundamenty .

Odchytka osi stupa od pionu , po jego ustawiemumaze by wicksza

niz 0,001 wysokéci stupa .

Stup naley ustawt tak , aby jego wgka znajdowata giod strony chodnika
oraz nie powinna l#ypotazona niej nz 20 cm od powierzchni gruntu .
Wyposaenie montowa po ustawieniu trzonu latar

Montaz opraw

Montaz opraw nalgy wykonywa przy pomocy samochodu z balkonem .
Kazda oprawe przed zamontowaniem najepodiczy do sieci i sprawdzijej
dziatanie .

Oprawy naley montowa po uprzednim wegnieciu przewodow zasilagych do
stupow i wysegnikow .

Oprawy naley mocowa w sposob wskazany przez producenta opraw , po
wprowadzeniu do nich przewoddw zasiajch i ustawieniu ich w patenie

pracy .

Ukladanie kabla NN w ziemi

Kable naley uktad& w trasach wytyczonych przez &by geodezyjne .

Kable uktadéa w sposob wykluczagy ich uszkodzenie przez zaginanie gshknie

rozcgganie i.t.p.

Kabel mana jedynie zginaw przypadkach koniecznych , przy czym praimie

giccia powinien b¥ nie mniejszy i 10-krotna zewgtrzna jegosrednica .

Kabel ukladé w ziemi - gcznie przez przenoszenie lub przesuwanie
alta w egkach wzdtd rowu
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Kabel utey¢ w ziemi na gibokasci 0,7 m na podsypce z piasku

o grub. 10 cm. z przykryciem réwniel0 cm warsty piasku ,

a nasfpnie warstwy gruntu rodzimego o gruk@ co najmniej 15 cm .

Jako ochroa przed uszkodzeniami mechanicznymi , wzdtatej trasy , co najmniej
25 cm nad kablem naidg uktada foli¢ koloru niebieskiego szerodém 20 cm .

Na kabel natoy¢ oznaczniki z podaniem :

typ i przekrdj kabla , relacja linii , rokaizenia, widciciel (w czyjej
eksploatacji jest kabel) .

Przy wprowadzaniu kabla na stupwetleniowy pozostawi zapas okoto 1 m.

6.3.8 Montar szafki sterowniczo-pomiarowej ozn. SO

Szafk sterowniczo - pomiaroyv nalery zamontowé wedtug instrukcji montau
dostarczonej przez producenta szafki .

Instrukcja zawiera wskazéwki dotyeze montau i kolejnaci wykonywanych robét .

6.3.9 Uzbrojenie stupa nr 8/1/15

Stup uzbrat w osprzt wg zestawienia materiatdw .

7. OPIS ROZWIAZAN TECHNICZNYCH

Zasilanie @wietlenia ulicznego

W celu gwietlenia drogi gminnej w Wilczynie dz. Nr 114 pe&juje s¢ budowe linii
kablowej dwietlenia. W skfad linii éwietleniowej lzdg wchodzity kable zasilage
oraz szafka sterowniczo pomiarowa i 8szt. stupéwietleniowych wraz z oprawami.
Budowa dwietlenia nagipi na podstawie warunkow pragkzenia RDE-
2.2/BY[335/1431/2010 z dnia 06.07.2010r. Zasilamgdzie s¢ odbywato z
istniejgcego stupa nr 8/1/15 linii napowietrznej nn 0,4k obliczé projektowanego
oswietlenia uwzgtdniono opraw oswietleniowg znajdugca sie na stupie zasilagym.
Do zasilania szafki sterowniczo pomiarowej przewddp kabel YAKXS 2x35mrh, a
do zasilenia poszczegélnych stupgwzewidziano kabel YAKXS 2x25mn taczna
diugci¢ trasy linii kablowej éwietlenia wynosR30m.

Szafka swietleniowa — SO3 (sterowniczo-pomiarowa)

Zasilanie i sterowanie swietlenia wykonane d@zie z projektowanej szafki
oswietleniowej SO. W zwizku z tym projektuje siobok stupa 8/1/15 (w odlegioi
ok.lm) w pasie drogowym przy istraeym ogrodzeniu dz.88/2, mouta
wolnostopce] szafki @wietleniowe] sterowniczo — pomiarowej typu SOP-3 w
obudowie z tworzywa sztucznego typu OP 58.2FD .
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Projektowana szafka skiladagst czsci zlagczowo - pomiarowej wyposganej w
rozfacznik bezpiecznikowy NH-00 i tabbclicznikows dla montau licznika 3faz.
oraz czsci sterowniczej wypos@nej w cyfrowy programator astronomiczny CPA-
4.4, ograniczniki przepé, wylacznik trojpolazeniowy do przejczania pracy
automatycznej igcznej, fotoelement i wytzniki nadmiarowo-gdowe jednofazowe
typu MC506E - 6A (Hager)

Drzwiczki szafki wyposzy¢ w zamki oraz uchwyty na ktédkUrzadzenia pomiarowe
przystosowé do oplombowania.

Zabezpieczeniem gtéwnym elizie wkladka WTNOO-16A/gG zamontowana w
rozfaczniku bezpiecznikowym NH-00 w ¢&i ztagczowej. Natomiast zabezpieczeniem
przecizeniowym lgda wytaczniki nadmiarowo pdowe 1P+N o charakterystyce ,C”
typu MC506E-6A .

Lokalizacje szafki pokazano na rysunku nr 1

Schemat zasilania i uktad paiczer szafki pokazano na rys nr 2

Slupy i oprawy

W celu dostosowania projektowanegdweetlenia do projektowanej jezdni, jej
szerokdci, rodzaju nawierzchni i spodziewanychegkosci, przygto stupy o
wysokaci 7m i rozstawie do 30m oraz oprawy zgdtami swiatta o mocy 70W.
Pozwoli to na uzyskanie parametrowwietlenia wymaganych w PN-EN 13201-2:
Oswietlenie drogczesé 2: Wymagania éwietleniowe.

Dla projektowanej drogi przgfo sytuac oswietleniowy D2 jak dla drog o
umiarkowanym nateniu ruchu pojazdéw mechanicznych oraz towargyszruch
pieszych i rowerzystow be wyadmiania chodnikow i drég dla roweréw. Przy
zatazeniu przygto klag oswietlenia CE4, dla ktérej wymagane kryteria wyrpsz
natzenie poziome davietleniasrednie Er=10Lx

rownomiernd¢ natzenia gwietlenia W=0,4

W zwigzku z istniegca opravg oswietleniowg na stupie zasilagym nr 8/1/15, zostata
ona uwzgtdniona przy rozmieszczeniu projektowanegwietlenia z zachowaniem
wyliczonego rozstawu stupéw.

Projektuje s} zastosowanie nagtujacych stupow i opraw:

- slupy dwietleniowe stalowe std&owe h=7m np. typ C-7/4Hd=60 ,

- wysiegniki jednoramienne typ W-16/1/1

- fundamenty B-120

- oprawy uliczne NANO 70460

- zrédtaswiatta - wysokopgzne lampy sodowe SON-T 70W/220 E27 1@hilips)

- zlacza stupowe TB-1(Rosa)

Stupy zamontowaw miejscach wskazanych na planie na fundamergatimowych.
Zabezpieczenie poszczegllnyztbdet swiatta wykond przy zastosowaniu wkiadek
topikowymi wielkasci D2- typu BiWts-gF/2A umieszczonych waegkach TB-1 we
wnekach stupéw. Zasilanie opraw wykangrzewodami YDY.0 3x2,5mm.

Zaciski uziemigjce konstrukcji latarni patzy z przewodem PEN w @tzach
stupowych TB. Do pajczenia stosowaprzewdd LY10mr
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Linia kablowa nn 0,4kVswietlenia terenu

W celu zasilenia avietlenia projektuje sibudowe linii kablowej ze stupa nr 8/1/15 do
szafki sterowniczo-pomiarowej. W tym celu ze stu@l/15 wyprowadz kabel
YAKXS 4x35 o diugdci 12m, ktory zakaczye w szafce sterowniczo pomiarowej SO.
Na stupie kable chroéirurg ostonows odporry na promieniowanie UV typu SV50
uktadary do wysokdci 2,5 nad ziemii 0,5m pod ziemj. Rur ostonovwg mocow# do
stupa tdmami stalowymi COT36 i klamerkami COT37. & kabla zaopatrzyw
gtowiczki termokurczliwe AK 2 25-95 zabezpiecga@ przed wnikaniem wilgoci oraz
koncéwki kablowe KA25. Na kabel przy rurach ostonowychzalomach natay¢
opaski kablowe OKI z podaniem typu kabla, relagjgsciciela i roku ut@enia.

W miejscu padczenia kabla z limi napowietrza zamontowé ogranicznik przept
GX0-0,28/5.

Z szafki sterowniczo pomiarowej SO wyprowaddiva obwody kabloweswietlenia
0 facznej dlugéci trasy 230m i diugei kabla 267m. Na obwodzie 1 przewidziano
monta 2 stupdéw oznaczonych na planie jako L1 - L2, aobhaodzie 2 przewidziano
monta 6 stupow oznaczonych jako L3 - L8. Do budowy iliniwietlenia kabel
YAKXS 2x25mnft, ktérym zasilé poszczegélne stupywietleniowe.
Trase linii kablowej oswietlenia pokazano na rysunku nr 1.

Schemat ideowy zasilania pokazano na rysunku 2

Konce kabli we wszystkich stupach i w szafce zaopatwgtowiczki termokurczliwe
AK2 6-35. Odizolowane kicowki kabli podhcza: bezpdrednio w gniazda zaciskowe
ztacz stupowych TB-1.
Kabel uktada na gebokasci 0,7m w poboczu drogi. W miejscach w ktorychséra
kabla biegnie pod nawierzchniami utwardzonymi tjmrejscach skrzxowan z jezdny
kabel uktada na gkbokasci 1m. Na skrzyowaniach ze zjazdami kabel chrénurami
ostonowymi. W zwizku z planowanym powzaniem inwestycji wietlenia i nowej
nawierzchni drogi w jednym zadaniu prgyjury typu DVK 50 uktadane w wykopach
kablowych. Ostateczn form¢ uktadania rur ostonowych (przecisk lub przekop)
uzgodné z zaradca drogi i wiacicielem zjazdu.
Kable ukiadéd na podsypce =z piasku o grébol0 cm z 3% zapasem w celu
skompensowania przesugaigruntu. Ulgone kable naley zasypa warstwg piasku
0 grubdgci 10 cm, nasgpnie przykr¢ warstwg gruntu rodzimego o grubm 15
cm, a naspnie przykr¢ folia koloru niebieskiego . Odlegi® folii od kabla
powinna wynosi co najmniej 25 cm. Pozosjakczs$¢ wykopu uzupehd ziemp z
wykopu.
Na kable w odspach 10m i przy zatlomach oraz rurach ostonowychaktaua
oznaczniki OKIl z podaniem : typu i przekrojuabka, relacji linii, roku utgenia,
wiasciciela (w czyjej eksploatacji jest kabel). Wejscach skrzyowania z innymi
urzadzeniami uzbrojenia podziemnego kable ukéagaurach DVK 50.
Miejsca montazu rur pokazano na rysunku nr 1
Dlugosci poszczegodlnych odcinkéw oston pokazano na scherieaideowym linii
rys. nr 2
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Uziemienie robocze i ochronne

Projektuje s wykonanie uziemienia ochronno-roboczego w pitojetanej szafce
oswietleniowej SO oraz w projektowanych latarniachezigstancja uziemienia
roboczego w szafce SO powinnachyizsza nk 10 1(1ze wzgtdu na ochronniki
przeptciowe, a rezystancja uziemienia przewodu PEN wasthpznajdujcych sé na
koncu linii kablowej powinna miewartas¢ mniejsz niz 3001,
Projektuje s§ wykonanie uziomow poziomych zstay stalowej Fe/Zn ukiadanej w
wykopach kablowych 10cm pomgj kabli zasilagcych. Dodatkowo zaciski uziemage
stupéw poiczye z przewodem PEN w gtzach TB. Do pakzenia stosowaprzewod
LY10mnt.
Wypadkowa rezystancja projektowanego uziemieniawardu PEN z uwzgtnieniem
projektowanego uziemienia ogranicznikow przégR<101) w szafce SO winna mie
wartase

R;, <5Q
W tym celu projektuje giwspélny uziom przewodu PENdzacy ze sob wszystkie
projektowane latarnie i szaflSO.

Ochrona przeciwprzegiiowa

W celu zapewnienia wdaiwe] ochrony przeciw przeggiowej linii kablowej i uktadu
sterowania fwietlenia przewiduje gi monta& ogranicznika przepé i ochronnika
przepeciowego. W tym celu na stupie nr 8/I/15 w miejsaugpzenia linii kablowej z
napowietrzg nalezy zamontowé ogranicznik przegt typu GXO-0,28/5 Lovos, a w
szafce sterowniczo pomiarowej zamontéwahronnik przepgiciowy klasy C typu
SP115. Wykonauziemienie ogranicznika i ochronnika — rezystamgegmienia winna
mie¢ wartas¢ Ru<10 1.

Uwaga
Materialy przewidziane do zastosowania maharakter proponowany. Dopuszcza Si

zastosowanie materiatdw innych producentéw pod wediem zachowania takich
samych parametréw technicznych.

8. OCHRONA PRZECIWPORAZENIOWA
Ochrona przed dotykiem beZpednim
ochrona przez zastosowanie izolowanigas@z czynnych .
Czeséci czynne powinny Hky catkowicie pokryte izolagj, ktéra mae by usungta tylko
przez jej zniszczenie .

Ochrona przed dotykiem @ednim -
Jako srodek ochrony przed dotykiem gpednim przygto
SAMOCZYNNE WYLACZENIE ZASILANIA
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W _trakcie wykonywaniainstalacji wietlenia ulicznego natg
sprawdzt prawidtowaé :

wykonania rowow kablowych

ustawienia stupow

ustawienia szafki sterowniczo-pomiarowej SO

zgodnad¢ schematu szafy ze stanem faktycznym

jakos¢ wykonania pajczen kabli zasilagcych

jakos¢ wykonania pajczen w obwodach gtéwnych i pomocniczych
utazenia kabli  ( przed zasypaniem rowow )

montau przewodow ochronnych

sprawdzi wskanik zag:szczenia gruntu

sprawdzi sposOb usurcia nadmiaru gruntu z wykopu

doktadnd¢ ustawienia pionowego stupow

prawidtowa¢ ustawienia wysignika i opraw

jakaosci polgczen kabli i przewodow na tabliczce bezpiecznikowoigikmwej
jakaosci pofgczen srubowych stupdw , wysgnikow i opraw

stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkiténeentow

Po zakéczeniu robét przed zgtoszeniem do odbiorunkowego nalgy

przeprowadzi proby montaowe , wyniki uj¢ w protokotach. .

Wykon& :

a) sprawdzenie kabli, przewodow , osfuz stupow , wysignikow , opraw

szafki sterowniczo-pomiarowej na
zgodné& z dokumentagj techniczg

b) sprawdzenie prawidiowa ochrony przeciwpot@niowe]

( przekroj i rodzaj przewodow , spospbhczer) |,

c) sprawdzenie ggtosci zyt kabli i przewodow instalacji zasijagj

oraz instalacji przeciwpaeniowej ,
pomiar rezystancji izolacji kabli iz@wodow

d)
e) pomiar impedancjiegi zwarciowej
f)

pomiar rezystancji uziomdéw roboczycbchronnych uziemienia .

Przy przekazaniu do eksploataajstalacji dwietlenia zewntrznego

odbieragcy roboty otrzymuje od wykonawcy

pozwolenie na budaw dziennik budowy

dokumentagj powykonawcz , dokumentag¢j geodezyjn

protokoty bad& i pomiarow

aswiadczenie wykonawcy o zakozeniu robot | gotowdi instalacji do
eksploatacji

certyfikaty ,swiadectwa jakéci , deklaracje zgodsoi, karty gwarancyjne .
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10.  WYMAGANIA DOTYCZ ACE BEZPIECZENSTWA | HIGIENY PRACY

Przy wykonywaniu robot elektrycznych wykonawzabowizany jest

do przestrzegania przepiséw w zakresie BHP .

Prace naley przeprowadzizgodnie z :

a) Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 300. w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t wddaych.

(Dz. U. 2003 Nr 47 poz. 401)

b) Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwdd02r w sprawie
informacji dotycace] bezpiecagstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 120, poz. 1126)

c) Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wéza 1999 r. w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy ugdzeniach i instalacjach energetycznych.
(Dz. U. 1999 Nr 80 poz. 912)

Opracowat : in. Grzegorz Jtwiak
08.2010rr.



