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1.0

INFORMACJE OGOLNE

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy zamierzenia inwestycyjnego
polegajacego na usunieciu kolizji istniejacego stlupa linii napowietrznej
nr 8/1/15 z projektowana droga w miejscowosci Wilczyn dz. nr 114 .

Inwestor w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszelkimi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz
niezbedne dokumenty do prowadzenia budowy .

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania porzadku
i bezpieczenstwa na terenie budowy , przez caty okres realizacji, az do
zakonczeniai odbioru koncowego robét .

Podczas realizacji rob6t Wykonawca ma obowigzek przestrzegac przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy .

Podstawa do wykonywania rob6t stanowi dokumentacja projektowo-kosztorysowa .

Roboty budowlane zwigzane z realizacjg inwestycji mozna rozpocza¢ na podstawie
decyzji o pozwoleniu na budowe .

Dokumentem prawnym obowigzujacym Inwestora i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca realizacji budowy jest
Dziennik budowy .

Odpowiedzialno$¢ za prawidlowe prowadzenie dziennika budowy spoczywa na
Wykonawcy na Kierowniku budowy .
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20 WSTEP

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t w zakresie demontazu istniejacego stupa i
posadowienie w osi istniejacej linii w odleglosci ok. 2m od obecnej lokalizacji w
miejscowosci Wilczyn , gm. Grebocice .

2.1 OKkreslenia podstawowe

Stup energetyczny - konstrukcja wsporcza linii osadzona bezposrednio w ziemi ,
lub za pomocg fundamentu

Przesto - cze$¢ linii napowietrznej zawarta mi¢dzy sgsiednimi konstrukcjami
wsporczymi

Zwis — odlegtos¢ pionowa w srodku przesta miedzy przewodem a prosta taczaca
punkty zawieszenia przewodu

30 MATERIALY

Zerdz ZN-10/200 szt. 1
Beton B-7,5 m3 0,3
Trzon hakowy skrosny THS-80 SZt.

Trzon hakowy kabtgkowy TK-80 szt. 1
Izolator nasadowy N-80 SZt.
Izolator szpulowy N-80 szt. 12
Linka aluminiowa AL35 m 2
Zacisk pradowy AL 10-50 szt. 12
Drut wigzatkowy AL [1113 m 6

40 SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot winien wykazac si¢
mozliwoscig korzystania z maszyn i sprzetu gwarantujacych wtasciwg jakos¢ robét .
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5.0

6.0

6.1

6.2

6.3.

6.3.1

TRANSPORT
Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢
zabezpieczone przed ich przemieszczaniem .

Szczegblnie narazone na uszkodzenia w czasie przetadunku i transportu sg zerdzie
betonowe .

WYKONANIE ROBOT

Roboty przygotowawcze

Przed rozpoczeciem robot ziemnych nalezy zapoznaé si¢ z dokumentacja
i terenem .

O terminie przystgpienia do wykonywania rob6t powiadomi¢ uzytkownikéw
obcych sieci iurzadzen znajdujacych si¢ w poblizu prowadzonych roboét .

Teren budowy nalezy ogrodzi¢ i zaopatrzy¢ w tablice ostrzegawcze — oznakowac

Roboty pomiarowe geodezyjne

Nalezy wytyczy¢ geodezyjnie :
- stanowisko stupa w terenie zgodnie z dokumentacja
- do obowigzkéw zespotu pomiarowego nalezy kontrola i ewentualne skorygowanie

zapisOw na planie sytuacyjnym zgodne z rzeczywistym stanem Ww terenie .

Roboty ziemne

Wykopy

Projektuje si¢ wykonanie wykopu regcznie .

D6t pod pojedynczy stup wykonuje jeden pracownik , drugi pracownik ubezpiecza .
Grunt z kopania dotu nalezy odrzuca¢ w trzy strony

na odleglo$¢ nie mniejszg niz 0,5 m od krawedzi dotu .

Trzy boki dotu nalezy wykona¢ jako $Sciany proste , czwarty bok pochyly z jednym
lub dwoma schodami .
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6.3.2

6.3.3

6.3.4

M-z i ustawienie konstrukcji wsporczych

Przed przystgpieniem do montazu nalezy na stanowisku ustawienia stupa
przeprowadzi¢ kontrole elementéw montazowych pod wzgledem zgodnosci typoéw
i ilosci z wykazem montazowym .

Montaz nalezy przeprowadzi¢ w kolejnosci :

- utozenia elementéw na stanowisku montazowym

- montaz trzonéw izolatorowych

- montaz osprzetu

- montaz elementéw ustojowych

- stawianie stupa

Do montazu stupa przyjeto ustdj typu Uo jak dla gruntu $redniego stabilizowanego
betonem marki B-7.,5 .

Przed przystgpieniem do montazu izolacji nalezy izolatory doktadnie obejrzec ,
czy nie ma uszkodzen mechanicznych — odpryskéw i pekniec .

Izolacje linii nalezy wykona¢ zgodnie z projektem technicznym .

Przystepujac do montazu trzonéw nalezy oczysci¢ otwory montazowe w zerdziach
w celu utatwienia zatozenia trzondw .

Montaz osprzetu w miar¢ mozliwosci wykona¢ przed postawieniem stupa .

Zasypanie wykopow

Zasypywanie dotéw i ubijanie ziemi nalezy wykonywac bardzo starannie ,

gdyz od tego zalezy jakos$¢ ustoju stupa . Doty zasypuje si¢ warstwami od 15 cm
do 20 cm. i kazdg warstwe ubija si¢ ubijakami .

Odziomki stupéw , ktdre zostang zasypane ziemig , nalezy zabezpieczy¢

przed chemicznym dziataniem gruntu , lakirem bitumicznym lub masg asfaltows .

Montaz przewodow linii i laczenie przewodow

Do montazu przewoddéw stosowac osprzet wykonany z takich materiatéw ktére ,
nie spowodujg w zetknieciu z przewodem zjawiska korozji .

Laczenie przewodéw nalezy do czynnosci bardzo waznych , dlatego nalezy je
wykona¢ bardzo starannie .
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7.0

W czasie budowy linii nalezy przestrzega¢ nast¢pujacych zasad prawidtowego
wykonania polaczen przewodow :
- powierzchnie stykowe — starannie oczyszczone
- powierzchnie stykow powinny by¢ mozliwe duze
- potaczenia muszg by¢ pewne , zabezpieczone przed korozjg i utlenieniem
na powietrzu — wazeling bezkwasowg , w ziemi — lakierem bitumicznym .

OPIS ROZWIAZAN TECHNICZNYCH

Projektowana przebudowa drogi w miejscowosci Wilczyn koliduje
z istniejagcym stupem linii napowietrznej nr 8/1/15 .

Roboty budowlane zwigzane z przebudowa na odcinku kolidujacym
z istniejacym stupem linii napowietrznej NN 0,4 kV nalezy wykonywaé
po usunieciu Kkolizji .

Przed przystgpieniem do rob6t wskazang kolizje zglosi¢ do wytyczenia,
a po wykonaniu rob6t do wykonania pomiaru powykonawczego przez
terenowg stuzbe geodezyjng .

Mape geodezyjna uaktualni¢ w zakresie wykonywanych robét .

Wykonawstwo usuwania kolizji prowadzi¢ pod fachowym nadzorem technicznym

oraz w stalym kontakcie z uzytkownikami urzadzen znajdujacych si¢ w
sgsiedztwie prowadzonych robdt .

W trakcie wykonywania robot stosowa¢ wilasciwe zabezpieczenie robot
z uwzglednieniem bezpieczenstwa os6b 1 mienia .

Przestrzega¢ obowigzek maksymalnego ograniczenia szkdd .
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Linia napowietrzna nn

Zgodnie z warunkami usuni¢cia kolizji istniejacy stup linii napowietrznej nr 8/1/15 nalezy
wynie$¢ poza obrgb planowanego zagospodarowania terenu i krawedz projektowane;j
jezdni. W zwigzku z tym przewiduje si¢ demontaz istniejagcego stupa i posadowienie w osi
istniejgcej linii w odlegtosci ok. 2m od obecnej lokalizacji.

Przed demontazem stupa nalezy opusci¢ przewody 4xAL25+1x25 w przestach pomiedzy
stupami 7/1/15 1 9/1/15. Ze stupa zdemontowac oprawe o$wietleniowg wraz z wysiggnikiem
oraz pozostaty osprzet. Nastepnie istniejacy stup odkopac do gtebokosci co najmniej 2m i
zdemontowac¢ za pomocg dzwigu.

W miejscu oznaczonym na rysunku nr 01 symbolem 8’/I, bezposrednio przy granicy dziatki
82 posadowi¢ nowa zerdz ZN-10/200. Do montazu stupa przyjeto ustdj typu Uy jak dla
gruntu $redniego stabilizowany betonem marki B-7,5. Pod stup wykona¢ otw6r wiercony
060 o glebokosci t=2,3m. Po zasypaniu ustoju (warstwami z sukcesywnym zaggszczaniem
gruntu) przystgpi¢ do uzbrojenia stupa. Do uzbrojenia stupa przewidziano trzony hakowe
skrosne THS-80 i trzon kabtgkowy TK-80 (dla przewodu o$wietleniowego), na ktérych
zamocowac¢ izolatory N-80 i S-80. Rozmieszczenie trzondw wykonac jak przy uktadzie
przewodow naprzemianlegtym. Ponadto na stupie zamontowa¢ wczesniej zdemontowany
wysiegnik wraz z oprawg o$wietleniowg i gniazdem bezpiecznikowym. Po uzbrojeniu stupa
przystapi¢ do zawieszania i naciggania przewodéw. W zwigzku ze skrzyzowaniem linii z
jezdnia, przewiduje si¢ zawieszenie przewodéw z obostrzeniem 2°. W tym celu mocowanie
przewodu do izolatoréw na projektowanym stupie wykona¢ z dodatkowg linkg. Przewody
zawiesza¢ z napr¢zeniem 100MPa. W zwigzku ze zmiang lokalizacji stupa zmienig si¢
dtugosci poszczegdlnych przeset o ok. 2m. Zmiana dtugosci poszczegdlnych przgset nie ma
znaczagcego wplywu na zwis przewodéw i1 minimalng odlegtos¢ od ziemi. W miejscu
skrzyzowania linii z drogg odlegto$¢ minimalna przewodu od ziemi wynosi 6m. Przy
projektowanym uktadzie linii i wysoko$¢ zawieszenia najnizej potozonego przewodu
wynosi hp=7,1, w zwigzku z tym zakladajac istniejaca rzedng terenu (z tolerancjg do
+20cm) i uwzgledniajac zwis przewodéw w warunkach normalnych, odlegto$¢ od
nawierzchni projektowanej jezdni bedzie zgodna z wymaganiami PN-E-05100-1.

Na planie zagospodarowania dziatki 114 - rysunek nr 1 przedstawiono lokalizacje
projektowanego stupa 8’/I i miejsce obecnej lokalizacji stupa 8/1/15.

Wszelkie prace prowadzi¢ po wyltgczeniu napigcia. Wytgczenie uzgodni¢ z Rejonem
Dystrybucji w Gtogowie. Przed przystgpieniem do robét zleci¢ wytyczenie geodezyjne
lokalizacji stupa, a po zakonczeniu zleci¢ inwentaryzacj¢ powykonawcza.

Materialy z demontazu nie podlegajace ponownemu wykorzystaniu zagospodarowaé
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczacymi gospodarki odpadami. Po zakonczeniu
robét teren przekaza¢ protokolarnie zarzadcy.
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8.0

9.0

OCHRONA PRZECIWPORAZENIOWA

W zwiazku z brakiem jakichkolwiek zmian w uktadzie pracy urzadzen i ich
dtugosciach przyjmuje si¢, ze parametry i warunki zwarciowe oraz ochrona
przeciwporazeniowa nie ulegng pogorszeniu w stosunku do aktualnych parametréw
sieci.

POMIARY I ODBIORY

Po przeprowadzeniu prac koncowych i skontrolowaniu wykonanych rob6t
montazowych nalezy przystapi¢ do préb po montazowych . W ramach préb

po montazowych nalezy wykona¢ wymagane pomiary i badania oraz sprawdzi¢
zgodno$¢ wykonania rob6t z dokumentacja , przepisami budowy i bhp

oraz sprawdzi¢ ich jakos$¢.

Odbidr robot i przekazanie linii do eksploatacii

Przed zgloszeniem linii do odbioru koncowego i przekazaniem jej do eksploatacji

nalezy :

1. odebra¢ front robé6t

2. dokona¢ odbioru migdzyoperacyjnych i czesciowych
(usytuowanie stanowiska stupa , wykonanie dotu , jakos$¢ ustoju , ustawienie stupa
montaz izolacji i przewodow )

3. wykona¢ prace wykonczeniowe i préby po montazowe

4. zakonczy¢ budowe i przeprowadzi¢ ogdélng kontrole linii

Przy przekazaniu do eksploatacji
odbierajgcy roboty otrzymuje od wykonawcy :

- pozwolenie na budowe

- dziennik budowy

- dokumentacj¢ powykonawcza

- dokumentacj¢ geodezyjna

- protokoly badah i pomiaréw

- o$wiadczenie wykonawcy o zakonczeniu rob6t i gotowosci do  eksploatacji
- certyfikaty , Swiadectwa jakosci, deklaracje zgodnos$ci, karty gwarancyjne .
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10.0  WYMAGANIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA I HIGIENY PRACY
Przy wykonywaniu robét elektrycznych wykonawca zobowigzany jest
do przestrzegania przepisow w zakresie BHP .
Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania wymogow zawartych w

Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dn. 6.02.2003r w sprawie
Bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych
(dz. U. z dnia 19 marca 2003 r. ) .

Opracowal : inz. Grzegorz Juzwiak .............ccooiiiiiiiiiiiiiiiiiiinnnn..
07.2010r.



