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ST-00 — Wymagania ogolne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej ST-00.00.00 sa wymagania
ogolne dotyczace wykonania i odbioru robdt, ktére zostana wykonane w ramach zadania:
Zagospodarowanie terenu boiska sportowego w miejscowosci Kwielice (dz. nr 461, Obreb

Kwielice, gm. Grebocice).

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi cz¢s¢ Dokumentacji Przetargowej 1 nalezy je stosowaé w

zlecaniu 1 wykonaniu rob6t opisanych w 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla

poszczegolnych asortymentow robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okre§lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
naste¢pujaco:
Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.
Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy
urzgdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w
toku wykonywania robot.
Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.
Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,

niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan 1 prob zwiazanych z ocena jako$ci materiatéw oraz



robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa
1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora (inspektora nadzoru)

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.
Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktéora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Zadanie budowlane - czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbna catosce
konstrukcyjng lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa,

modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z

dokumentacja projektowa i ST.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacje 1 wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz egzemplarz
dokumentacji projektowej 1 komplet ST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong
przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub

zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z

wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
stanowia czg$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje
kolejnos¢ ich wazno$ci wymieniona w ,,0gdélnych warunkach umowy". Wykonawca nie moze

wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien



natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa 1 ST.
W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST
1 wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione

innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie

podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wiaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ 1 stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot
Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;,
b) podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepis6w i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen
lub uciazliwos$ci dla osob lub wtasno$ci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub

innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegal przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie
budowy. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym

jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu

wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy



odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobatg techniczna wydana przez uprawniona jednostke,
jednoznacznie okre$lajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na srodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materialow od wiasciwych organow
administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie
ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie S$rodowiska, to

konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz begdacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla
wszelkiego rodzaju roboét, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji 1 urzadzen
podziemnych na terenie budowy i powiadomié¢ Inspektora Nadzoru. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora i zainteresowane
wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w

dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel
nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet 1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie

podlegaja odrgbnej zaptacie i1 sa uwzglednione w cenie umownej. Kierownik budowy jest



zobowiazany do sporzadzenia lub zapewnienia sporzadzenia, przed rozpoczgciem budowy, planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia uwzgledniajac specyfike obiektu i warunki prowadzenia

robot zgodnie z art. 21a ,,Prawa budowlanego”.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robaét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robdt (do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Zamawiajacego).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Zamawiajacego powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po

otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwiazane z robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod 1 w sposob ciagly bedzie informowaé Zamawiajacego o swoich dzialaniach, przedstawiajac

kopie zezwolen 1 inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na jeden tydzienh przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialdow przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie
swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Zamawiajacego.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrddta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie

materiaty z danego zrodia uzyskaja zatwierdzenie.



Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materialy uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposéb ciagly spelniaja wymagania ST w czasie

postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odno$nych wladz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowiazany dostarczy¢é Zamawiajacemu wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zroédta. Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z
badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Zamawiajacemu. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$§¢ za spelnienie wymagan

ilociowych i jako$ciowych materiatlow z jakiegokolwiek zrddta.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwérnie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Zamawiajacego w celu
sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatow
moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa
akceptacji okreslonej partii materialow pod wzglgedem jakosci.

W przypadku, gdy Zamawiajacy bedzie przeprowadzat inspekcj¢ wytworni, beda zachowane
nast¢pujace warunki:
a) Zamawiajacy bedzie miat zapewniona wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatéw w czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Zamawiajacy bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie

odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego. Jesli Zamawiajacy zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialdéw do innych roboét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatlow zostanie przewartoSciowany przez Zamawiajacego. Kazdy rodzaj robot, w
ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne

ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem i niezaplaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow



Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bgda one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i
wlasciwos¢ do robot 1 byly dostepne do kontroli przez Zamawiajacego.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym lub poza terenem budowy w miejscach

zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim
zamiarze co najmniej | tydzien przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez Zamawiajacego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj

materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Zamawiajacego.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom
zawartym w ST, lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajacego; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Zamawiajacego.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Zamawiajacego w terminie

przewidzianym umowa.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow.
Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Zamawiajacego, w terminie przewidzianym umowa.

Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.



5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Zamawiajacego. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na piSmie przez Zamawiajacego. Nastepstwa jakiegokolwiek bigedu spowodowanego
przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier,
poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez Zamawiajacego nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw 1 elementéw robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe;j i
w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajacy uwzgledni
wyniki badan materiatdéw 1 robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkeji i przy badaniach
materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz. inne czynniki wptywajace
na rozwazang kwesti¢. Polecenia Zamawiajacego beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki

finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zatozona jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robdt i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprz¢t, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek 1 badan materiatow oraz robodt. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajacy moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢é pomiary 1 badania materiatow oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czgstotliwos$¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam

okreslone, Zamawiajacy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot



zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i1 sprzgt badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Zamawiajacy bedzie mieé
nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Zamawiajacy bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wptynac
ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materialow 1
dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana
usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi

Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Zamawiajacy bedzie mie¢ zapewniona
mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Zamawiajacego Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez
Zamawiajacego. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora

beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora. Przed przystapieniem do
pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich

wyniki do akceptacji Zamawiajacego.

6.4. Raporty z badan



Wykonawca bedzie przekazywaé Zamawiajacemu kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi na formularzach wedlug dostarczonego

przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Zamawiajgcego

Dla celow kontroli jakos$ci 1 zatwierdzenia, Zamawiajacy uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrédta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatdéw. Zamawiajacy, po
uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé
zgodno$¢ materiatéw 1 robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawce.

Zamawiajacy moze pobiera¢ probki materialdow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Zamawiajacy poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wilasnych
badaniach przy ocenie zgodno$ci materialow 1 robot z dokumentacja projektowa i ST. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione

zostang przez Wykonawcg.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja deklaracje
zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobata techniczna, w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacja okreslong w
pkt. 1, ktore spetniaja ST.

W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Zamawiajacemu. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych

wymagan beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego



1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w
dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane
trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Zamawiajacego. Do dziennika
budowy nalezy wpisywacé w szczegolnosci:
- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,
- uzgodnienie przez Zamawiajacego harmonograméw robot,
- terminy rozpoczegceia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,
- przebieg robot, trudnosci i1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
- uwagi i polecenia Zamawiajacego,
- daty zarzadzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,
- zgtoszenia 1 daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych 1 ostatecznych
odbioréw robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,
- dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jakosci materiatdéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy begda
przedtozone Zamawiajacemu do ustosunkowania sig.

Decyzje Zamawiajacego wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z



zaznaczeniem ich przyjgcia lub zajgciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Zamawiajacego do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy
robot.

Dzienniki budowy, badania laboratoryjne, deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodno$ci
materialdw, orzeczenia o jakos$ci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy
beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zalaczniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Zamawiajacego.

(2) Dokumenty laboratoryjne

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig¢, oprécz wymienionych w punktach 1 - 3 nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Zamawiajacego.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

7.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu



Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jako$ci
wykonywanych robot, ktéore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbior robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Odbioru robdt dokonuje
Zamawiajacy.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
1 jednoczesnym powiadomieniem Zamawiajacego. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Zamawiajacego.

Jako$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajacy na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w

konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

7.3. Odbior cz¢sciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robdt. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot

dokonuje Zamawiajacy.

7.4. Odbior ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy oraz bezzwtocznym powiadomieniem na pi§mie o
tym fakcie Zamawiajacego. Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Zamawiajacego zakonczenia robdt i przyjecia
dokumentéw. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i1 pomiardéw, oceny wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robdt z dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych 1 robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych Iub robot
uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje

czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.



W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$s¢ wykonywanych robot w
poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona warto$¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy. Podstawowym dokumentem do
dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokot odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany
przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiardéw (oryginaly),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z ST,

7. opinig technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot wiascicielom urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopi¢ mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej. W
przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych i1 robodt

uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8. ROZLICZENIE ROBOT

8.1. Ustalenia ogolne
Podstawa platno$ci jest cena ryczattowa obejmujaca wykonanie wszystkich robot

wykazanych w Specyfikacjach Technicznych wykonania 1 odbioru rob6t budowlanych 1 w



dokumentacji projektowe;.

8.2. Warunki umowy i wymagania ogélne ST-00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogo6lnych zawartych w
ST-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione w

kosztorysie.
9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414).

ST-01 - Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej ST-01 sa wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z usytuowaniem obiektéw i ich punktow

wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi cz¢$¢ Dokumentacji Przetargowej i nalezy je stosowaé w

zlecaniu 1 wykonaniu rob6t opisanych w 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych ze
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi 1 majacymi na celu potozenie obiektoéw inzynierskich.
W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z potozeniem obiektéw inzynierskich 1 ich
punktow wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi i punktow
wysokosciowych,
b) uzupetnienie osi dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokos$ciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,



e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w

sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami 1 z definicjami podanymi w ST-00 ,,Wymagania ogo6lne”

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robodt

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania og6lne"

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-00

»Wymagania ogdlne"

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, shupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane
umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny miec¢
srednicg od 0,15 do 0,20 m 1 dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy
stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktow
utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki" powinny mie¢ dtugoéé okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagnia dotyczace sprzegtu podano w ST-00 ,,Wymagania ogo6lne"

3.2. Sprz¢t pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego obiektow 1 punktow wysokosciowych nalezy stosowac

nastgpujacy sprzet:



* teodolity lub tachimetry,
* niwelatory,
* dalmierze,
* tyczki,
* laty,
* tasmy stalowe, szpilki.
Sprzgt stosowany do odtworzenia obiektow 1 ich punktow wysoko$ciowych powinien

gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne"

4.2. Transport sprze¢tu i materialow
Sprzet i materialy do odtworzenia obiektow inzynierskich mozna przewozi¢ dowolnymi

srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wyk. robot podano w ST-00 ,,Wymagania og6lne"

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGiK
(od 1do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacjg i wspolrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow. W oparciu o materiaty
dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny byc
wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Zamawiajacego o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i1 (lub) reperow roboczych. Bledy te powinny
by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowe;j



sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie réznia si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Zamawiajacego.

Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem
odpowiedniej decyzji przez Zamawiajacego. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane
przez Zamawiajacego, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia
Zamawiajacego oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robodt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawcg S$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostana one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt naleza do

obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych obiektéw i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe obiektow i inne punkty gldéwne powinny by¢ zastabilizowane w
sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub shlupkéw betonowych, a takze dowiazane do
punktow pomocniczych, potozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odlegtosé
pomigdzy punktami gtownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 50 m. Zamawiajacy
powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) przy kazdym obiekcie
inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 50
metrow, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od
jego konfiguracji. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwiazanych z wykonaniem
obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych,
istniejacych budowlach w obrgbie realizacji robot. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Zamawiajacego.

Rzgdne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnos$cia, aby $redni btad niwelacji
po wyrdwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjna w nawiagzaniu do reperow
panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace

wyrazne 1 jednoznaczne okre§lenie nazwy reperu i jego rz¢dne;.

5.4. Odtworzenie usytuowania obiektow



Tyczenie obiektéw nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe;j
albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej. Osie obiektow powinny
by¢ wyznaczone w punktach gtownych 1 w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 20 metrow.

Rzgdne niwelety punktow pomiarowych nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia punktow
charakterystycznych w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je

odpowiednimi palami po obu stronach obiektu, umieszczonych poza granica robot.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST-00 ,, Wymagania og6lne"

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem obiektow i1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdélnych zasad okreslonych w instrukcjach 1
wytycznych GUGIK (1-7)

7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne"

Odbidr robot zwiazanych z odtworzeniem obiektow w terenie nastgpuje na podstawie
szkicow 1 dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Zamawiajacemu.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnosci jest Umowa miedzy Inwestorem 1 Wykonawca.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Ogo6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna



obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.

ST-02 - Roboty ziemne

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej ST-02 sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru rob6t ziemnych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi cz¢§¢ Dokumentacji Przetargowej 1 nalezy je stosowaé w

zlecaniu i wykonaniu robot

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w
ramach:
- korytowania pod realizowane boisko
- korytowanie pod realizowny budynek zaplecza
- niwelacji skarpy pod projektowane trybuny
- korytowania pod nawierzchnig ciagdw komunikacyjnych i placu utwardzonego

- zatadunku 1 wywoz gruntu z wykopow

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaty podane w ST-00

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST-00
2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania robdt objgtych niniejsza specyfikacja beda:

* grunt wydobyty z wykopu,



3. SPRZET

Roboty ziemne nalezy prowadzi¢ regcznie oraz przy uzyciu nastepujacego sprzgtu
mechanicznego:
* koparka,
* spycharka,
* ubijak do zageszczania,
» zaggszczarka,

* samochody transportowe

4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania 1 ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST-00.

Do przewozu wszelkich materialéw sypkich i zbrylonych jak ziemia, piasek, pospotka
stosowane beda samochody samowyladowcze - wywrotki. Uzyte §rodki transportu musza byc¢
sprawne technicznie. Transport powinien by¢ jak okres§lono w specyfikacji, badz inny, o ile
zatwierdzony zostanie przez

Zamawiajacego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot.

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow nalezy: zapoznac si¢ z planem sytuacyjno
wysoko$ciowym 1 naniesionymi na nim konturami i wymiarami istniejacych i projektowanych
budynkow 1 budowli, wynikami badan geotechnicznych gruntu, rozmieszczeniem projektowanych
nasypoéw 1 skarp ziemnych, wyznaczy¢ zarysy robot ziemnych na gruncie poprzez trwate
oznaczenie w terenie polozenia wszystkich charakterystycznych punktow przekroju podtuznego i
przekrojow poprzecznych, zaréwno wykopdw jak i nasypow , potozenia ich osi geometrycznych,
szeroko$ci korony, wysokosci nasypow 1 glebokosci wykopdw, zarysy skarp, punktéw ich
przecigcia z powierzchnig terenu. Do wyznaczania zaryséw robdt ziemnych postugiwaé sig
instrumentami geodezyjnymi takimi jak: teodolit, niwelator, jak 1 prostymi przyrzadami -
poziomica, tata miernicza, ta§ma itp. przygotowacé i oczy$ci¢ teren poprzez: usunigcie gruzu i
kamieni, wycinke drzew i krzewow, wykonanie robot rozbiérkowych, istniejacych obiektow lub ich
resztek, usunigcie ogrodzen itp., osuszenie i odwodnienie pasa terenu, na ktorym roboty ziemne

beda wykonywane, urzadzenie przejazdow i1 drog dojazdowych.



Podloze naturalne powinno stanowi¢ nienaruszony rodzimy grunt sypki, naturalnej
wilgotnosci o wytrzymalosci powyzej 0,05 MPa wg PN-86/B-02480. Przy zmechanizowanym
wykonywaniu robdt ziemnych nalezy pozostawi¢ warstwe gruntu ponad zatozone rz¢gdne wykopu o
grubosci co najmniej: przy pracy spycharki, zgarniarki i koparki wielonaczyniowej - 15 cm, przy
pracy koparkami jednonaczyniowymi - 20cm. Odchylenia grubos$ci warstwy nie powinno
przekracza¢ +/-3 cm. Nie wybrana, w odniesieniu do projektowanego poziomu, warstweg gruntu
nalezy usunal sposobem rgcznym lub mechanicznym, zapewniajacym uzyskanie wymagane]
doktadnosci wykonania powierzchni podioza, bezposrednio przed wykonaniem fundamentu lub

utozeniem przewodu.

5.2. Przygotowanie podloza pod warstwy konstrukcyjne

Podloze gruntowe przed utozeniem konstrukcji musi by¢ zaggszczone zgodnie z
wymaganiami podanymi w normie PN-S-02205. Drogi samochodowe. Roboty ziemne.

Grunt pod nawierzchnie nalezy zaggsci¢ do uzyskania wskaznika Is= 0,97 chyba, ze projekt
okresla inaczej.
Wilgotnos$¢ zaggszczanego zasypu powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej gruntu lub wynosi¢
co najmniej 80% jej wartosci. Dotyczy to gruntdw spoistych. Dla gruntéw sypkich warunek ten nie

musi by¢ zachowany. Warto$¢ wilgotnosci optymalnej powinna by¢ okreslona laboratoryjnie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00.

Po wykonaniu wykopu nalezy sprawdzi¢, czy pod wzgledem ksztattu 1 wykonczenia
odpowiada on wymaganiom zawartym w Specyfikacji Technicznej oraz czy doktadnos¢ wykonania
nie przekracza tolerancji podanych w Specyfikacji Technicznej i normach PN-B-06050, PN-B-
10736. Sprawdzeniu podlega:

* wykonanie wykopu i podtoza,

» zabezpieczenie przewodow i kabli napotkanych w obrebie wykopu,
* jako$¢ gruntu przy zasypce,

* wykonanie zasypu,

* wykonanie nasypow,

* zaggszczenie.

7. OBMIAR ROBOT



Jednostkami obmiarowymi sa jednostki przedmiaru.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST-00.

Odbioru robot ziemnych nalezy dokonaé zgodnie z PN-B-06050. Odbiorowi podlega ilos¢ i

jakos¢ wykonanego wykopu, nasypu, zasypek.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Podstawa ptatnosci jest Umowa miedzy Inwestorem 1 Wykonawca.

10. DOKUMENTY ODNIESIENTA

PN-68/B-06050. Roboty ziemne budowlane. Wymagania i1 badania przy odbiorze.

BN-83/8836-02. Przewody podziemne. Roboty ziemne.

BN-72/8932-01. Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

BN-77/8931-12. Oznaczanie wskaznika zaggszczania gruntu.

PN-86/B-02480. Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow

BN-70/8931-05. Oznaczania wskaznika no$nosci gruntu jako podloza nawierzchni

podatnych.

ST-04 — Podbudowa z kruszyw

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogélne dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych

mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i



realizacji robot jak w pt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102.

Podbudowg z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocnicza i podbudowe zasadnicza wg

Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych 1 potsztywnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu
w optymalnej wilgotno$ci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami oraz z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne”

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-00

»Wymagania og6lne”.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatlem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakéw albo ziarn wiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych 1 bez domieszek gliny.

3. SPRZET



3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST+00 ,,Wymagania og6lne”.

3.2. Sprze¢t do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

* mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnoSci
optymalne;j,

* roéwniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

* walcow ogumionych 1 stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W
miejscach trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki

mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w  warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport pozostalych materialow powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z wymaganiami norm

przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Przygotowanie podloza



Podloze pod podbudoweg powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ST-03 ,,Koryto wraz z
profilowaniem i zaggszczeniem podtoza” i ST-02 ,,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych

czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

dss

w ktorym:

D5 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsaczajacej, w milimetrach,

dss - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spelniony, nalezy na podlozu utozy¢ warstwe odcinajaca
lub odpowiednio dobrang geowidkning.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztalttowania podbudowy powinny by¢ wczesniej
przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi 1 w rz¢dach réwnolegtych do
osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora. Rozmieszczenie palikow lub szpilek
powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie

wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $ciSle okreslonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
konieczno$¢ zapewnienia jednorodnos$ci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegbdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegla rozsegregowaniu i

wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej,
aby jej ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubosé
pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy
powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzednych
wysoko$ciowych.

Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa



powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych
wysokosciowych.

Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez Inspektora.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie 1 napowietrzanie. Jezeli
wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna
by¢ zwilzona okreslona ilo$cia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢

mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszyc.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed uloZzeniem nastgpnej warstwy, powinna byc¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora,
gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania

podbudowy obciaza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robdt 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi w celu
akceptacji materialow. Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w pkt 2.3

niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot
Zakres badan podano ponizej:
* uziarnienie mieszanki,

* wilgotno$¢ mieszanki,



* zaggszczenie warstwy.

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki
nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan
powinny by¢ na biezaco przekazywane Inspektorowi.

Wilgotnos$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnos$ci optymalnej, okreslonej wedlug
préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10% -20%. Wilgotno$¢ nalezy
okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego

mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogo6lne”.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:
* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

* oznakowanie robot,



* sprawdzenie i ewentualng naprawg podtoza,

* przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

* dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

* roztozenie mieszanki,

* zageszczenie roztozonej mieszanki,

* przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,

* utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

*  PN-B-04481. Grunty budowlane. Badania probek gruntu

» Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDIM — Warszawa
1997.

ST-05 — Betonowe obrzeza nawierzchni

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza na zakonczeniu

nawierzchni boiska.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbdtowa specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji robot jak w pt.1.1

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
ustawieniem obrzezy betonowych z wykonaniem taw betonowych na podsypce cementowo-

piaskowej

1.4. OkreSlenia podstawowe



Obrzeza chodnikowe - belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi
komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacji.
Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami 1 definicjami podanymi w ST-00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-00

»Wymagania og6lne”.

2.2. Stosowane materialy
Obrzeza betonowe 8x30.
Zwir do wykonania lawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111, a piasek -

wymaganiom PN-B-11113.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzgt do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje si¢ rgcznie przy zastosowaniu drobnego sprz¢tu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu po
osiagnigciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymato$ci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie

transportu.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST-00 ,,Wymagania og6élne”.

5.2. Wykonanie koryta
Koryto pod podsypke (fawg) nalezy wykonywac¢ zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu
powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szeroko$ci dna wykopu ew.

konstrukeji szalunku.

5.3. Podloze lub podsypka (lawa)
Podtoze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka
(tawa) ze zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zaggszczeniu. Podsypke (taweg)

wykonuje si¢ przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zaggszczenie z polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podlozu w miejscu i ze
swiattem (odlegloscia goérnej powierzchni obrzeza od ciagu komunikacyjnego) zgodnym z
ustaleniami dokumentacji projektowe;.

Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypehi¢ je piaskiem lub zaprawa
cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczys$ci¢ 1 zmy¢ woda. Spoiny

musza by¢ wypelione catkowicie na pelna gigbokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inspektorowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu



przez pomiar i policzenie uszkodzen wystgpujacych na powierzchniach i krawgdziach elementu.
Pomiary dlugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru stalowego lub
suwmiarki z doktadnos$cia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie katow prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przylozenie
katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadno$cia do 1 mm.

Badania pozostatych materialdéw powinny obejmowaé wszystkie wtasciwosci okre§lone w

normach podanych dla odpowiednich materiatow wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:
* koryta pod podsypke (fawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
* podloza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (tawy) ze zwiru lub piasku -
zgodnie z
* wymaganiami pkt 5.3,
* ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy
dopuszczalnych odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,
- niwelety gornej plaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m dlugosci
obrzeza,
-wypehienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktore powinno wykazywac¢ catkowite wypehienie

badanej spoiny na petna glgbokos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami



Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
* wykonane koryto,

* wykonana podsypka.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST-00 ,,Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
¢ dostarczenie materiatow,
* wykonanie koryta,
* roz$cielenie 1 ubicie podsypki,
e ustawienie obrzeza,
* wypelnienie spoin,
* obsypanie zewngtrznej $ciany obrzeza,

* wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

*  PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

e  PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

*  BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

*  BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,

parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawgzniki i obrzeza

ST-06 — Nawierzchnia z kostki betonowej



1. WSTEP

1.1. Przedmiot i zakres specyfikacji
Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania wykonania 1 odbioru robot

nawierzchniowych

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania robdt bedacych tematem niniejszej specyfikacji sa:
* kostka brukowa 6 cm
* mieszanka betonowa B-15
* piasek
* cement
Ksztalt i wzor kostki podlega akceptacji Inwestora.
Tolerancje wymiarowe wynosza:
* na dlugosci+- 3 mm,
* na szeroko$ci +- 3 mm,

* na grubosci+-5 mm.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace stosowania sprz¢tu podano w ST-00 - "Wymagania ogolne".

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw 1 iloSci wskazaniom
zawartym w ST lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inwestora; w przypadku
braku ustaleh w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inwestora.

Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowaé nastgpujacy, sprawny
technicznie sprzet:
a) pita do cigcia kostki

b) wibrator powierzchniowy

4. TRANSPORT



Do transportu materialdw 1 sprzgtu budowlanego Wykonawca jest zobowigzany do
stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ robot 1
wlasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu winny byé zgodne z ustaleniami ST.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisOw ruchu
drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami
obowiazujacych PN i EN-PN, WTWOR i postanowieniami Umowy.
Podsypki

* Zageszczanie nalezy wykona¢ jednoczes$nie z rozscielaniem materiatu 1 zgodnie z
wymaganiami dla materiatow sypkich nalezy wykonywa¢ metodami umozliwiajacymi
uzyskanie wlasciwych parametrow poszczegdlnych warstw zgodnie z Polska Norma.

* Powierzchnia kazdej warstwy materialu powinna by¢ po ukonczeniu zaggszczania i
bezposrednio przed przykryciem dobrze zamknigta, nie poruszaé si¢ pod maszyna ubijajaca
1 by¢ pozbawiona wypuklosci, luznego materiatu, wybojow, kolein i innych uszkodzen.

* Na warstwy odcinajace lub odsaczajace winien by¢ uzyty miat kamienny.

Kruszywo winno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci tak, by po zaggszczeniu
warstwa byta rowna warstwie projektowanej. Wskaznik zageszczenia okresli¢ zgodnie z norma BN-
77/8931-12. Wilgotnos¢ kruszywa winna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej proby Proctora
zgodnie z norma.

Nawierzchnia z kostki betonowej

* Nalezy zminimalizowa¢ zmiennos$¢ koloru i tekstury poprzez pozyskiwanie kostki tylko z
jednego zrodia dostaw, a podczas uktadania nalezy bra¢ kostke z minimum trzech palet 1
uktada¢ raczej w pionowych kolumnach niz w poziomych warstwach dla zapewnienia
optymalnej mieszanki odcieni.

*  Wykonawca musi dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane atesty co do wytrzymatosci,
Scieralno$ci 1 mrozoodpornos$ci kostki przed uzyskaniem jego zgody na uzycie na miejscu
budowy. Kostka betonowa winna posiada¢ aprobate techniczna pozwalajaca na jej
stosowanie w budownictwie drogowym.

* Piasek do wypehiania spoin migdzy kostkami powinien by¢ czysty i drobny.



* Po ulozeniu kostki betonowej nalezy ja ubi¢ wibratorem ptytowym z zabezpieczona ptyta
warstwa gumy lub plastyku. Ptyta wibratora musi by¢ zabezpieczona, by przy zaggszczaniu
nie uszkodzi¢ kostki.

* Bezposrednio po ubiciu nalezy spoiny wypetni¢ drobnym suchym piaskiem za pomoca

szczotek. Po kilku dniach uzupehi¢ piasek w spoinach.

6. KONTROLA ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materialow, sprzetu 1 srodkow
transportu podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne".

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg jako$ci robot, materiatéw i urzadzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni system 1 $rodki techniczne do kontroli jakosci robdt na
terenie i poza placem budowy.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub

Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2 Badania jakoSci robot w czasie budowy

Badania jako$ci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi
wlasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla
materiatow 1 systemow technologicznych.

Kontroli jakosci podlega wykonanie:

a) podsypki i jej zaggszczenia

b) utozenia nawierzchni

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w ST-00 “Wymagania
ogolne".

Obmiar robot okresla ilo§¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Jednostki obmiarowe — jak w przedmiarze.

8. ODBIOR ROBOT



Ogolne zasady odbioru robdt i ich przejgcia podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne".

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowiazujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilo$ci, jakos$ci 1 wartos$ci.

Gotowos¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedkladajac
Inspektorowi nadzoru do oceny 1 zatwierdzenia dokumentacj¢ powykonawcza robot.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST 1 wymaganiami

Inwestora, jezeli wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji ST-00 ,,Wymagania ogdlne”.
Platno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i ocena jakosci robot, w oparciu o wyniki
pomiarow.
Cena obejmuje:
* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze
* oznakowanie robot
* spulchnienie, wyprofilowanie i1 zageszczenie ze skropieniem woda podtoza gruntowego lub
warstwy odsaczajacej,
* dostarczenie materiatow,
* wyrownanie do wymaganego profilu,
* zageszczenie przeprowadzenie pomiardOw 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w
specyfikacji techniczne;j
* wykonanie rowkow pod krawgzniki 1 obrzeza,
* wbudowanie materialdw z zaggszczeniem i ubiciem,
* wykonanie podsypek piaskowych lub cementowo-piaskowych,
* poszczegblnych warstw,
* wypelnienie spoin piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskowa,

* uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

*  PN-S-06102 — Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie



* PN-B-11113 — Kruszywa mineralne- Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych —
piasek

ST-07 — Nawierzchnia z plyty azurowej
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru nawierzchni z ptyty azurowe;.

1.2. Zakres zastosowania ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej ST, obejmuja roboty i1 czynno$ci umozliwiajace 1 majace na

celu realizacje robot objetych Dokumentacja Projektowa

1.3. Ogolne zasady dotyczace robot
Wykonawca odpowiedzialny jest za jako$¢ robot oraz zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczna, oraz instrukcjami Inspektora nadzoru.

Wymagania ogdlne dotyczace robot podane sa w ST-00 "Wymagania og6lne".
2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow i ich rodzaju podano w ST-00 "Wymagania
0golne"

Kruszywa:

Rodzaj 1 wuziarnienie kruszywa, winny by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymiw
Dokumentacji Projektowej oraz normie PN-B-11112.

Przewiduje si¢ zastosowanie podbudowy =z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie 0/31,5 mm.

Kruszywa stuzace do wykonania poszczegdlnych warstw podbudowy musza posiadac
dokladnietakie same parametry jak zalecane w DP. W przypadku propozycji zamiennych, ktdre
wykonawca bedzie ewentualnie chciat wprowadzi¢ do realizacji materiaty zamienne musza by¢

uzgadnianez Inspektorem, ktory ustali na podstawie przedtuzonych przez wykonawce dokumentow



jakosci, czy dany materiat spelni zatozone w DP wymagania techniczne oraz jako$ciowe i czy nie
obnizy walorow uzytkowych realizowanych obiektow.

Kruszywa przeznaczone do wbudowania nalezy sktadowac na przygotowanym wcze$niej,
utwardzonym terenie, w sposob zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem 1 wzajemnym
wymieszaniem.

Do wykonania nawierzchni uzy¢ kruszyw naturalnych.

Prefabrykaty nawierzchniowe:
Do wykonania projektowanych nawierzchni nalezy uzy¢ plyt azurowych oraz typowych
kraweznikow i obrzezy betonowych.
Warunkiem dopuszczenia do stosowania ptyt azurowych w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty techniczne;.
Tolerancje wymiarowe wynosza:
* nadlugosci = 3 mm,
* na szeroko$ci = 3 mm,

* na grubosdci £ 3 mm.

Wykonawca powinien zalaczy¢ karte techniczna oferowanej nawierzchni (potwierdzona
przez producenta nawierzchni) lub inne dokumenty okreslajace jednoznacznie jej parametry
techniczne (Aprobata lub Rekomendacja ITB) oraz dokumenty zaswiadczajace mozliwo$¢ ich

wykorzystania (Atest PZH).

Nasiona traw
Nalezy stosowa¢ wylacznie gotowe mieszanki traw. Gotowa mieszanka traw powinna mie¢
oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klasg, numer normy, wg, ktorej zostata wyprodukowana,

zdolno$¢ kietkowania.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialdéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
ST, PZJ, harmonogramem robdt oraz poleceniami Inspektora. Decyzje Inspektora w sprawach
akceptacji materialow 1 elementow robot musza by¢ oparte na wymaganiach zawartych w Umowie,

DPi ST.

3. SPRZET



Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 "Wymagania ogdlne".

Rodzaje sprzetu uzywanego do wykonania poszczegdlnych robot pozostawia si¢ do uznania
wykonawcy, po uzgodnieniu z Inspektorem.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny lub narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych robot i przepisow BIOZ zostana przez Inspektora zdyskwalifikowane i

niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Transport materiatow moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani tez nie
pogorszy jakosci transportowanych materialow.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Ogodlnej Specyfikacji Techniczne;.
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyna

niekorzystnie na jako$¢ 1 whasciwos$ci przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Teren przeznaczony pod nawierzchnig z plyty azurowej nalezy oczysci¢ z zanieczyszczen 1
resztek budowlanych.

Ptyty nalezy uktada¢ na rownej, ustabilizowanej powierzchni zaczynajac od linii prostej, w
strong czgsci nieregularnych. Docinanie do wymiaru pilq uniwersalng lub wyrzynarka.

Po ulozeniu elementow ptyt, otwory nalezy zasypaé sypka, Zyzna ziemiag wymieszang z
nasionami traw do poziomu gornej krawedzi plyty i podla¢ rozproszonym strumieniem wody. Pod
wplywem wody 1 naturalnego osiadania, podtoze powinno obnizy¢ si¢ o ok. 5-10 mm ponizej
poziomu gornej krawedzi, co umozliwi wzrost trawy we wngtrzach ,.komorek™ i ochrong przed
zgnieceniem. Do wysiewu nalezy zastosowa¢ mieszanke¢ traw na miejsca stoneczne, o wysokiej
odporno$ci na deptanie, w ilosci 1kg/35-45 m?,

Na wykonanej nawierzchni nalezy stale utrzymywaé wilgotno$¢ przez 25-30 dni (okres
kietkowania nasion wszystkich gatunkéw) oraz 14-21 dni (okres wzrostu i korzenienia traw) tj. w
zaleznosci od pory wykonania robot 1 panujacych warunkéw atmosferycznych — tacznie 39-51 dni.
Nie wolno dopusci¢ do przesuszenia podioza przez min. 45 dni od dnia pierwszego podlewania.
Nawierzchnig nalezy zrasza¢ strumieniem rozproszonym, unikajac silnego strumienia wody, ktory

moze wymy¢ podtoze i nasiona z poszczegolnych komorek plyt.



W czasie eksploatacji murawa wykonana na ptytach azurowych ulega samoistnemu
podcinaniu w wyniku ruchu pieszego i kotowego (zdzbla trawy skracaja si¢ o krawedzie ptyt),

niezbedne jest jednak okresowe koszenie, szczeg6lnie w miejscach mniej uczgszczanych.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostana
poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
Polecenia Inspektora b¢gda wykonywane nie poézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,

po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot.
6. KONTROLA JAKOSCI

Kontrola wykonania nawierzchni z ptyty azurowej polega na sprawdzeniu:
* oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen
» prawidlowosci ulozenia ptyty azurowej
* zgodnosci sktadu mieszanki traw z ustaleniami Dokumentacji Projektowej

* ilodci wysianych nasion
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00 "Wymagania og6lne"
7. ODBIOR ROBOT
Ogo6lne zasady odbioréw robot podano w ST-00 "Wymagania ogdlne". Odbidr robdt polega

na sprawdzeniu doktadno$ci wykonania, opisanych w niniejszej ST tolerancji wymiarowych oraz

wynikoéw badan laboratoryjnych.

ST-08 - Wykonanie nawierzchni trawiastej

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ogo6lnej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace

wykonania i odbioru nawierzchni trawiaste;.



1.2. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w
czasie zagospodarowania terenOw szata roslinna

1.3. Ogolne zasady dotyczace robot

Wymagania og6lne dotyczace robot podane sa w ST-00 "Wymagania og6lne".

Wykonawca odpowiedzialny jest za jako$¢ robot oraz zgodno$¢ z Dokumentacja

Projektowa, Specyfikacja Techniczna, oraz instrukcjami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY

Ziemia urodzajna

Ziemia rodzima powinna by¢ zdjgta przed rozpoczgciem robot budowlanych i
zmagazynowana w pryzmach nie przekraczajacych 2m wysokosci.

Ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy — nie moze by¢
zagruzowana, przerosnigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie — winna posiadac
aktualne badania dotyczace odczynu (pH) i granulacji oraz zawartosci mikroelementéw, powinna

by¢ odchwaszczona.

Nasiona traw
Nalezy stosowa¢ wytacznie gotowe mieszanki traw.
Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sklad gatunkowy, klasg,

numer normy, wg, ktorej zostala wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

3. SPRZET

glebogryzarki, kultywatory do uprawy gleby,

wal kolczatka oraz wat gtadki do zaktadania trawnikow

* kosiarki mechaniczne do pielggnacji trawnikow

sprzgt do pozyskania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasienicowe, koparki)

4. TRANSPORT

Transport materiatdbw do wykonania zieleni moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie

uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakos$ci transportowanych materiatow.



WYKONANIE ROBOT

Wymagania dotyczace wykonania robot zwiazanych z trawnikami:

teren musi by¢ oczyszczony z gruzu, zanieczyszczen 1 wszelkiej ro§linnos$ci zielnej ,

teren powinien by¢ wyroéwnany i splantowany, powierzchnia gleby poruszona grabiami
metalowymi lub walem kolczatka,

w miejscach gdzie brakuje urodzajnej ziemi rodzimej lub nie nadaje si¢ ona do
wykorzystania nalezy uzupeti¢ lub wymieni¢ grunt rodzimy na ziemig urodzajna,

wysiew nasion i zaktadanie trawnikow nalezy prowadzi¢ w okresie od 1 maja do 15
wrzesnia lub w innych okresach zaakceptowanych przez projektanta,

na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci 3kg na 100m2,

przykrycie nasion — przez przemieszanie z ziemia walem kolczatka lub grabiami i pokrycie
1 cm warstwa substratu torfowego,

po wysiewie 1 przykryciu nasion powierzchnia trawnika powinna by¢ zwalowana lekkim

waltem

nalezy uzy¢ gotowej mieszanki nasion trawnikowych

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola wykonania trawnikéw polega na sprawdzeniu:

oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen przed zalozeniem trawnika,

wymiany gleby jatowej na ziemig urodzajna z kontrola grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
ilo$ci rozrzuconego torfu,

prawidlowego uwalowania terenu,

zgodnosci sktadu mieszanki traw z ustaleniami Dokumentacji Projektowe;,

ilosci wysianych nasion

Kontrola robot przy odbiorze trawnikéw dotyczy:
prawidtowosci uzyskania zadarniania,

wystgpowania chwastow

PODSTAWA PLATNOSCI

Im2 wykonanych i odebranych trawnikow



ST-09 — Przylacze wod.-kan.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z wykonaniem przylacza wodociagowego 1 przylacza kanalizacji

sanitarnej do budynku zaplecza

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym przy
realizacji umowy na wykonanie rob6t zwigzanych z realizacja przedsigwzigcia wymienionego w

pkt 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie posadowienia zbiornika na nieczystosci ptynne oraz budowy przytacza
wodociagowego i przytacza kanalizacji sanitarnej. Niniejsza specyfikacja techniczna zwiazana jest
z wykonaniem nizej wymienionych robot:
* budowa przylacza wodociagowego z rur PE
* budowa przyltacza kanalizacji sanitarnej z rur PVC
* montaz wewnatrz budynku zaworu antyskazeniowego C20
* montaz zaworu grzybkowego odcinajacego ze spustem wody C20
* wcinka w wewngtrzny wodociag z montazem trdjnika
* montaz zasuwy z obudowa teleskopowa 1 skrzynka zeliwna

* oznakowanie zasuwy, trojnika, rury przewodowej ta§ma sygnalizacyjna

1.4.0kreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi normami oraz przyjetym

systemem realizacji robot.

1.5.0godlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za realizacje robot zgodnie z dokumentacja



projektowa, specyfikacja techniczna, poleceniami nadzoru inwestorskiego oraz zgodnie z art. 5, 22,
23 1 28 ustawy Prawo budowlane i ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot
budowlano — montazowych. Tom II Instalacje sanitarne i przemystowe”.

Odstepstwa od projektu moga dotyczy¢ jedynie dostosowania instalacji do wprowadzonych
zmian konstrukcyjno-budowlanych, lub zastapienia zaprojektowanych materiatéw — w przypadku
niemozliwosci ich uzyskania — przez inne materialy lub elementy o zblizonych charakterystykach i
trwalosci. Wszelkie zmiany 1 odstgpstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie moga
powodowa¢ obnizenia wartos$ci funkcjonalnych 1 uzytkowych instalacji, a jezeli dotycza zmiany
materialow 1 elementow okreslonych w dokumentacji technicznej na inne nie moga powodowac
zmniejszenia trwatosci eksploatacyjnej. Roboty montazowe nalezy realizowaé zgodnie z
»Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano montazowych. Tom II Instalacje
sanitarne i przemystowe”, Polskimi normami, oraz innymi przepisami dotyczacymiprzedmiotowych

instalacji

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Do wykonania przytacza wodociagowego moga by¢ stosowane wyroby producentow
krajowych 1 zagranicznych. Wszystkie materialy uzyte do wykonania instalacji musza posiadaé
aktualne polskie aprobaty techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawca uzyska przed
zastosowaniem wyrobu akceptacj¢ Inspektora Nadzoru. Odbidr techniczny materiatow powinien
by¢ dokonywany wedlug wymagan i w sposob okreslony aktualnymi normami.

Dostarczone na budowe rury powinny by¢ proste, czyste od zewnatrz i wewnatrz, bez

widocznych uszkodzen.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt, zarbwno w miejscu tych robot, jak tez
przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zaladunku i wyladunku

materialow.
e zurawi budowlanych samochodowych,
* koparek podsigbiernych do wykonywania glgbokich wykopow,
* spycharek kotowych lub gasienicowych,

* sprzetu mechanicznego do zaggszczania gruntu,



* sprzgtu recznego (ubijarek) do zaggszczania gruntu,
* betoniarek rgcznych,

e pomp do odpompowania wody z wykopow,

* agregatow pradotworczych,

* systemowy szalunek ptytowy,

* komplet narzedzi instalacyjnych,

4. TRANSPORT

4.1.Rury.

Rury w wiazkach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dtugosci
zabezpieczone przed przesuwaniem i przetaczaniem w czasie ruchu pojazdu. Przy przewozie nalezy
przestrzega¢ przepisOw obowiazujacych w publicznym transporcie drogowym. Ksztaltki nalezy
przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportu, przeladunku i magazynowania rur i

ksztaltek nalezy unika¢ ich zanieczyszczenia.

4.2. Armatura.
Dostarczona na budowe¢ armatur¢ nalezy uprzednio sprawdzi¢ na szczelno$¢. Armature

nalezy sktadowa¢ w magazynach zamknigtych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca opracuje plan BIOZ oraz dokona wytyczenia i
trwale oznaczy je w terenie za pomoca kolkow osiowych, kotkow $swiadkow 1 kotkow
krawedziowych. W przypadku niedostatecznej ilosci reperow statych, Wykonawca wbuduje repety

tymczasowe ( z rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne).

5.2. Roboty przygotowawcze.

Punkty na osi trasy nalezy oznaczy za pomoca drewnianych palikéw, tzw. kotkéw osiowych
z gwozdziami.

Koftki osiowe nalezy wbija¢ na kazdym zalamaniu trasy, a na odcinkach prostych co oko o
30-50m. Na kazdym prostym odcinku nalezy utrwali co najmniej 3 punkty. Kotki wbija si¢ po obu
stronach wykopu, tak aby istniala mozliwo$¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robot. W

terenie zabudowanym repery robocze nalezy osadzi w §cianach budynkéw w postaci hakow lub



bolcow. Ciag reperow roboczych nalezy nawiaza¢ do reperow sieci panstwowe;.
Przed przystapieniem do robot ziemnych nalezy wykona¢ urzadzenie odwadniajace,
zabezpieczajace wykopy przed wodami opadowymi, powierzchniowymi i gruntowymi. Urzadzenie

odprowadzajace nalezy kontrolowac i konserwowac przez caly czas trwania robot.

5.3. Roboty ziemne.

Roboty ziemne nalezy wykonywa zgodnie z norma PN-B-10736 1 PN-B-06050. Wykopy
nalezy prowadzi zgodnie z organizacja robot i odwodnieniem na czas budowy, zaproponowanymi
przez Wykonawcg 1 przedlozonymi do zatwierdzenia Inspektorowi robdt. Organizacja tych robot
musi uwzglednia wszystkie warunki, w jakich wykonywane beda roboty ziemne.

Przed przystapieniem do wykonywania wykopdw nalezy przygotowac 1 oczyscic teren.

W pierwszej kolejnosci nalezy usuna¢ gorng warstwe gruntu (humus) i ztozy¢ oddzielnie, w
miejscu wskazanym przez Zamawiajacego, w celu ponownego wykorzystania. Wykopy powinny
by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu dna wykopu:

* warstwa gruntu o grubosci 20 cm potozona nad projektowanym poziomem posadowienia
powinna by¢ usunigta bezposrednio przed utozeniem przewoddéw 1 posadowieniem
obiektow,

* w przypadku przegltebienia wykopdw ponizej przewidzianego poziomu, a zwlaszcza ponizej
projektowanego poziomu posadowienia nalezy porozumie si¢ z Inzynierem celem podjgcia
odpowiednich decyz;ji.

* w przypadku natrafienia na urzadzenia nie oznaczone w dokumentacji projektowej badz
niewypal , nalezy miejsce to zabezpieczy¢ 1 natychmiast powiadomi¢ Inspektora oraz
odpowiednie stuzby i instytucje,

* przy wykonywaniu wykopéw umocnionych o $cianach pionowych nalezy stosowa elementy
obudowy wedlug normy PN-B-10736, rozstaw rozparcia lub podparcia powinien by
dostosowany do wystepujacych warunkow,

* nalezy prowadzi¢ ciagla kontrolg stanu obudowy, w szczego6lnosci rozparcia lub podparcia
$cian w stosunku do poziomu terenu (obudowa powinna wystawa co najmniej 15 cm ponad
poziom terenu),

* nalezy instalowa¢ bezpieczne zej$cia, przestrzega usytuowania koparki w odleglosci, co
najmniej 0,6 m poza klinem odtamu dla kazdej kategorii gruntu,

* jesli w czasie prowadzenia robdt ujawnia si¢ warunki kurzawkowe, to nalezy natychmiast
przerwac poglebianie wykopu, opanowac¢ uptynnianie gruntu i przetomy, a dopiero potem
kontynuowac prace ziemne,

* obudowg nalezy zaktada¢ stopniowo w miar¢ poglebiania wykopu, a w czasie zasypki 1



zagegszczania stopniowo rozbierac ,
* w przypadku natrafienia na istniejace ciagi drenarskie w/w uktad drenéw nalezy odtworzyc¢,
* dno wykopu powinno by¢ rowne i wyprofilowane zgodnie ze spadkiem przewodu
ustalonym w dokumentacji projektowe;.
Szerokosci wykopdw o $cianach pionowych nalezy przyjmowaé w zaleznosci od $rednicy
rurociagu. W przypadku ukladania dwoch przewodéw w jednym wykopie nalezy zachowaé
minimalna przestrzen robocza miedzy $Scianka rury a $cianka wykopu dla rur o $rednicy DN < 150

mm réwng 0,20 m.

5.4. Odwodnienie wykopow na czas budowy.

Przy poziomie wody gruntowej powyzej dna wykopu nalezy zapewni¢ odwodnienie wykopu
na czas robot, natomiast przewdd nalezy zabezpieczy¢ przed ewentualnym wyplynigciem.
Glownym celem odwodnienia dna wykopu jest odprowadzenie wody gruntowej naptywajacej do
niego z obydwu stron i od dolu. Wode odprowadzi¢ si¢ do studzienek zbiorczych umieszczonych
poza obr¢gbem budowli, skad odpompowac poza zasigg robot wzglednie grawitacyjnie odprowadzi
do odbiornika. Zakres robdt odwadniajacych nalezy dostosowa¢ do rzeczywistych warunkow

wodnych w trakcie wykonywania robot.

5.5. Przygotowanie podloza i zasypanie wykopu

* przewdd nalezy uklada¢ w wykopie na odpowiednio przygotowanym podiozu. Przed
przystapieniem do wykonywania podtoza nalezy dokona¢ odbioru technicznego wykopu,

* w wykopach, gdzie wystgpuje grunt piaszczysty (piasek gruby i czgsciowo piasek drobny)
podtoze pod kanatl bedzie z gruntu naturalnego (grunty rodzime wg PN-B-02480).

* obsypka rur w strefach bocznych 1 nad rurami z piasku.

* zageszczenie podloza i obsypki oraz zasypki wraz z wykopem do poziomu terenu powinno
wynosi¢ dla rur pod droga i chodnikiem nie mniej niz 1,0 max zageszczenia wg normalne;j
proby Proctora. a dla pozostatych odcinkéw - nie mniej niz 0,95 max zaggszczenia wg
normalnej proby Proctora zgodnie z Dokumentacja Techniczna,

* grubos¢ zageszczonych warstw nie powinna by¢ wigksza niz wg PN-B-04452:

- 0,15 m przy zaggszczeniu recznym,
- 0,30 m przy zaggszczeniu mechanicznym.

* uzyty material do zasypki wykopu ponad warstwa posadowienia powinien odpowiadaé
parametrom podtoza z obsypki rurociagu. Zaggszczanie warstwami, co 25 cm do

powierzchni terenu.



6. KONTROLA JAKOSCI I ROBOT

6.1. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowiazany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot. W
szczegolnosci kontrola powinna obejmowac:

* sprawdzanie rzednych zalozonych taw celowniczych w nawiazaniu do stalych punktow
wysokos$ciowych z doktadnoscia do 1 cm,

* Dbadanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

* sprawdzanie zabezpieczenia istniejacego uzbrojenia w wykopie,

* badanie i pomiary szerokosci, grubo$ci i zaggszczenia wykonanej warstwy podtoza z
kruszywa mineralnego,

* badanie odchylenia osi utozonych ciagu wodociagowego

* sprawdzanie prawidtowosci utozenia przewodow

7. OBMIAR ROBOT

Przedmiar robo6t zostal sporzadzony wg zasad podanych w odpowiednich katalogach
naktadow rzeczowych. Do obliczenia nalezno$ci przyjmuje si¢ wykonane wszystkich prac
niezbednych do wykonania zadania.

Ilos¢ robo6t 1 materiatow okresla sie:

*  wykopy —m3
* podsypka piaskowa — m3

* montaz rurociagéw — mb.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot polegajacych na wykonaniu instalacji nalezy dokona¢ zgodnie z ,,Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych. Tom II Instalacje sanitarne
1 przemystowe”.
Po przeprowadzeniu prob przewidzianych dla danego rodzaju robdt nalezy dokonaé
koncowego odbioru technicznego instalacji.
Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastgpujace dokumenty:
* Dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami i uzupelnienia w trakcie

wykonywania robot,



* Dziennik budowy,

* dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatéw (§wiadectwa jakosci wydane przez
dostawcoOw materiatow),

* protokoty wszystkich odbioréw technicznych czgSciowych,

* protokdt przeprowadzenia proby szczelnosci calej instalacji,
Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic:

* zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja projektowa oraz ewentualnymi zapisami w Dzienniku
budowy dotyczacymi zmian i odstgpstw od Dokumentacji projektowe;,

* protokoty z odbiorow czg$ciowych i realizacji postanowien dotyczacych usunigcia usterek,

* aktualno$¢ Dokumentacji projektowej (czy przeprowadzono wszystkie zmiany i
uzupetnienia),

» protokoty badan szczelnosci instalacji.
9. PRZEPISY ZWIAZANE

* ,Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych. Tom II
Instalacje

* sanitarne i przemystowe:. Arkady, Warszawa 2004 r.

* PN-EN 476 Wymagania ogo6lne dotyczace elementdw stosowanych w systemach kanalizacji

*  grawitacyjnej.

*  PN-92/B-10735 Przewody kanalizacyjne. Wymagania i Badania przy odbiorze.

*  PN-P2/B-01707 Instalacje kanalizacyjne. Wymagania w projektowaniu.

* PN-81/B-10700.01 Instalacje wewngtrzne wodociagowe 1 kanalizacyjne. Wymagania 1

Badania przy odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.

ST-10 — Wykonanie linii zasilajgcej i oSwietlenia

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania

szczegotowe dotyczace wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z budowa linii zasilajacej oraz



o$wietlenia terenu boiska

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i

kontraktowy.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow podano w ST-00 "Wymagania ogdlne".

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN 1 BN przewiduja
posiadanie zaswiadczenia o jakos$ci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki

dokument. Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na Zyczenie Inspektora.

2.2. Materialy stosowane przy ukladaniu kabli

* Piasek - piasek stosowany przy ukladaniu kabli w gruncie powinien odpowiadaé
wymaganiom BN-87/6774-04.

* Folia - folig nalezy stosowa¢ do ochrony kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi. Zaleca
si¢ stosowanie folii kalandrowanej z uplastycznionego PCW o grubosci od 0,4 do 0,6 mm,
gat. L Dla ochrony kabli o napigciu znamionowym do 1kV nalezy stosowa¢ foli¢ koloru
niebieskiego. Szerokos$¢ folii powinna by¢ taka, aby przykrywata utozone kable, lecz nie
wezsza niz 20cm. Folia powinna spetnia¢ wymagania BN-68/6353-03.

* Kable - do budowy linii kablowych nalezy stosowa¢ kable uzgodnione z Inwestorem oraz
zgodne z dokumentacja projektowa. W kablowych liniach elektroenergetycznych
zasilajacych o$wietlenie nalezy stosowac typ kabla: YAKY 4x35mm2 wg PN-76/E-90301 o
napigciu znamionowych do 1 kV. Kabel nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach
pokrytych dachem, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim
dziataniem promieni stonecznych na utwardzonym podiozu.

* Szafa o$wietleniowa powinna by¢ przystosowana do montazu wolnostojacego na
fundamencie z materialu nie przewodzacego. Stopien ochrony IP 43-;-45 wg VDE 0470.
Szafa o§wietleniowa powinna by¢ zgodna z normami PN-92/E-08106 i BN01/8870-08.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania



Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-00 "Wymagania ogdlne".

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplyw na jako$¢ wykonywanych robot, zar6wno w miejscu tych robot, jak tez przy
wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i1 wytadunku
materialow, sprz¢tu itp.

Sprzet uzywany przez Wykonawcg powinien uzyskaé¢ akceptacje Inspektora. Liczba i
wydajnos$¢ sprzgtu powinna gwarantowa¢ wy konanie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w

dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianym kontraktem.

3.2. Sprze¢t do wykonania linii kablowej
Wykonawca przystepujacy do budowy oswietlenia linii kablowej winien wykaza¢ si¢
mozliwos$cia korzystania z nastgpujacych maszyn i sprzgtu, gwarantujacych wtasciwa jakos¢ robot:
» Zaggszczarki wibracyjnej spalinowej,

*  Wibratora pograzalnego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot.

Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora, w terminie przewidzianym

kontraktem.

4.2. Srodki transportu
Wykonawca przystepujacy do budowy oswietlenia powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia
korzystania z nastgpujacych srodkow transportu:
*  Samochodu skrzyniowego
* Samochodu dostawczego
*  Przyczepy dtuzycowe;j
*  Przyczepy do przewozenia kabli
* Ciagnika kotowego
* Samochdd wiezowy z platforma 1 balkonem

* Podno$nik montazowy samochodowy hydrauliczny



s Zuraw samochodowy
* Samochod samowyladowczy
* Koparko - spycharka
* Koparka tancuchowa do rowow kablowych
* Przecisk sprezarkowy
Na $rodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich

przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich Wytworcg.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robdt podano w ST-00 "Wymagania og6lne".

5.2. Rowy pod kable

Rowy pod kabel nalezy wykonywa¢ rgcznie z uwzglednieniem podziemnego uzbrojenia
terenu, po uprzednim wytyczeniu ich tras przez stuzby geodezyjne.

Wymiary poprzeczne rowOw uzaleznione sa od rodzaju kabli 1 ich ilosci uktadanych w
jednej warstwie.

Gleboko$¢ rowy okreslona jest glgbokos$cia utozenia kabla wg p. 5.3. powigkszona o 10 cm,
natomiast szeroko$¢ dna rowu obliczamy ze wzoru:
S=nd+ (n-1) a+ 20 [cm]
gdzie: n - 1lo$¢ kabli w jednej warstwie,
d - suma $rednic zewn. wszystkich kabli w warstwie,

a - suma odlegtosci pomiedzy kablami

5.3. Ukladanie kabli

Ogdlne wymagania

Uktadanie kabli powinno by¢ wykonane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez
zginanie, skrecanie, rozciaganie itp.

Ponadto przy uktadaniu powinny by¢ zachowane S$rodki ostroznosci zapobiegajace
uszkodzeniu innych kabli lub urzadzen znajdujacych si¢ na trasie budowanej linii. Podczas
przechowywania, uktada nia 1 montazu, konce kabla nalezy zabezpieczy¢ przed wilgocia oraz
wpltywami chemicznymi 1 atmosferycznymi przez nalozenie kapturka z tworzywa sztucznego
(rodzaju jak izolacja). Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie powinna by¢ nizsza niz:

* 0°C - w przypadku kabli o izolacji i powloce z tworzyw sztucznych.



Zabrania si¢ podgrzewania kabli ogniem. Wzrost temperatury otoczenia ulozonego kabla na
dowolnie matym odcinku trasy linii kablowej powodowany przez sasiednie zrodia ciepta np.
rurociag cieplny, nie powinien przekraczaé 5°C.

Zginanie kabli

Przy uktadaniu kabli mozna zgina¢ kabel tylko w przypadkach koniecznych, przy czym
promien gigcia powinien by¢ mozliwie duzy, nie mniejszy niz 10-krotna zewngtrzna $rednica kabla
- w przypadku kabli wielozytowych o izolacji polwinitowe;.

Uktadanie kabli bezpos$rednio w gruncie

Kable nalezy uktada¢ na dnie rowu pod kable, jezeli grunt jest piaszczysty, w pozostatych
przypadkach kable nalezy uktada¢ na warstwie piasku o grubosci co najmniej 10 cm. Nie nalezy
uktada¢ kabli bezposrednio na dnie wykopu kamienistego lub w gruncie, ktory méogtby uszkodzié
kabel ani bezposrednio zasypywac takim gruntem.

Kable nalezy zasypywa¢ warstwa piasku o grubo$ci co najmniej 10 cm, nastgpnie warstwa
rodzimego gruntu o grubos$ci co najmniej 15 cm, a nastgpnie przykry¢ folia z tworzywa sztucznego.
Odlegtos¢ folii od kabla powinna wynosi¢ co najmniej 25 cm. Grunt nalezy zaggszcza¢ warstwami
co najmniej 20 cm. Wskaznik zaggszczenia gruntu powinien osiagna¢ co najmniej 0,85 wg BN-
72/8932-01.

Gleboko$¢ ulozenia kabli w gruncie mierzona od powierzchni gruntu do zewngtrznej
powierzchni kabla powinna wynosi¢ nie mniejsza niz:

* 70 cm - w przypadku kabli o napigciu znamionowym do 1 kV,
* 100 cm - w przypadku kabli o napigciu znamionowym do 1 kV, lecz uktadanych pod jezdniami 1
wjazdami do poses;ji.

Kable powinny by¢ utozone w rowie linia falista z zapasem (od 1 do 3% dlugosci wykopu)
wystarczajacym do skompensowania mozliwych przesuni¢¢ gruntu. Przy mufach 1 zlaczach

kablowych zaleca si¢ pozostawi¢ zapas kabli po obu stronach mufy.

5.4. Skrzyzowania i zblizenia kabli mi¢dzy soba
Skrzyzowania kabli migdzy soba nalezy wykonywac tak, aby kabel wyzszego napigcia byt
zakopany glebiej niz kabel nizszego napigcia a linia elektroenergetyczne lub sygnalizacyjna glebiej

niz linia telekomunikacyjna.

5.5. Skrzyzowania i zblizenia kabli z innymi urzadzeniami podziemnymi
Zaleca sig krzyzowa¢ kable z urzadzeniami podziemnymi pod katem zblizonym do 90° i w
miar¢ mozliwosci w najwezszym miejscu krzyzowanego urzadzenia. Kazdy z krzyzujacych sig

kabli elektroenergetycznych 1 sygnalizacyjnych ulozony bezposrednio w gruncie powinien by¢



chroniony przed uszkodzeniem w miejscu skrzyzowania i na dtugosci po 50 cm w obie strony od
miejsca skrzyzowania. Przy skrzyzowaniu kabli z rurociggami podziemnymi zaleca si¢ ukladanie

kabli nad rurociagami.

5.6. Skrzyzowania i zblizenia kabli z drogami
Kable powinny si¢ krzyzowaé¢ z drogami pod katem zblizonym do 90 ° i w miarg
mozliwosci w jej najwezszym miejscu. Najmniejsza odleglos¢ pionowa migdzy goérna czescia

ostony kabla a plaszczyzna jezdni nie powinna by¢ mniejsza niz 100 cm.

5.8. Ukladanie przepustow kablowych

Przepusty kablowe nalezy wykonywac¢ z rur o $rednicy wewngtrznej nie mniejszej niz 110
mm dla kabli do 1 kV 1 160 mm dla kabli powyzej 1 kV. Przepusty kablowe nalezy uktada¢ w
miejscach, gdzie kabel narazony jest na uszkodzenia mechaniczne. W jednym przepuscie powinien
by¢ utozony tylko jeden kabel.

Glgbokos¢ umieszczenia przepustéw kablowych w gruncie, mierzona od powierzchni terenu
do goérnej powierzchni rury, powinna wynosi¢ co najmniej 70 cm - w terenie bez nawierzchni i 100

cm od nawierzchni drogi (niwelety) przeznaczonej do ruchu kotowego.

5.9. Dodatkowa ochrona od porazen i montaz uziomow roboczych

Dodatkowa ochrona od porazen pradem elektrycznym realizowana bedzie poprzez szybkie
odiaczenie napigcia w ukladzie TN-C. Szafa oswietleniowa oraz stanowiska o$wietleniowe
koncowe 1 te, od ktérych wykonane beda odgalgzienia nalezy wyposazyé w uziom roboczy
wykonany z preta stalowego ocynkowanego Srednicy 20 mm dlugosci 3x3m, ktérego rezystancja

nie powinna przekracza¢ wartosci 1002

5.10. Oznaczenie linii kablowych
Kable utozone w gruncie powinny by¢ zaopatrzone na calej dlugosci w trwate oznaczniki
(np. opaski kablowe typu OKi) rozmieszczone w odste¢pach nie wigkszych niz 10 m w miejscach
charakterystycznych, np. przy skrzyzowaniach. Na oznacznikach powinny znajdowac si¢ trwate
napisy zawierajace:
* symbol 1 numer ewidencyjny linii,
* oznaczenie kabla,
* znak uzytkownika kabla,

¢ rok ulozenia kabla..



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST-00 "Wymagania ogdlne". Celem kontroli
jest stwierdzenie osiagnigcia zalozonej jakosci wykonywanych robot przy przebudowie sieci
energetycznych. Wykonawca ma obowiazek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu
wskazania Inspektorowi zgodnos$ci dostarczonych materiatow 1 realizowanych robot z
dokumentacja projektowa Materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petna zgodnos¢
z warunkami podanymi w specyfikacjach, moga by¢ przez Inspektora dopuszczone do uzycia bez
badan. Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora o rodzaju i
terminie badania. Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do
akceptacji Inspektora. Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora o zakonczeniu kazdej roboty

zanikajacej, ktéra moze kontynuowac¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora zatozonej jakosci.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt, Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow
zaswiadczenia o jakoS$ci lub atesty stosowanych materialow. Na zadanie Inspektora nalezy dokona¢
testowania sprzgtu posiadajacego mozliwos¢ nastawienia mechanizméw regulacyjnych. W wyniku

badan testujacych nalezy przedstawi¢ Inspektorowi §wiadectwa cechowania

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

Rowy pod kable

Po wykonaniu rowdéw pod kable, sprawdzeniu podlegaja wymiary poprzeczne rowu i
zgodnos¢ ich tras z dokumentacja geodezyjna Odchytka trasy rowu od wytyczenia geodezyjnego

nic powinna przekracza¢ 0,5 m.

Kable i osprzet kablowy

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodno$ci z wymaganiami norm przedmiotowych
lub dokumentéw, wedlug ktorych zostaty wykonane, na podstawie atestow, protokotéw odbioru

albo innych dokumentow.

Ukladanie kabli

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzié

nastgpujace pomiary:



* glebokosci zakopania kabla,

» grubosci podsypki piaskowej nad i pod kablem,

* odlegtosci folii ochronnej od kabla,

* stopnia zaggszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadmiaru gruntu.

Pomiary nalezy wykonywac¢ co 10m budowanej linii kablowej, a uzyskane wyniki moga by¢

uznane za dobre, jezeli odbiegaja od zalozonych w dokumentacji nie wigcej niz o 10%.

Sprawdzenie ciaglosci zvt

Sprawdzenie ciagtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykona¢ przy uzyciu
przyrzadéw o napigciu nie przekraczajacym 24 V. Wynik sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni,
jezeli poszczegbdlne zylty nie maja przerw oraz jesli poszczegdlne fazy na obu koncach linii sa

oznaczone identycznie.

Pomiar rezystancji izolacji

Pomiar nalezy wykona¢ za pomoca megaomomierza o napigciu nie mniejszym niz 2,5 kV,
dokonujac odczytu po czasie niezbednym do ustalenia si¢ mierzonej warto$ci. Wynik nalezy uznad
za dodatni, jezeli rezystancja izolacji wynosi co najmniej: 50 MW/km - linii wykonanych kablami
elektroenergetycznymi o izolacji z papieru nasyconego, 0 napigciu znamionowym wyzszym niz 1

kV oraz kablami elektroenergetycznymi o izolacji z tworzyw sztucznych,

Préba napieciowa izolacji

Probie napigciowej izolacji podlegaja wszystkie linie kablowe. Dopuszcza si¢
niewykonywanie proby napigciowej izolacji linii wykonanych kablami o napigciu znamionowym

do 1 kV. Probg napigciowa nalezy wykona¢ pradem stalym lub wyprostowanym.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST-00 "Wymagania og6lne".
Obmiar robot dokona¢ nalezy w oparciu o dokumentacj¢ projektowa i1 ewentualnie
dodatkowe ustalenia, wynikte w czasie budowy, akceptowane przez Inspektora. Jednostka

obmiarowa dla linii kablowej jest jeden metr linii kablowej (Im).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST-00 "Wymagania ogo6lne".



Przy przekazywaniu linii kablowej do eksploatacji, Wykonawca zobowigzany jest
dostarczy¢ Zamawiajacemu nastgpujace dokumenty:
* projektowa dokumentacje powykonawcza,
» geodezyjna dokumentacj¢ powykonawcza,
* protokdty z dokonanych pomiardw,

* protokoty odbioru robdt zanikajacych.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogo6lne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00 "Wymagania ogolne".
Platno$¢ za metr nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i ocena jako$ci uzytych materiatow i
wykonanych robot na podstawie wynikdw pomiaréw i badan kontrolnych.

Cena jednostkowa wykonanych robdt obejmuje:

* roboty przygotowawcze,

* oznakowanie robot,

* przygotowanie, dostarczenie i wbudowanie materiatow,

* podiaczenie linii kablowej do sieci, zgodnie z dokumentacja projektowa,

* wykonanie inwentaryzacji przebiegu kabli pod gruntem,
10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-6 I/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i okre$lenia.

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne 1 sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie 1 budowa.
BN-7313725-16 Znakowanie kabli, przewodow i zyt (analogia).

PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Podzial i oznaczenia.

PN- 74/E-04500 Osprzet linii elektroenergetycznych. Powtoki ochronne cynkowe zanurzeniowe

chromianowane.

ST-11 — Wykonanie trybuny

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST



Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania

dotyczace wykonania trybun dla widzow przy

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania trybun boisk sportowych:

Powierzchnia trybun (wraz z komunikacja i schodami):

Ilo$¢ rzedow: 2

Ilo$¢ miejsc siedzacych (siodetka z tworzywa)

- segment 8,00 x 1,50 = 30 miejsc,

- 9 segmentdéw x 30 miejsc = 270 miejsc.

Roboty zwiazane z wykonaniem elementow trybun przygotowanie do monta zu siedzisk
sportowych takie jak: przeformowanie skarpy dla widzow z wyprofilowaniem, usunigcie humusu,
korytowanie i profilowanie podtoza, wykonanie warstw podsypkowych i odsaczajacych, zbrojenie i

betonowanie schodéw i stopni pod siedziska sa ujete w odrebnych SST.

1.4 Ogodlne wymagania dotyczace roboét

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w ST-00 ,,Wymagania Ogolne”. Wykonawca
robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy, zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna i poleceniami Inspektora.
Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentoéw wymaga akceptacji Inspektora.
Odstgpstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w
przypadkach matych i prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewno$¢, ze
podstawowe wymagania beda spelnione przy zastosowaniu metod wykonania, wynikajacych z

do$wiadczenia oraz uznanych regut 1 zasad sztuki budowlane;.
1.5 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich

normach i wytycznych oraz okresleniami podanymi w ST-00 ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY



2.1 Ogolne wymagania dotyczace siedzisk sportowych

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-00
,»Wymagania Ogélne”.

Wszystkie materialty stosowane do wykonania rob6t musza odpowiada¢ wymaganiom
niniejszej ST, polskich normom, atestom higienicznym dopuszczajacych material do powszechnego
stosowania w budownictwie.

Niezaleznie od powyzszych wymagan urzadzenia sportowe wyposazenia boisk musza
posiada¢ odpowiednie $wiadectwa dopuszczajace je do uzytkowania, certyfikaty bezpieczenstwa
,»B”, atesty: trudnopalnosci, toksycznos$ci i wytrzymato$ciowe.

Siedziska sportowe musza odpowiada¢ nastgpujacym wymaganiom: musza by¢ mocne, trwate,
proste w montazu i1 bezpieczne.

Trybuny, na ktérych sa one montowane musza odpowiada¢ wymaganiom okreslonym przez
rozporzadzenie MSWiA z dnia 3 listopada 1992 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow.
Przyjeto siedziska wykonane metoda wtryskowa z wysokiej jakos$ci stabilizowanego polipropylenu

z dodatkami, barwione w masie. Kolor siedzisk nalezy uzgodni¢ z Inzynierem.

2.2 Wymagania szczegolowe

2.2.1 Odpornos¢ na warunki atmosferyczne oraz na promieniowanie UV;

Na obiektach otwartych, na najwigksze niebezpieczenstwo siedziska narazone sa ze strony
stonica. Promieniowanie UV moze spowodowaé destrukcje tworzyw sztucznych, objawiajaca si¢
odbarwieniem siedzisk i pokrywaniem biatym nalotem. Zmniejsza si¢ rowniez ich wytrzymatos¢ i
estetyka. Dlatego tez siedziska musza by¢:

* odporne na wysokie 1 niskie temperatury, nie odksztatcac¢ si¢ w okresie upatdéw i nie pekaé w
okresie najsilniejszych mrozow,

* odporne na promieniowanie UV.

2.2.2 Odpornos$¢ na temperature, okreslenie trudnozapalnosci

Tworzywo, z ktdrego wykonane sa siedziska musi by¢ odporne na temp. od 30° C do +80°

Tworzywa siedzisk musza zawiera¢ dodatek opozniacza ogniowego, gdy z siedziska musza
posiada¢ cechy trudnozapalnosci (potwierdzonej swiadectwem klasyfikacji ogniowej przez ITB w
Warszawie).

Zwraca si¢ uwagg na wydzielanie substancji toksycznych w przypadku pozaru. Wymaga sig
stosowanie siedzisk, ktéorych tworzywo (np. polipropylen) zawiera dodatkowa dawke

,uniepalniaczy”, co pozwala unikna¢ niebezpieczenstwa podsycania ognia 1 zatrucia zwiazkami



zawartymi w dymie.

2.2.3 Estetyczne i ergonomiczne ksztalty
Powierzchnia siedziska powinna by¢ gladka, zapewnia¢ bezpieczenstwo, oraz komfort

uzytkowania przez ergonomiczne wyprofilowanie i zaokraglenie krawedzi.

2.2.4 Odpornos$¢ mechaniczna

Oprocz stosowanego surowca, bardzo wa zny wptyw na trwato$¢ ma konstrukcja siedziska.

Odpowiednie przekroje, wzmocnienia, uzebrowania i elementy mocujace sprawiaja, ze
krzesetko poddawane nawet cigzkim probom takim jak uderzanie cigzkim przedmiotem,
wytamywanie, czy skakanie po nim, nie ulega zniszczeniu. Dlatego tez siedziska musza miec
mocna konstrukcja (np. zebrowo-wsporcza, grube $cianki, podwojne §cianki opar¢ oraz specjalne
wewngtrzne zebrowania), najwyzsza trwato$¢ 1 wytrzymatos$¢ tych siedzisk oraz odporno$¢ na akty

wandalizmu. Siedziska musza zapewniaé uzytkownikowi wieloletnia i bezawaryjna eksploatacje.

2.2.5 Wymagane certyfikaty i Swiadectwa
Oprécz $wiadectw wyszczegdlnionych w punkcie 2.1 niniejszej specyfikacji ,,Ogdlne
wymagania dotyczace siedzisk sportowych” siedziska powinny mie¢ nastgpujace atestami,
certyfikatami, badaniami i opinie:
* Certyfikat w zakresie palno$ci potwierdzajacy trudnozapalno$¢ siedzisk,
* Certyfikat w zakresie toksycznosci gazéw wydzielajacych si¢ podczas spalania,
potwierdzajacy zgodnos$¢ z polska norma,
* Certyfikat w zakresie ergonomii potwierdzajacy prawidtowe parametry ergonomiczne,
* Certyfikat Wydzialu Bezpieczenstwa na Stadionach Polskiego Zwiazku Pitki Noznej
potwierdzajacy zgodnos$¢ z wymogami PZPN, UEFA i FIFA,
* Dodatkowe opinie ITB i PZH w sprawie certyfikacji,
*  Wyniki badan i testéw mechaniczno wytrzymatosciowych na:
- site zerwania siedziska z podstawy,
- odporno$¢ siedziska na uderzenie,
- odporno$¢ siedziska na uderzenia wielokrotne,
- probe przebijania siedziska przebijakiem kulistym,
- probe przebijania siedziska przebijakiem punktowym,

- proba przyspieszonego starzenia sig siedziska.

3. SPRZET



Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-00 ,,Wymagania Ogolne”. Roboty

mozna wykona¢ dowolnym sprzetem.

4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,,Wymagania Ogdlne”. Dla
potrzeb transportu materiatdéw na plac budowy nale zy przewidzie¢:
* samochdd skrzyniowy,

* samochdd dostawczy.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST-00 ,,Wymagania Ogdlne”.

Montaz siedzisk nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zaleceniami ich producenta.

Siedziska kubetkowe montuje si¢ do poziomej czgsci trybun za pomoca kotkow
rozporowych, lub $rub, eliminujac konieczno§¢ uzywania innych, dodatkowych elementow
wsporczych.

Do montazu wykorzystuje si¢ najczesciej kotki rozporowe np. HSA, wierci si¢ pod nie
otwory o $rednicy 8 mm i dtugosci do 80mm.

Otwory montazowe wykonane sg z gory siedziska i od czota, dzigki czemu mocowanie jest
bardzo mocne. Otwory montazowe sa zaSlepiane. Specjalny kanalik odprowadza wodg pod
siedzisko.

Miejsca mocowan nalezy zamaskowa¢ nieusuwalnymi zaslepkami z materiatu identycznego

jak siedzisko.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogo6lne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST-00 ,,Wymagania Ogolne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za cata kontrole robot i jako$¢ uzytych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i sprzgt do badania jako$ci robot na placu budowy i poza

nim. Wszystkie badania i pomiary wykonywane bgda zgodnie z wymaganiami norm technicznych.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét



Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow
zaswiadczenie o jakoS$ci (atesty) oraz wykona¢ badania materiatow przeznaczonych do wykonania

robot 1 przedstawi¢ ich wyniki Inspektorowi w celu akceptacji siedzisk.

7. OBMIAR ROBOT

Wymagania i zasady dotyczace obmiaru robot podano w ST-00 ,,Wymagania Ogélne”.
Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych robot w jednostkach

ustalonych w Przedmiarze. Jednostka obmiarowa wykonanego montazu jest 1 szt. siedziska.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST-00 ,,Wymagania Ogolne”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne
Zasady ptatnos$ci i cen jednostkowych podane zostaly w specyfikacji technicznej w ST-00
,»Wymagania Ogélne”.

Podstawe ptatnosci za wykonane roboty okresla umowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 szt. siedzisk obejmuje:
* dostarczenie na miejsce wbudowania siedzisk wraz z kompletem zamocowan,

e ustawienie 1 montaz siedzisk

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* PN EN 13200 1:2005 Obiekty widowiskowe. Czg$¢ 1: Wymagania dotyczace projektowania
widowni.

* PN EN 13200 3:2006 (U) Obiekty widowiskowe — Cze$¢ 3: Elementy rozdzielajace —
Wymagania

e prPN prEN 13200 4 Instalacje widowiskowe — Cz¢s$¢ 4: Wiasciwosci siedzisk

* prPN prEN 13200 5 Instalacje widowiskowe — Czg$¢ 5: Miejsca teleskopowe

* prPN prEN 13200 6 Instalacje widowiskowe — Czg$¢ 6: Miejsca ruchome (tymczasowe)



ST-12 — Roboty betonowe i zelbetowe

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania robot

betonowych i zelbetowych

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy

przyzlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robot okreslonych
wDokumentacji Projektowej, stanowiacej czgs¢ dokumentéw przetargowych (opis techniczny i
rysunki).

Zakres robot :

* fundamentowanie i1 elementy no$ne konstrukcji budynku zaplecza
2. MATERIALY

Materialy do wykonania robdt betonowych 1 zelbetowych poszczegdlnych obiektow

nalezystosowa¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa - opisem technicznym i rysunkami.

* beton B10, B20

* stal do zbrojenia betonu

e deski i sklejka

* wktadki dystansowe

* domieszki 1 dodatki do betonu:

* dodatki uplastyczniajace i uptynniajace

* dodatki adhezyjne do smarowania form

2.2. Warunki dostawy, magazynowanie



Przewozenie stali na budowg powinno odbywac si¢ w sposdb zabezpieczajacy ja przed
odksztatceniami i1 zanieczyszczeniami. Stal zbrojeniowa nie jest zasadniczo zabezpieczona przed
korozja w okresie przed wbudowaniem, nalezy wig¢c dazy¢, zeby byta magazynowana w miejscu
nie narazonym na nadmierne zawilgocenie lub zanieczyszczenie.

Beton dostarcza¢é z wytwdrni betonu betonowozem bezposrednio przed planowanym

betonowaniem.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace stosowania sprzgtu podano w ST-00. "Wymagania ogdlne".
Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw 1 iloSci przyjgte] przez
wykonawce organizacji robot .

Do wykonania rob6t betonowych nalezy uzy¢ nastgpujacego sprzetu :

*  betonowoéz

* wibratory

* dzwig samojezdny

* maszyny do obrobki stali zbrojeniowe;j:

e prosciarka

* nozyce mechaniczne

* gigtarka mechaniczna

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace stosowania srodkow transportu podano w ST-00 "Wymagania
ogolne".
Do transportu materiatow stosowanych do wykonania robot betonowych nalezy uzy¢
nastgpujacych srodkow transportu :
* samochdd z naczepa do transportu stali zbrojeniowe;j,
*  betonowoz,

* samochdd skrzyniowy

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 wymagania ogolne



Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST-00 "Wymagania og6lne".

5.1 Warunki szczegélowe

5.1.1 zakres robét

1. Wykonanie plyty fundamentowej z betonu B20 na podstawie projektu

2. Wykonanie podktadu z chudego betonu pod ptyte fundamentowa

5.1.2 Szalunki i montaz zbrojenia

Stosowaé szalunki systemowe lub tradycyjne z desek i sklejki . Montaz zbrojenia nalezy
wykona¢ wg naznaczonego rozstawu pretow. Dla zachowania wlasciwe] grubosci otulenia prgtow
nalezy stosowa¢ podktadki dystansowe z tworzywa sztucznego. Stosowanie innych sposobow
zapewnienia otuliny, a szczegodlnie podktadek z pretow stalowych jest niedopuszczalne.

Szkielety zbrojenia powinny by¢, o ile mozliwe, prefabrykowane na zewnatrz. W
szkieletach tych wezty na przecigciach pr¢tow powinny by¢ polaczone przez spawanie, zgrzewanie

lub wiazanie na podwojny krzyz wyzarzonym drutem wiazatkowym .

5.1.3 Warunki atmosferyczne w czasie betonowania
Betonowanie nie powinno by¢ wykonywane w temperaturach nizszych niz 5°C i nie

wyzszych niz 30°C.

5.1.4 Sklad mieszanek betonowych
Sktad mieszanek betonowych opracowuje wytwornia betonu na podstawie wynikéw badan
materialdw, ogdlnie stosowanych metod projektowania sktadu betonu oraz laboratoryjnych badan

probek w przypadku wytwarzania mieszanki na placu budowy .

5.1.5.Przygotowanie do betonowania
Przed betonowaniem nalezy osadzi¢ i wyregulowaé wszystkie elementy kotwione w betonie
np. mocowanie barier ochronnych itp., oczys$ci¢ deskowanie, sprawdzi¢ montaz zbrojenia i

zapewnienie wlasciwych grubosci otulin dzigki odpowiednim przektadkom dystansowym.

5.1.6.Ulozenie mieszanki betonowej i pieleggnacja betonu

Mieszanke betonowa nalezy uklada¢ w deskowaniu rownomierna warstwa na calej
powierzchni. Dobdr metody zaggszczania jak i rodzaj wibratorow uzalezniony jest od rodzaju
konstrukcji i grubosci ukladanej mieszanki betonowej. Szalunki musza by¢ nieodksztalcalne, a
technologia betonowania i wibrowania powinny zapewni¢ gtadka powierzchni¢ betonu bez rakow,

pecherzy powierzchniowych i miejsc 0 zmniejszonej zawartosci zaczynu cementowego.



Swiezo wykonany beton nalezy chronié¢ przed gwalttownym wysychaniem, przed wstrzasami
i nadmiernym obciazeniem. Sposob pielgegnacji betonu zalezy od temperatury otoczenia oraz
gabarytow betonowanych elementéow 1 winien by¢ kazdorazowo uzgadniany przez Inspektora

nadzoru .

5.1.7.Rozbiorka szalunkow
Catkowita rozbiorka szalunkoéw i rusztowan moze nastapi¢ po uprzednim uzgodnieniu z

Inspektorem nadzoru .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST-00 "Wymagania ogolne".

6.1. Kontrola jakosci materialow
Wszystkie materiaty do wykonania robot musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji

Projektowej 1 Specyfikacji Technicznej oraz musza posiada¢ §wiadectwa jako$ci producentow .

6.2.Kontrola jakosci wykonania robot
Kontrola jako$ci wykonania rob6t polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania robot z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna i1 poleceniami Inspektora nadzoru. Kontroli
jakosci podlega wykonanie:
* szalunkoéw, podpar¢
* zbrojenia,
* osadzenia elementow do zabetonowania ,
* betonowania ,

* robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

7. OBMIAR ROBOT

Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w ST-00 "Wymagania ogolne".
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogo6lne zasady odbioru robdt podano w ST-00 "Wymagania ogdlne". Odbioru robot nalezy

dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i1 Obmiaru Robdt Budowlano



-Montazowych.

8. 2 Sprawdzenie jakoSci wykonanych robot

Sprawdzenie jakosci wykonanych robot obejmuje oceng:

prawidlowosci potozenia budowli w planie

prawidlowosci cech geometrycznych wykonanych konstrukeji lub jej elementow,

jakosci betonu pod wzgledem jego zageszczenia, jednolitosci struktury, widocznych wad 1
uszkodzen (np. raki, rysy)

prawidtowosci wykonania i montazu zbrojenia.

PODSTAWA PEATNOSCI

9.1.0golne wymagania dotyczace platnosci

Platnosci nalezy przyjmowac zgodnie z dokumentacja 1 zakresem robdt wymienionym w p.

1.3. niniejszej S.T. w oparciu o odbidr faktycznie zamoéwionej i wykonanej pracy oraz z ocena

jakosci robot 1 ocena jako$ci uzytych materiatow.

10.

9.2.Platnosci

Cena ryczaltowa wykonania robot obejmuje:

roboty przygotowawcze 1 pomiarowe,

zakup, dostarczenie i wbudowanie materialow

wykonanie i demontaz szalunkdw, rusztowan, pomostéw roboczych, stemplowan
wykonanie rob6t konstrukcyjnych

pielggnacjg betonu ulozonego w konstrukcji w zaleznosci od warunkdéw atmosferycznych
wykonanie warstw ochronnych i podktadowych

prace porzadkowe

wykonanie niezbgdnych badan laboratoryjnych i pomiaréw

pobieranie normowych prob betonu, ich przechowywanie w warunkach zblizonych do

betonu utozonego w konstrukcji 1 okreslanie badanej wytrzymatosci.

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-63/B-06251 Roboty betonowe 1 zelbetowe. Wymagania techniczne.
PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.



*  PN-88/B-06250 Beton konstrukcyjny.

ST-13 - Roboty murowe

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania robot

murowych

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy

przyzlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robot okreslonych
wDokumentacji Projektowej, stanowiacej cz¢§¢ dokumentéw przetargowych (opis techniczny i
rysunki).

Zakres robot :

* S$ciany budynku zaplecza
2. MATERIALY

Materialami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej
specyfikacji sa:
* bloczki gazobetonowe gr. 24 cm odm. 500
» Zaprawa klejowa do bloczkdéw gazobetonowych
W  oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegdlowe
informacje dotyczace zrodta wytwarzania i wydobywania materialow oraz odpowiednie $wiadectwa
badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia
inspektorowi.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan iloSciowych 1 jako$ciowych

materiatéw dostarczanych na plac budowy oraz za ich wlasciwe sktadowanie i wbudowanie.



3. SPRZET

Do wykonania robdt bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji stosowac nastepujacy,
sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru, sprzet:
* urzadzenia do przygotowania zaprawy
* podnosnik przyscienny
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ i sSrodowisko wykonywanych robot.
Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych

dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatow, sprzetu budowlanego i urzadzen wykonawca robdt stosowac
bedzie nastepujace, sprawne technicznie 1 zaakceptowane przez inspektora nadzoru s$rodki
transportu:

* samochdd cigzarowy skrzyniowy
* samochdd dostawczy

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakos$¢ robdt 1 wlasciwosci przewozonych towardw.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisOw ruchu
drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zakres rob6t murarskich
* przygotowanie podtoza przez ustalenie poziomu pierwszej warstwyh
* murowanie $ciany oraz zamurowywanie otworow

* usunigcie resztek zaprawy z podlozy 1 stropow



5.2. Warunki techniczne wykonywania robot

Przygotowanie zaprawy do murowania wykona¢ zgodnie z instrukcja producenta zaprawy w
ilosciach zalecanych przez producenta. Niewykorzystanej zaprawy nie wolno uzy¢ do
wznoszenie murow.

W trakcie wznoszenia muréw bezwglednie stosowac zasade przewiazania spoin.

Wiazanie bloczkow w murze powinno zapewniaé przekrywanie spoin pionowych dolnej
warstwy bloczkow przez bloczek warstwy gornej z przesunigciem bloczkow obu warstw
wzgledem siebie o 2 bloczka

Mury wykonywa¢ warstwami z zachowaniem prawidlowego wigzania 1 grubosci spoin z
zachowaniem zgodno$ci z rysunkiem, co do odsadzek, otworow, szczelin wentylacyjnych
itp.

Mury nalezy wznosi¢ mozliwie rOwnomiernie na catej ich dlugosci. Réznica poziomdw
poszczegblnych czesci murdw z cegly nie powinna przekraczac 4,0 m.

Wnegki i1 bruzdy instalacyjne nalezy wykonywac jednoczesnie ze wznoszeniem murow.
Konstrukcje murowe grubosci mniejszej niz 1 cegla musza by¢ wykonywane przy
temperaturze powyzej 0 °C.

Wykonywanie konstrukcji murowych grubosci 1 cegla i grubszych dopuszcza si¢ w
temperaturze ponizej 00C pod warunkiem stosowania srodkéw umozliwiajacych wiazanie i
twardnienie zaprawy.

W zwyktych murach ceglanych, jesli nie ma szczegdlnych wymagan, nalezy przyjmowac
spoiny poziome gr. 12mm ( max 17mm, min.10mm), a spoiny pionowe gr. 10 mm (max.
15mm, min. Smm).

Scianki dzialowe murowaé na zaprawie cementowo-wapiennej ,,5” wg PN-90/B-14501.

Do otworéow okiennych i drzwiowych w murach nalezy stosowa¢ nadproza z belek

stalowych

KONTROLA ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Nalezy stosowaé zasady kontroli wg zasad ogdlnych podanych w ST-00 "Wymagania

ogolne".

Dostarczane na plac budowy materialy i zaprawy nalezy kontrolowaé¢ pod wzgledem ich

jakosci. Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu czy dostarczone materiaty posiadaja wymagane

atesty.



W przypadku, gdy zaprawa wytwarzana jest na placu budowy nalezy kontrolowac¢ jej marke
1 konsystencj¢ w sposdb podany w obowiazujacej normie.

Wyniki odbioru materiatow i wyrobéw powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika
budowy.

Wykonane mury musza odpowiada¢ wymaganiom stawianym w WTWiORB.

6.2. Kontrole i badania laboratoryjne
a). badania laboratoryjne musza obejmowac sprawdzenie podstawowych cech materiatow podanych
w mniejsze] specyfikacji oraz wyspecyfikowanych we wilasciwych PN (EN-PN) lub Aprobatach
Technicznych, a czgstotliwo$¢ ich wykonania musi pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i
reprezentatywnych wynikow dla catosci wybudowanych lub zgromadzonych materiatow. Wyniki
badan Wykonawca przekazuje Inspektorowi nadzoru do akceptacji.
b). Wykonawca begdzie przekazywacé inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan

¢). badania kontrolne obejmuja caty proces budowy

6.3 Badania jakoSci robot w czasie budowy
Badania jako$ci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi
wilasciwych WTWIiOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla

materiatow 1 systemow technologicznych.

7. OBMIAR ROBOT

Ogo6lne zasady 1 wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w ST-00 ,,Wymagania
ogolne".

Obmiar robot okresla ilo§¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy.

Ilo$¢ robot oblicza si¢ wedlug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiaréw z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych
zawartych w niniejszej specyfikacji 1 uyymuje w ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlegaja akceptacji
Inspektora nadzoru i musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

Jednostki obmiarowe — jak w przedmiarze.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t i ich przejecia podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne".



Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilo$ci, jakos$ci 1 wartos$ci.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z obowiazujacymi Normami
Technicznymi (PN, EN-PN).

Gotowos¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedkladajac
Inspektorowi nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawcza robdt.Podstawe
odbioru robot powinny stanowi¢ nast¢pujace dokumenty: dokumentacja techniczna, dziennik
budowy, protokoty odbioru poszczegolnych etapow robot, protokoly obioru materiatow i wyrobow,
wyniki badan laboratoryjnych, ekspertyzy.

Odbioér robdt murowych powinien si¢ odbywaé przed wykonaniem tynkow i innych robot
wykonczeniowych, ale po osadzeniu stolarki 1 o$cieznic.

Ocenie przy odbiorze robot podlega: sposob wykonania wigzan, pionowosc.

8.1 Dokladno$¢ wykonania robot murowych
Obrys murdéw — dopuszczalne odchytki nie powinny przekraczac:
e £+ 20 mm w wymiarach poziomych poszczegoélnych pomieszczen 1 wysokosci
poszczegolnych kondygnacji
* £ 50 mm w wymiarach poziomych i pionowych catego budynku
Grubo$¢ murow — w stanie surowym grubo$¢ wykona¢ wedlug projektu, przy czym
dopuszczalne odchytki grubosci od wymagan dokumentacji nalezy przyjmowac w zaleznosci od gr.
murow, liczonej w cegtach wedlug nastgpujacych zasad:

* dla muréw pelnych o grubosci odpowiadajacej wymiarowi %, %2 lub 1 cegly wielkos$ci tych
odchytek powinny by¢ takie same jak wielkosci odchylek odpowiednich wymiaréw samej
cegly uzytej do danego muru, dopuszczone normami przedmiotowymi dla tej cegly

* gdy grubo$¢ muru przekracza wymiar 1 cegly, tj. gdy do grubosci muru wlicza si¢ grubos$¢
co najmniej spoiny podtuznej, dopuszczalna odchytka grubo$ci muréw pelnych wynosi + 10

mm

8.2 Prawidlowo$¢ wykonania powierzchni i krawedzi muru

Powierzchnia muru z cegly powinna by¢ plaszczyzna. Katy dwuscienne migdzy
plaszczyznami powinny by¢ zgodne z katami przewidzianymi projektem

Dopuszczalne odchytki wymiaréow dla $cian murowanych z cegly wg normy PN-68/B-
10020. Dotycza one obu powierzchni murow dla muréw o grubosci powyzej 1 cegly, a w
przypadku muréw o grubosci 2 lub 1 cegly — tylko powierzchni tej strony muru, ktora jest uktadana

od sznurka lub szablonu.



8.3 Odbior wbudowanych oscieznic drzwiowych i okiennych:

Odchylenie od pionu i poziomu dla o$cieznic drzwiowych 1 okiennych nie powinno by¢
wigksze niz 2 mm na 1m 1 nie wigksze niz 3 mm na calej dtugosci stojaka lub nadproza os$cieznicy.

Najwigksze dopuszczalne zwichrowanie oscieznicy z plaszczyzny pionowej nie moze by¢

wigksze niz 2 mm

8.4 Odbior bloczkow gazobetonowych
Przy odbiorze pustakow nalezy przeprowadzaé nastgpujace badania:
* sprawdzenie zgodnosci klasy pustakow z zamdwieniem i wymaganiami technicznymi
* przeprowadzenie proby doraznej
Kontrola jako$ci polega na sprawdzeniu czy dostarczone materialty 1 wyroby maja
zaswiadczenie o jako$ci wystawione przez producenta. Kazda partia materialu powinna by¢

dostarczana na budowg z atestem wydanym przez uprawniong jednostke.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00 “Wymagania ogolne”.
Platnos¢ nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i ocena jakosci rob6t, w oparciu o wyniki
pomiardéw 1 badan laboratoryjnych.
Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wykonac zakres robot wymieniony w niniejsze;j
ST.
Platnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i ocena jakosci robdt, w oparciu o wyniki
pomiardéw 1 badan laboratoryjnych.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
* dostarczenie materialow na plac budowy
* przygotowanie placu budowy
» zabezpieczenie miejsca prowadzenia prac
* wykonanie zamurowan otworow
* otynkowanie zamurowanych otworow

* oczyszczenia miejsca prowadzenia prac

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA



*  PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.

* PN-EN 932-1:1999 Badania podstawowych wiasciwosci kruszyw. Metody pobierania
probek.

*  PN-B-12050:1996 Wyroby budowlane ceramiczne. Cegly budowlane.

*  PN-68/B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze.

*  PN—B-03002:1999 Konstrukcje murowe niezbrojone. Projektowanie i obliczanie.

ST-14 - Dach w konstrukcji drewnianej

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i1 odbioru

konstrukcji drewnianej

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacjirob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja

* dostawg tarcicy budowlanej na plac budowy,

* pomiary kontrolne stanu wykonania konstrukcji §cian i stropu budynku w zakresie
geometrycznej zgodnosci z dokumentacja projektowa, specyfikacja technicznag oraz innymi
dokumentami sporzadzonymi w trakcie realizacji robot: polecenia inspektora nadzoru,
protokoty odbioru robdt czesciowych, itp.,

* zabezpieczenie elementéw drewnianych srodkami ochrony p. poS. do granicy NRO oraz
srodkami grzybo- 1 owadobojczymi,

* wykonanie tradycyjnej, drewnianej konstrukcji wigzby dachowej wraz z usztywnieniami
potaciowymi poprzecznymi i podtuznymi ( wiatrownice, st¢zenia kalenicowe itp.),

* zabezpieczenie wezldw blachami montazowymi, klamrami ciesielskimi itp.

* czynnosci kontrolne, sprawdzajace i czynno$ci odbiorowe konstrukcji wigzby dachowe;.

1.4 Okreslenia podstawowe



Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami

1 Specyfikacji ST-00 "Wymagania Ogdlne"

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem i Specyfikacjami oraz zaleceniami i
poleceniami Inspektora Projektu Przed przystapieniem do realizacji robot Wykonawca zobowiazany

jest do opracowania wtasnym kosztem i staraniem oraz przedstawienia do akceptacji Inspektora

2. MATERIALY

Wszelkie materialy do wykonania pokry¢ dachowych powinny odpowiada¢ wymaganiom
zawartym w normach polskich lub aprobatach technicznych ITB dopuszczajacych dany materiat do
powszechnego stosowania w budownictwie.

Drewno

Drewno lite, drewno stosowane do konstrukcji powinno spetnia¢ wymagania podane w
PN.82/D.09421, PNEN 518 lub PN.EN 519.

Klasy wytrzymato$ciowe drewna litego nalezy przyjmowac¢ zgodnie z PN.EN.338.

Wilgotnos¢ drewna iglastego nie powinna by¢ wyzsza niz:

* 18% w konstrukcjach chronionych przed zawilgoceniem,
*  23% w konstrukcjach pracujacych na otwartym powietrzu.

Tarcica powinna by¢ przed uzyciem sprawdzona i zakwalifikowana zgodnie z wymaganiami
PN.82/D.94021

Klasy wytrzymatosci drewna

System klas wytrzymatosci taczy grupy klasy jakosci i1 gatunki drewna o podobnych
wlasciwo$ciach mechanicznych.

Norma EN 338 okresla system klas wytrzymatosciowych dla wszystkich gatunkow drewna
iglastego 1 liSciastego nadajacych si¢ do zastosowan w konstrukcjach budowlanych. Dla kazdej
klasy w tablicy 1 normy podano warto$ci charakterystyczne: wytrzymalo$ci, modutdéw sprezystosci
oraz gestosci. Klasy dla gatunkow iglastych i topoli oznaczono litera C, a dla gatunkéw lisciastych
litera D. Kazda z klas jest ponadto oznaczona liczba bedaca warto$cia wytrzymatosci na zginanie
wyrazona w niutonach na milimetr kwadratowy, np. D30 oznacza drewno li§ciaste o wytrzymatosci
charakterystycznej na zginanie rownej 30 N/mm2. Zakwalifikowanie danej populacji drewna do
klasy wytrzymato$ci nastgpuje na podstawie oceny wizualnej (zgodnie z wymaganiami PN.EN
518), albo na podstawie pomiarow metodami nieniszczacymi jednej lub kilku wlasciwosci, albo na

podstawie kombinacji obydwu metod. Klasyfikacja przeprowadzana maszynowo powinna spetniaé



wymagania PN.EN 519. Wartos$ci charakterystyczne powinny by¢ oznaczone zgodnie z PN.EN 384.
Przez populacj¢ drewna rozumie si¢ material, ktorego dotycza okreslone warto$ci
charakterystyczne. Populacj¢ drewna okreslaja: gatunek drewna, jego pochodzenie 1 klasa
wytrzymato$ci. Jezeli wartosci charakterystyczne wytrzymato$ci na zginanie, gesto$¢ i wartosci
srednie modulu sprezystosci wzdtuz widkien dla populacji drewna sa wigksze lub rowne podanym
w normie dla pewnej klasy wytrzymatosci, to t¢ populacje drewna mozna zaliczy¢ do tej klasy.
Wedlug PN.B.03150:2000 w konstrukcjach drewnianych nalezy stosowa¢ drewno iglaste, a
stosowanie innych gatunkéw drewna dopuszcza sig¢ tylko w uzasadnionych przypadkach. W
zwiazku z tym w zalaczniku Z.2.2.3 normy podano wartosci charakterystyczne wytrzymatosci,
moduléw sprezystosci 1 gestosci dla klas wytrzymatosciowych wybranych dla krajowego drewna
iglastego o wilgotnosci 12%. Drobne elementy konstrukcyjne, takie jak: wktadki, klocki, itp.,
nalezy wykonywa¢ z drewna dgbowego, grochodrzewiowego (akacjowego) lub innego, podobnie
twardego. Wilgotnos¢ drewna litego stosowanego na elementy konstrukcyjne nie powinna
przekracza¢ 18% w konstrukcjach chronionych przed zawilgoceniem oraz 23% w konstrukcjach

pracujacych na otwartym powietrzu.

2.2 L.aczniki mechaniczne
Stosowane w polaczeniach konstrukcji drewnianej w postaci gwozdzi, $rub, wkretow do
drewna, sworzni, pierscieni zgbatych itp. powinny spetnia¢ wymagania PN.B.03150:2000 oraz

PN.EN 912 lub PN.EN 14545 1 PN.EN 14592.

2.3 Preparaty do zabezpieczania przed korozja

Preparaty do zabezpieczania drewna 1 materiatow drewnopodobnych przed korozja
biologiczna powinny by¢ zgodne z wymaganiami PN.C.04906 : 2000, wymaganiami ogdlnymi
podanymi w aprobatach technicznych oraz zgodnie z zaleceniami udzielania aprobat technicznych .

ZUAT.15/V1.06/2002.

2.4 Preparaty do zabezpieczania przed ogniem
Preparaty do zabezpieczania drewna materiatow drewnopodobnych przed ogniem powinny

spetnia¢ wymagania podane w aprobatach technicznych.

2.5 Preparaty do zabezpieczenia przed korozjg chemiczng
Preparaty do zabezpieczania drewna i1 materialdow drewnopodobnych przed dziataniem

korozji chemicznej powinny spetnia¢ wymagania podane w aprobatach technicznych.



3. SPRZET

Wykonawca zobowiazany jest do przedstawienia Inspektorowi nadzoru do akceptacji
wykazy zasadniczego sprzetu Inspektor jest uprawniony do sprawdzenia czy urzadzenia dzwigowe
posiadaja wazne §wiadectwa wydane przez Urzad Dozoru Technicznego Wykonawca na zadanie
Inspektora jest zobowiazany do probnego uzycia sprzetu w celu sprawdzenia jego przydatnosci.
Sprawdzenie powinno odbywac si¢ w obecnosci przedstawiciela Inspektora nadzoru.

Sprzet podstawowy.

Do wykonania robdt bedacych przedmiotem niniejszej SST stosowaé nastgpujacy, sprawny
technicznie sprzgt:

* clektronarzedzia mechaniczne,

* narzedzia reczne ( strugi, siekiery, mlotki, dhuta itd.),

* materialy montazowe (kleje, kotwy, siatki, ruszty, zawiesia, listwy, taczniki gwozdzie
budowlane, wkrety, Sruby),

e rusztowanie rurowe 1 kolumnowe.

4. TRANSPORT

Materialy niezbedne do wykonania robot dowiez¢ na teren budowy samochodem
dostawczym. Podczas transportu material przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach w sposéb
okreslony przez producenta, w sposob ktory nie wplynie niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych
robot 1 wilasciwosci przewozonych materiatow. Liczba §rodkéw transportu bedzie zapewniad
prowadzenie robot zgodnie z ich technologia oraz zasada ciaglosci frontu robot. Wykonawca
stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na of przy transporcie materiatow/
sprzgtu na i z terenu budowy. Roztadunek materialdow nalezy prowadzi¢ w sposodb ostrozny przy
uzyciu $rodkdéw 1 sprzetu zapewniajacych niezmienne wlasciwosci materialu, gwarantujace
wlasciwa jako§¢ robot. Do roztadunku mozna uzywaé wozkow widlowych, przenos$nikow
tasmowych, zurawi samochodowych Iub roztadunek prowadzi¢ rgcznie przy zachowaniu
niezbednych srodkéw bezpieczenstwa zgodnie z warunkami bhp.

Transport wewngtrzny poziomy rgczny za pomoca wozkow transportowych, taczek.

Transport pionowy za pomoca przys$ciennego wyciagu budowlanego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Warunki ogélne



5.1.1 Program montazu i scalania konstrukcji na miejscu budowy
Rozpoczegcie robdt moze nastapi¢ po pisemnym zaakceptowaniu przez Inspektora Projektu
programu montazu Program sporzadzany jest przez Wykonawcg¢ montazu Program powinien
zawiera¢ protokot odbioru konstrukcji od Wytwoérey oraz :
* harmonogram terminowy realizacji
* informacj¢ o personelu kierowniczym i technicznym Wytwoércy
* informacje o obsadzie tych stanowisk robotniczych na ktérych Kkonieczne jest
udokumentowanie kwalifikacji
* projekt montazu
* sprawdzenie pracy statycznej konstrukcji jesli podczas montazu bgdzie ona podpierana w
innych punktach niz przewiduje to Dokumentacja Projektowa
* informacje o podwykonawcach
* informacje o podstawowym sprzgcie montazowym przewidzianym do realizacji zadania
* sposob zapewnienia badan ujetych w Specyfikacji
* informacje o sposobie zapewnienia bezpieczenstwa osob ktore moga znalez¢ si¢ w obszarze
prac montazowych

* inne informacje zadane przez Inspektora Projektu

5.1.2 Akceptowanie stosowanych technologii
Jesli jaka$ z czynnosci technologicznych nie jest okreslona jednoznacznie w Dokumentacji
Projektowej lub zachodzi konieczno$¢ zmiany technologii Wykonawca musi uzyskaé akceptacje

Inspektora Projektu

5.1.3 Kontrola wykonywanych robot
Inzynier Projektu jest uprawniony do wyznaczenia harmonogramu czynnosci kontrolnych
badawczych 1 odbiorcoOw czgsciowych na czas ktorych nalezy przerwac roboty W zaleznosci od

wyniku badan Inzynier Projektu podejmuje decyzj¢ o kontynuowaniu robot

5.2 Montaz i scalanie konstrukcji na miejscu budowy

5.2.1. Montaz wigzarow

Wiazary nalezy montowa¢ na roboczych pomostach montazowych wykonanych na
wyréwnanym 1 wypoziomowanym podiozu, zabezpieczonym przed osiadaniem podczas robot.
Deski pomostu powinny mie¢ wilgotno$¢ nie wigksza niz 18% i by¢ jednostronnie ostrugane. Na

pomost nalezy nanie$¢ zarys montowanej konstrukcji z ewentualnym uwzglednianiem strzatki



odwrotne;j.

Dopuszczalne odchytki od wymiardw projektowanych przy nanoszeniu ich na pomost

montazowy powinny wynosic:
a) w konstrukcjach o rozpigtosci do 15 m:

* + 5 mm na dlugosci przgsta,

* +2 mm w odlegltosci pomigdzy weztami oraz na wysokos$ci wiazara,
b) w konstrukcjach o rozpigtosci ponad 15 m:

* + 10 mm na dtugosci przegsta,

* +4 mm w odleglosci pomigdzy weztami oraz na wysokos$ci wiazara,

Gotowe wiazary powinny by¢ (w miar¢ mozliwosci) przechowywane w ostonigtych
pomieszczeniach lub zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi. Powinny by¢ one utozone
na podktadach w stosy i rozdzielne przektadkami. Jezeli ze wzgledu na duze wymiary zachodzi
konieczno$¢ sktadowania wigzardw na otwartym powietrzu, stosy nalezy przykrywaé papa, folig z
tworzyw sztucznych lub w inny sposob zabezpieczy¢ przed opadami atmosferycznymi.

Wiazary 1 elementy sktadowe powinny by¢ zabezpieczone przed mechanicznymi
uszkodzeniami w czasie transportu. Sruby, $ciagi itp. Powinny by¢é skrecone przed zatadowaniem.
Po wytadowaniu nalezy dokona¢ przegladu tych czesci, usuna¢ ewentualne uszkodzenia i ponownie
dokreci¢ $ruby, Sciagi itp.

Przed podnoszeniem wiazarOw nalezy zabezpieczy¢ je przed wyboczeniem lub
zwichrowaniem, a we¢zly przed rozluzowaniem potaczen i przesuwem w plaszczyznie lub poza
plaszczyzna wiazara. Elementy smukle nalezy przed podniesieniem czasowo usztywnic
dodatkowymi pretami, rozpérkami, uchwytami itp. Miejsca zawieszenia wigzara za pomoca
uchwytéw linowych powinny by¢ tak dobrane, aby podczas jego transportu na miejsce utozenia we
wszystkich pretach wystgpowaty sity o takich samych znakach, jakie beda wystgpowaty w okresie
uzytkowania konstrukcji oraz aby nie zostala naruszona sztywnos$¢ weztéw; sity w pretach nie
powinny by¢ wigksze niz otrzymywane z obliczen statycznych.

Miejsca zaczepiania uchwytéw linowych powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami
mechanicznymi za pomoca podktadek.

Wiazary ustawione na podporach powinny by¢ niezwlocznie polaczone t¢znikami statymi
lub stezeniami tymczasowymi 1 zabezpieczone przed opadami atmosferycznymi. Usunigcie
zawieszenia wigzara z haka dzwigu montazowego przed zabezpieczeniem stateczno$ci wigzara jest
niedopuszczalne.

Dopuszczalne odchytki wymiarow wiazarow przed trwalym zamocowaniem wynosza:

* =+ 10mm w rozstawie osiowym wigzarOw w rzucie poziomym,

* 0,5% wysokosci wigzara na odchylenie ptaszczyzny wiazara od pionu,



* + 10mm w osiach wezléw podporowych od osi podpér.

Dopuszczalne odchytki wymiarow wiazarow po trwatym zamocowaniu wynosza:
a) w dtugosci wiazara:

* 4+ 20mm przy rozpigtosci do 15m,

* =+ 30mm przy rozpigtosci ponad 15m,
b) w wysokosci wigzara:

e+ 10mm przy rozpigtosci do 15m,

* 4 20mm przy rozpigtosci ponad 15m,

¢) £ Smm w odleglosci miedzy we¢ztami (mierzonej wzdhuz pasa).

5.2.2.Deskowanie na pasach dolnych

Na deskowanie nalezy stosowac deski I1I klasy jakosci tarcicy ogdlnego przeznaczenia albo
klasy MKG lub KS tarcicy wytrzymato§ciowo sortowanej, bez murszu, o grubosci 32mm.

Szeroko$¢ desek nie powinny by¢ wigksze niz 18cm. W deskach niedopuszczalne sa otwory
po sekach o $rednicy wigkszej niz 20mm.

Deski powinny by¢ powleczone ze wszystkich stron nietoksycznymi preparatami
grzybobojczymi, utozone prawa strona (dordzeniowa) ku dotowi i przybite do kazdego pasa dwoma
gwozdziami. Dlugo$¢ gwozdzi5 razy wigksza od grubosci desek. Czota desek powinny stykac sig
na krokwiach.

W przypadku uzycia desek z oflisami gorne ptaszczyzny pokrycia z desek powinny by¢ bez
oflisow.

Niezaleznie od rodzaju pokrycia (réwniez w przypadkach lacenia potaci dachowych) za
kominami powinny by¢ wykonane — od strony sptywu wody potaci dachowej — odboje (kozubkiO,
tj. deskowania utozone ze spadkami umozliwiajacymi splyw wody na boki poza komin. Deski

odbojow, koszy, okapow, latarni itp., powinny by¢ uktadane na styk.

5.2.2 Przemieszczanie elementow konstrukcji do ostatecznego ich polozenia

Elementy sktadowane na placu budowy musza by¢ transportowane do miejsca wbudowania
W sposOb gwarantujacy jego nieuszkodzenie Elementy transportowane przy pomocy dzwigéw
musza by¢ podnoszone przy uzyciu odpowiednich zawiesi z taSm z dodatkowymi podkladkami w
miejscach przetamania ta§my na krawedzi elementu z zachowaniem zasad bezpieczenstwa (probne
uniesienie na wysoko$¢ 20 cm brak przeszkod na drodze transportu ,przeszkolona i odpowiednio
wyekwipowana zatoga)

Wszelkie uszkodzenia elementow powstale w czasie transportu wewngtrznego musza byc¢



ocenioneprzez Inspektora Projektu i w razie konieczno$ci element musi by¢ zastapiony nowym na

koszt Wykonawcy robot.

5.2.3 Wykonanie polaczen stalych na miejscu budowy.

5.3. Zabezpieczenie antykorozyjne po montazu

Zabezpieczenie przeciwpozarowe.

Wszystkie elementy drewniane powinny by¢ pomalowane preparatem ogniochronnym
(Fobos M2, Ogniochron, lub innym).

Zabezpieczenie przed korozja biologiczna oraz ochrona w okresie eksploatacji.

Wszystkie elementy drewniane narazone na bezpo$rednie dzialanie czynnikow
atmosferycznych, powinny by¢ pomalowanem preparatem zabezpieczajacym przed korozja
biologiczna (dotyczy to w szczegdlnosci konstrukcji ogrodka) Wszystkie elementy stalowe

niesystemowe powinny by¢ ocynkowane ogniowo — minimum 0,60 pm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca ma obowiazek prowadzi¢ kontrole jako$ci prowadzonych przez siebie robodt

niezaleznie od dzialan kontrolnych Inspektora nadzoru.

6.1 Odbiory czeSciowe
Harmonogramy odbiordw czg§ciowych sporzadza Inspoektor nadzoru po zapoznaniu si¢ z

programem wytwarzania konstrukcji

6.2. Zakres kontroli jakoS$ci robot
Sprawdzenie wykonania robdt budowlanych stanowiacych przedmiot niniejszej specyfikacji
polega na kontrolowaniu zgodno$ci ich wykonania z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji

projektowej 1 niniejszej specyfikacji.

Kontrola jako$ci robot obejmuje nastgpujace czynnosci:
* kontrole zgodno$¢ zastosowanego materiatlu z wymaganiami dokumentacji projektowej i ST,
* kontrolg elementow przed ich zmontowaniem,
* kontrolg gotowej konstrukeji,

* kontrolg stezenia i zwiatrowania konstrukcji.

Badanie materialow przewidzianych w projekcie lub niniejszych warunkach technicznych



do wykonania konstrukcji drewnianej powinno by¢ dokonane przy dostawie tych materiatow.
Ocena jakosci materialdéw przy odbiorze konstrukcji powinna by¢ dokonywana posrednio na
podstawie zapisow w dzienniku budowy 1 zas§wiadczen z kontroli stwierdzajacych zgodno$¢

uzytych materiatdw z wymaganiami dokumentacji technicznej oraz norm panstwowych.

Badania elementéw przed ich zmontowaniem powinno obejmowac:
* sprawdzenie wykonania potaczen na zgodno$¢ z wymaganiami podanymi w dokumentacji
technicznej,

e sprawdzenie wymiardow wzornikow (szablonéw) 1 konturéw oraz wymiarow
poszczegblnych elementow

* konstrukcji nalezy przeprowadzi¢ za pomoca pomiaru tasma lub inna miara stalowa z
podziatka milimetrowa, przez stwierdzenie

* ich zgodno$ci z dokumentacja techniczna i wymaganiami podanymi w niniejszych
warunkach technicznych

* sprawdzenie wilgotnosci drewna

7. OBMIAR ROBOT

Wymagania ogolne dotyczace obmiaru robot.
Ilosci przewidywanej konstrukcji drewnianej zestawiono w Przedmiarze Robot. Ilosci
przewidywanego materiatu dla konstrukcji zestawiono w Przedmiarze Robot

Jednostka obmiarowa jest 1 m3 wbudowanej konstrukcji drewniane;.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr konstrukeji powinien by¢ dokonany przez Inspektora nadzoru oraz wpisany do
Dziennika Budowy Odbidér powinien polega¢ na sprawdzeniu zgodno$ci uzytych elementéw z
rysunkami roboczymi konstrukcji i postanowieniami niniejszej Specyfikacji Sprawdzenie zgodnosci
wykonanej konstrukcji z rysunkami roboczymi obejmuje :

*  Zgodno$¢ uzytych przekrojow

* Prawidtowe wykonanie potaczen

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci



Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00 "Wymagania ogdlne"

Cena jednostki obmiarowe;.

Cena jednostkowa obejmuje zakup dostarczenie materiatu skrgcane oraz montaz konstrukeji
zgodnie z Dokumentacja Projektowa i niniejsza Specyfikacja, a takze oczyszczenie terenu robot z
odpadow konstrukcji stanowiacych wlasnos¢ Wykonawcy i usunigcie ich poza teren budowy. W
cenie jednostkowej mieszcza si¢ rowniez koszty ewentualnych rusztowan i pomostéw roboczych

niezbednych do wykonania i montazu konstrukcji stalowych wraz z ich rozbiorka.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN.82/B.02001 — Obciazenia budowli. Obciazenia state.

PN.80/B.02010 — Obciazenia w obliczeniach statycznych. Obciazenie $niegiem.
PN.77/B.02011 — Obciazenia w obliczeniach statycznych. Obciazenie wiatrem.
PN.B.03150:2000 — Konstrukcje z drewna i materiatdéw drewnopochodnych.

ST-15 - Pokrycie dachu

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace

wykonania i odbioru pokry¢ dachowych wraz z obrébkami blacharskimi.

1. 2 . Zastosowania SST
Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna (ST) jest czgScia dokumentdéw

przetargowych i kontraktowych przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Niniejsze warunki wykonania i odbioru robot odnosza si¢ jedynie do wymagan dotyczacych
pokry¢ dachowych - nie obejmuja wymagan odnosnie do catosci przekrycia dachowego w
rozumieniu nastepujacych definicji:

- przekrycie dachowe - przegroda sktadajaca si¢ z elementdw nos$nych, izolacji termicznej i
izolacji wodochronnej petniaca rol¢ dachu zaréwno pod wzglgdem konstrukcyjnym, jak i

funkcjonalnym,



W warunkach wykonania i odbioru robot zwiazanych z pokryciami dachowymi jako zasadg

przyjeto okreslanie wymagan w nastgpujacej kolejnosci:

wymagania zwigzane z projektem,

wymagania dotyczace przyjmowania materiatdw na budowg,
wymagania dotyczace wykonywania pokry¢,

kryteria odbioru.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej SST sa zgodne z ustawa Prawo budowlane, wydanymi do

niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklatura Polskich Norm, aprobat technicznych, a

mianowicie:

pokrycie dachowe - wierzchnia, wodochronna warstwa dachu lub stropodachu,
przymocowana do podtoza lub podkladu 1 odporna na dziatanie czynnikow
atmosferycznych.

roboty budowlane przy wykonaniu pokry¢ dachowych - wszystkie prace budowlane
zwiazane z wykonaniem pokrycia dachu zgodnie z ustaleniami projektowymi,

Wykonawca - osoba lub organizacja wykonujaca ww. roboty budowlane,

procedura - dokument zapewniajacy jako$¢, definiujacy ,,jak, kiedy, gdzie i kto"? wykonuje
1 kontroluje poszczegdlne operacje robocze - procedura moze by¢ zastapiona przez normy,
aprobaty techniczne i instrukcje,

ustalenia projektowe - ustalenia podane w dokumentacji technicznej zawierajace dane

opisujace przedmiot i wymagania jakosciowe wykonania oktadzin.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Przy wykonywaniu pokry¢ dachowych nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-

63/B-10243 - Roboty pokrywcze dachowka cementowa. Wymagania i badania przy odbiorze.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z

dokumen-tacja projektowa, ST i1 poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace

wykonania i1 odbioru rob6t podano w ST-00 ,,Wymagania og6lne".

2. MATERIALY

Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-00

»Wymagania og6lne".



2.1. Wymagania ogolne

Materialy stosowane do wykonywania pokry¢ dachowych powinny mie¢ aprobaty
techniczne lub powinny by¢ produkowane zgodnie z obowiazujacymi normami.

Materialy stosowane do robdt dekarskich do dnia uzyskania przez Polske cztonkostwa w
Unii Europejskiej powinny mie¢ certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci lub
deklaracj¢ zgodnosci z aprobata techniczna lub z Polska Norma.

Z dniem uzyskania przez Polske¢ cztonkostwa w Unii Europejskiej wyroby dekarskie
powinny:

* mie¢ certyfikat zgodno$ci ze zharmonizowana norma europejska wprowadzona do zbioru
norm polskich, z europejska aprobata techniczna lub krajowa specyfikacja techniczna
panstwa czlonkowskiego uznang za zgodna z wymaganiami podstawowymi, a nast¢pnie by¢
oznaczone znakowaniem CE,

* mie¢ deklaracj¢ zgodno$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydana przez
producenta - w przypadku wyrobow podanych w wykazie Komisji Europejskiej majacych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa.

Na opakowaniach materiatow stosowanych do wykonywania robdt dekarskich powinien si¢
znajdowa¢ termin przydatnosci do stosowania.

Sposéb transportu i1 sktadowania materialdow do robot dekarskich powinien by¢ zgodny z
wymaganiami producenta.

Wykonawca obowiazany jest posiada¢ na budowie pelna dokumentacje dotyczaca

sktadowanych na budowie materiatéw przeznaczonych do wykonywania robot dekarskich.

2.2. Przyjecie materialow na budowie
Podstawg przyjecia wyrobow pokrywczych na budowe stanowia:
* projekt techniczny,
* dokumenty od producenta,
* sprawdzenie oznaczenia wyrobow,
* sprawdzenie zgodnosci wybranych wlasciwosci wyrobow z dokumentami.

Projekt techniczny powinien zawiera¢ charakterystyke wyrobdw przeznaczonych do
wykonania pokrycia. Na budoweg moga by¢ przyjete jedynie wyroby wymienione w projekcie lub
wyroby zastepcze wedtug specjalnej dokumentacji dotyczacej odstepstw od projektu.

Niedopuszczalne jest stosowanie wyroboéw nieznanego pochodzenia.

Producent jest zobowiazany dostarczy¢ dla kazdego wyrobu certyfikat na znak

bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci z dokumentem odniesienia lub deklaracj¢ zgodnosci dla partii



wyrobu oraz kartg katalogowa wyrobu lub firmowe wytyczne stosowania wyrobu.

Kontrolne badania wtasciwo$ci wyrobow pokrywczych nalezy przeprowadzaé zgodnie z
wymaganiami norm dotyczacymi wyrobu lub innych dokumentéw odniesienia, typu ,,aprobata
techniczna".

Wyroby pokrywcze moga by¢ przyjete na budowg, jesli spetniaja nastgpujace warunki:

* odpowiadaja wyrobom wymienionym w projekcie lub w dokumentacji odstepstw od
projektu,

* sa wlasciwie opakowane i oznakowane,

* spelniaja wymagane wtasciwosci wykazane w odpowiednich dokumentach,

* maja deklaracj¢ zgodnosci, certyfikat zgodnos$ci lub do dnia wejscia Polski do Unii

Europejskiej - certyfikat na znak bezpieczenstwa.

Przyjecie wyrobéw na budoweg powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

2.3. Przechowywanie materialow
Wszystkie materiaty dekarskie powinny by¢ przechowywane i magazynowane zgodnie z

instrukcja producenta oraz wedtug odpowiednich norm wyrobu.

3. SPRZET

Roboty mozna wykonywac re¢cznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu.

Niedopuszczalne jest uzywanie w tym celu narzedzi powodujacych efekt termiczny (nagly
wzrost temperatury), np. szlifierki katowe. Powoduje to uszkodzenie powloki organiczne cynkowej,
W nastepstwie czego rozpoczyna si¢ proces korozji. Odpowiednimi do tego celu narzedziami sa
nozyce wibracyjne (Nibbier).

Dodajac arkusze w "koszu" nalezy pamigta¢ o pozostawieniu 4 - 6 cm luzu na strong

uzalezniona od spadku dachu i rodzaju zastosowanej rynny koszowe;j.

Chodzenie po dachu: montaz winien zosta¢ zorganizowany tak, by jak najmniej chodzi¢ po
zamocowanych juz arkuszach. Gdy zachodzi taka konieczno$¢ nalezy stawia¢ stopy w "dole fali",
uwazajac czy w podeszwach nie ma pozostatosci po cigciu i obrobcee blachy.

Zaprawki: w przypadku drobnych uszkodzen powloki powstatych podczas montazu i

obrobki mozna je zaprawi¢ lakierem (tylko w miejscu rysy), dostgpnym w ofercie producenta.

4. TRANSPORT



Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,,Wymagania og6lne".

4.2. Transport i skladowanie
Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.
Jezeli zachodzi konieczno$¢ przechowywania blach przez dtuzszy okres czasu nalezy:
* bezwzglednie usuna¢ foli¢ ochronna,
* skltadowa¢ materialy w pomieszczeniach suchych 1 przewiewnych, bez sasiedztwa
agresywnie reagujacych materiatow,
* oddzieli¢ materiat od podtoza — min. 20 cm,
* przetozy¢ kazdy arkusz przektadkami.
Przenoszac dhugie arkusze nalezy tak dobrac ilo§¢ osob, by zapobiec przesuwaniu po sobie
blach oraz ich wyginaniu si¢ i chwyta¢ je w miejscu przettoczen, gdzie maja one najwigksza
sztywnos¢

Rolki papy uktada¢ w pozycj i pionowej, w miejscach przewiewnych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST-00 ogdlne".

5.2. Wykonanie podloza

5.2.1.Wymagania ogdlne

Podtoza pod pokrycia z papy powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-80/B-
10240, w przypadku za$ podtozy nie ujetych w tej normie, wymaganiom podanym w aprobatach
technicznych.

Rodzaj pokrycia dachowego powinien by¢ dostosowany do pochylenia potaci dachowe;j,
zgodne z wymaganiami normy PN-99/B-02361.

Na potaciach o pochyleniu minimalnym, a takze w korytach odwadniajacych o takim spadku
nalezy uwzgledniac¢ ugigcie konstrukcji nos$nej pod dziataniem obciazen oraz tolerancje montazowe.
Powierzchnia podtoza powinna by¢ réwna; przeswit pomigdzy powierzchnia podloza a tata
kontrolna o dlugosci 2 m nie moze by¢ wigkszy niz 5 mm.

Krawedzie, naroza oraz styki podloza z pionowymi plaszczyznami elementow
ponaddachowkowych nalezy zaokragli¢ tukiem o promieniu nie mniejszym niz 3 cm lub ztagodzi¢
za pomoca odkosu albo listwy o przekroju tréjkatnym.

Przed murami kominowymi lub innymi elementami wystajacymi ponad dach nalezy od

strony kalenicy wykona¢ odboje o gornej krawedzi nachylonej przeciwnie do spadku potaci



dachowe;.

5.2.2. Podloza z desek

Deski powinny by¢ zabezpieczone przed zagrzybieniem (impregnowane) i utozone strong
dordzeniowa ku gorze. Kazda deska powinna by¢ przybita do krokwi dwoma gwozdziami.

Wilgotnos¢ desek nie powinna by¢ wigksza niz 21%.

Podtoze powinno by¢ wykonane z desek o maksymalnej szerokosci 15 cm.

Czota desek powinny styka¢ si¢ na krokwiach. Deski nalezy uktada¢ ,,na pioro" i ,,wpust"
lub ,,na przylge". Szczeliny migdzy deskami nie powinny by¢ wigksze niz 2 mm. Nie dopuszcza si¢
w deskach otworow po sgkach o §rednicy wigkszej niz 20 mm.

W obiektach narazonych na silne podmuchy wiatru od spodu, na przyktad w wiatach oraz
obiektach o matym nachyleniu potaci i przy rozstawie krokwi wigkszym od 1.1 m podktad
powinien by¢ wykonany z desek taczonych na wpust.

Deski okapowe powinny wystawac poza czoto krokwi od 3 cm do 5 cm.

5.3. Pokrycia z blachy dachéwko podobnej

Pokrycia z blachy nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w polskich
normach wyrob6éw, wymaganiami producenta i PN-B-02361:1999.

Pokrycia dachowe z blachy stalowej z powlokami metalicznymi: cynkowo-aluminiowa,
aluminiowocynkowa, aluminiowa, organiczna, wielowarstwowa ukladane na ciagltym podlozu
powinny spetnia¢ wymagania podane w instrukcji producenta wyrobu.

Warunki montazu powinny by¢ takie, by nizsze, ptaskie fragmenty wyrobu byty podparte na ciaglej
konstrukc;ji.

W przypadku montazu profili dachowkowych nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:

* blachy przycina si¢ za pomoca nozyc wibracyjnych, a w przypadku matego zakresu cigcia
za pomoca pity lub nozyc do blach. Nie wolno do ciecia uzywac szlifierek katowych lub
innych narz¢dzi wytwarzajacych podczas cigcia wysoka temperaturg - ze wzgledu na
korozj¢ miejsc cigtych.

* po cigciu 1 wierceniu nalezy usuna¢ wszystkie metalowe odpady mogace spowodowac
odbarwienie powierzchni blach.

Blachodachowki nalezy uklada¢ na tatach i mocowaé je za pomoca wkretow
samonawiercajacych do tat drewnianych lub metalowych.

Wkrety nalezy wkreca¢ za pomoca wiertarek ze sprzg¢gltem, zwracajac uwage, aby nie
uszkodzi¢ przy tym podktadek z EPDM. Podktadka powinna nieznacznie wystawac poza brzeg

gornej podkiadki stalowej. Wkrety powinny by¢ umieszczone w srodku wglebienia, w dolnej fali.



Powinny by¢ mocowane w co drugiej fali, w co drugim rzgdzie dachowek, za$ przy okapie i w
kalenicy - w kazdej fali oraz w kazdym szeregu dachowek na bocznej naktadajacej si¢ krawedzi.
Przed montazem blach dachowkowych nalezy zmontowa¢ haki rynnowe oraz pasy podrynnowe i
nastepnie przystapi¢ do ukladania profili rzedami od okapu do kalenicy, rozpoczynajac od prawego
dolnego rogu. Pierwszy szereg arkuszy musi by¢ utozony pod prawidlowym katem ze wzgledu na
niebezpieczenstwo skrecania arkusza. Pomocne jest w tym przypadku zamocowanie deski przy
okapie, co wymusza prawidtowy kat montazu. Po zamocowaniu deski mozna kilka pierwszych
arkuszy utozy¢ bez przykrgcania, w celu znalezienia prawidlowego sposobu utozenia.

Pokrycia z blach o profilu dachdowkowym powinny by¢ wentylowane, tak aby powietrze
mogto swobodnie przeptywaé od okapu do kalenicy pod warstwa pokrycia z blachy.

Niezbedne jest prawidlowe uszczelnienie kalenicy 1 okapu za pomoca specjalnych
uszczelek, w celu uniemozliwienia przedostawania si¢ $niegu i kurzu. W przypadku dachow
ptaskich o pochyleniu potaci do 30° zaleca si ¢ stosowanie uszczelek wzdtuz catej kalenicy i okapu,
zapewniajac dostgp powietrza przy okapie oraz wylot w kalenicy. Kalenice dachéw o kacie
nachylenia potaci dachowej powyzej 30° mo zna pozostawic¢ bez uszczelek, zaginajac do gory dolne
czesci fal.

Wszystkie uszkodzenia powlok powstale w czasie transportu i montazu nalezy zamalowaé
farba zaprawowa.

Blachy absolutnie nie nalezy ktas¢ bezposrednio na papie, powszechne jest stosowa folii
paro-przepuszczalnych z zastosowaniem fat i kontriat.

Konstrukcj¢ z tat 1 kontrlat stosowac takze na odeskowane dachy pokryte papa. Zapewnia to
wlasciwa wentylacje pota zapobiega kondensacji pary wodnej przy skokach temperatur. Przy
matym spadku potaci dolnych partiach dachu dobrze jest zagesci¢ kontrlaty, by zmniejszy¢
obciazenie zalegajacego $niegu. Laty musza by¢ przybijane dokladnie, w rownych odstepach tak
aby podpieraly blachg w jej najnizszym punkcie.

Mocowanie pierwszej laty uzaleznione jest od szerokosci rynny i spadku dachu, jednakze
musi by¢ ona grubsza o 16 - 20 mm by zniwelowa¢ skok przettoczenia - mozna to uzyskac stosujac
klocki dystansowe Dolna krawedz dachéwki blaszanej winna sigga¢ 1/3 szerokosci rynny. Jezeli
stosujemy pas nadrynnowy musimy pamigta¢ o tym by zamontowa¢ go w sposob umozliwiajacy,

odprowadzenie z folii do rynny ewentualnych skroplin.

Arkusze uklada si¢ od lewej strony dachu mocujac najpierw "na sucho " trzy pierwsze
arkusze, by sprawdzi¢ kat 1 prowadzenie okapu i kalenicy. Podkladajac kolejne arkusze rowkiem
kapilarnym pod sp6éd mocujemy krotkimi wkrgtami 20 mm pod przemoczeniem, na kazdym

module. Robiac to lekko pod katem maskujemy je - co znakomicie poprawia wyglad i estetyke



wykonania .

Taki sposob uktadania arkuszy sprawia, iz blacha samym swym cigzarem zatrzaskuje si¢ na
przettoczeniach za$ potaczenia arkuszy sa niewidoczne, czego czasem nie da si¢ unikna¢ naktadajac
blach¢ na wierzch, gdy trzeba ja dopycha¢ do gory - zmniejsza to tez liczbg operacji. Dopiero tak
potaczone arkusze mocujemy do tat whasciwymi wkretami (35 mm). Srednie zuzycie wkretow to
ok. 6-7 szt/m2 (w rejonach narazonych na silne wiatry nalezy zagesci¢ punkty mocowan). Mocuje
si¢ je w dole fali za pomoca nasady magnetycznej wkretarki akumulatorowej lub wiertarki.

Szczelno$¢ polaczenia gwarantuja wkret posiadajace uszczelke z EPDM, ktéra przy
prawidtowym (prostopadtym) dokrgceniu wkretu powinna wyj$¢ nieco poza obreb podktadki.

Uwaga - zawsze nalezy $ciagnac foli¢ ochronng przed przykreceniem wkretow, przeciwnym
wypadku uszczelka nie zapewnia odpowiedniego dolegania i szczelnosci!

Gasiory mocujemy wkretami "blacha z blacha", w co drugim grzbiecie fali stosujac
uszczelki profilowane lub uniwersalne.

Zastosowanie $niegoptotéw na dachach o znacznym nachyleniu potaci pozwala uniknaé
wiosng naprawy / wymiany systemu rynnowego/ i likwiduje niebezpieczenstwo zsunigcia si¢ Sniegu

na przechodzace osoby.

5.4. Pokrycia papowe oraz pokrycia z powlok asfaltowych

Kontrola migdzyoperacyjna pokry¢ papowych oraz pokry¢ z powlok asfaltowych polega a
biezacym sprawdzaniu zgodnos$ci wykonywanych prac z niniejszymi wymaganiami.

Kontrola koncowa wykonania pokry¢ polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z
projektem oraz niniejszymi wymaganiami. Kontrol¢ przeprowadza si¢ w sposob opisany w PN-

98/B-10240, p. 4.

5.5. Obrobki blacharskie

Obrobki blacharskie powinny by¢ dostosowane do rodzaju pokrycia.

Obrobki blacharskie z blachy stalowej 1 stalowej ocynkowanej powinny by¢ wykonywane z
blachy o grubosci od 0,5 mm do 0,6 mm.

Przy wykonywaniu obrobek blacharskich nalezy pamigta¢ o koniecznos$ci zachowania
dylatacji. Dylatacje konstrukcyjne powinny by¢ zabezpieczone w sposdéb umozliwiajacy
przeniesienie ruchow poziomych i1 pionowych dachu w taki sposob, aby nastgpowat szybki odptyw

wody z obszaru dylatacji.

5.6. Rynny i rury spustowe

W dachach z odwodnieniem zewngtrznym w warstwach przekrycia powinny by¢ osadzone



uchwyty rynnowe (rynhaki) o wyregulowanym spadku podtuznym.

Spadki koryt dachowych nie powinny by¢ mniejsze niz 1,5%.

Rozstaw rur spustowych nie powinien przekracza¢ 25,0 m.

Wpusty dachowe powinny by¢ osadzane w korytach. W korytach o przekroju trojkatnym i
trapezowym podloze wokdét wpustu w promieniu min. 25 cm od brzegu wpustu powinno by¢
poziome - w celu osadzenia kotierza wpustu.

Wpusty dachowe powinny by¢ usytuowane w najnizszych miejscach Kkoryta.
Niedopuszczalne jest sytuowanie wpustow dachowych w odleglo$ci mniejszej niz 0,5 m od
elementdw ponad dachowych.

Wiloty wpustow dachowych powinny by¢ zabezpieczone specjalnymi kolpakami
ochronnymi natozonymi na wpust przed mozliwoscia zanieczyszczenia liS¢mi lub innymi
elementami mogacymi stac si¢ przyczyna niedroznosci rur spustowych.

Przekroje poprzeczne rynien dachowych, rur spustowych i wpustow dachowych powinny
by¢ dostosowane do wielkos$ci odwadnianych powierzchni dachu.

Spadki podiuzne koryt odwadniajacych powinny zapewnia¢ swobodny odptyw wody
opadowe;j.

Rynny i rury spustowe z blachy powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-EN
612:1999, uchwyty za$ do rynien i rur spustowych wymaganiom PN-EN 1462:2001, PN-B-
94702:1999 1 PN-B-94701.-1999.

Rynny dachowe i1 elementy wyposazenia z PVC-U powinny odpowiada¢ wymaganiom
podanym w PN-EN 607:1999.

Liczba rur spustowych oraz przekroje rur i rynien spustowych powinny by¢ kazdorazowo

ustalone indywidualnie na podstawie PN-92/B-01707.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogo6lne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne".
6.2. Kontrola wykonania podlozy
Kontrola wykonania podtozy powinna by¢ przeprowadzona przez inspektora nadzoru przed
przystapieniem do wykonywania pokryc¢.
6.2.1. Kontrola wykonania podlozy pod pokrycia dachowe z papy i powlok

asfaltowych.

Kontrola wykonania podtozy pod pokrycia dachowe z papy 1 powlok asfaltowych powinna



by¢ przeprowadzona zgodnie z wymaganiami PN-80/B-10240 p. 4.3.2 oraz wymaganiami

niniejszych Warunkéw (p. 5.2).

6.2.2. Kontrola wykonania podkladow pod pokrycia z dachéowek, plyt i blach.
Kontrola wykonania podktadow pod pokrycia z dachowek, plyt i blach polega na

sprawdzeniu, czy spelnione sa wymagania zawarte w p. 5.2. niniejszych Warunkow.

6.3. Kontrola wykonania pokry¢
Kontrola wykonania pokry¢ polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z
wymaganiami powotanych w p. 2 norm przedmiotowych i wymaganiami niniejszych Warunkdow.
Kontrola ta jest przeprowadzana przez inspektora nadzoru:
* w odniesieniu do prac zanikajacych (kontrola migdzyoperacyjna) — podczas wykonywania

robot dekarskich,

* w odniesieniu do wlasciwos$ci catego pokrycia (kontrola koncowa) - po zakonczeniu robot

dekarskich.

6.3.1. Pokrycia papowe oraz pokrycia z powlok asfaltowych

Kontrola migdzyoperacyjna pokry¢ papowych oraz pokry¢ z powtok asfaltowych polega na
biezacym sprawdzaniu zgodnos$ci wykonywanych prac z niniejszymi wymaganiami.

Kontrola koncowa wykonania pokry¢ polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z
projektem oraz niniejszymi wymaganiami. Kontrol¢ przeprowadza si¢ w sposob opisany w PN-

98/B-10240, p. 4.

6.3.2. Pokrycia z blachy

Kontrolg migdzyoperacyjna 1 koncowa dotyczaca pokry¢ z blachy przeprowadza sig,
sprawdzajac zgodno$¢ wykonywanych prac z wymaganiami PN-61/B-10245, PN-EN 501:1999,
PN-EN 506:2002, PN-EN 502:2002, PN-EN 504:2002, PN-EN 505:2002, PN-EN 507:2002, PN-
EN 508-1:2002, PN-EN 508-2:2002, PN-EN 508-3:2002 oraz z wymaganiami niniejszych
Warunkéw. W przypadku blach dachowkowych podczas kontroli nalezy zwréci¢ szczegdlna uwage

na odkryte krawedzie 1 zaktady.

6.3.3. Pokrycia nowo opracowane
Kontrolg miedzyoperacyjna i koncowa dotyczaca pokry¢ nowo opracowanych przeprowadza

sig, sprawdzajac zgodnos¢ wykonanych prac z wymaganiami podanymi w aprobacie techniczne;j.



6.3.4. Ocena wynikow badan
Uznaje sig, ze badania daly wynik pozytywny, jezeli wszystkie sprawdzane wlasciwosci
pokrycia sa zgodne z niniejszymi wymaganiami lub wymaganiami aprobaty technicznej, albo

wymaganiami norm przedmiotowych.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne".

Jednostka obmiarowg jest:
* dlarobdt pokrywczych - 1 m2 wykonanego pokrycia

* dlarynien i rur spustowych - 1 m wykonanych rynien i rur spustowych

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne".

Podstawg do odbioru wykonania robot dekarskich stanowi stwierdzenie zgodnos$ci ich
wykonania z dokumentacja projektowa i zatwierdzonymi zmianami, podanymi w dokumentacji
powykonawcze;j.

Wykonawca zobowiazany jest przedstawié:

* peina dokumentacj¢ powykonawcza wraz z oswiadczeniem stwierdzajacym zgodnosé
wykonania rob6t dekarskich 1 blacharskich z projektem,
* protokoty z badan kontrolnych oraz certyfikaty jakos$ci materiatow 1 wyrobow,

* stwierdzenie inspektora nadzoru, ze wyniki przeprowadzonych badan robot dekarskich byly

pozytywne.

Nie przewiduje si¢ odstgpstw od wymagan niniejszych Warunkow technicznych.
Protokot odbioru powinien zawierac:
* zestawienie wynikow badan migdzyoperacyjnych i koncowych,
* stwierdzenie zgodnos$ci lub niezgodnosci wykonania robot dekarskich z projektem,
* spis dokumentacji przekazywanej inwestorowi, w ktoérej sktad powinien wchodzi¢ program

utrzymania pokrycia.

9. PODSTAWA PEATNOSCI



Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00 ,”Wymagania ogdlne"

Podstawa rozliczenia finansowego, z uwzglednieniem zapisow zawartych pomigdzy
Wykonawca a Zamawiajacym w umowie o wykonanie robodt, jest wykonana i odebrana ilo§¢ m2
powierzchni pokrywczych oraz dlugosci rynien i rur spustowych wedtug skalkulowanych w

kosztorysie ofertowym cen jednostkowych, ktére obejmuja:

9.1. dla wszystkich technologii (czynnosci przygotowawcze)
* przygotowanie stanowiska roboczego,
* obshuge sprzetu niewymagajacego etatowej obstugi,
* ustawienie i rozbiorke rusztowan, o wysokosci do 4 m,
* przygotowanie podioza,

* oczyszczenie miejsca pracy z resztek materialow,

9.2. wykonanie pokrycia dachowego
* wykonanie izolacji z papy na podtozu,
* wykonanie pokrycia z blachodachowek,
* wykonanie obrobek blacharskich,

* wykonanie rynien i rur spustowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

*  PN-B-02361:1999 - Pochylenia potaci dachowych

*  PN-80/B-10240 - Pokrycia dachowe z papy i powtok asfaltowych. Wymagania i badania
przy odbiorze

* PN-61/B-10245 - Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i1

cynkowej. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze

ST-16 - Stolarka i Slusarka

1. WSTEP



1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace

wykonania 1 odbioru prac stolarskich 1 Slusarskich.

1.2. Zastosowania ST
Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) jest czg$cia dokumentow

przetargowych 1 kontraktowych przy zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

2. MATERIALY

Materialami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej
specyfikacji sa:
* Okna z profili PCV biale
*  Drzwi ptytowe pelne z kratkami wentylacyjnymi
* Oscieznice
* Pianka uszczelniajaca PU
* Kotwy i elementy montazu o$cieznic
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych
materialdow dostarczanych na plac budowy oraz za ich wilasciwe sktadowanie i wbudowanie.
Wbudowac¢ nalezy $lusarke kompletnie wykonczona wraz z okuciami, uszczelkami i powtokami

antykorozyjnymi.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ i sSrodowisko wykonywanych robot.
Na zadanie, wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow

potwierdzajacych dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem

4. TRANSPORT

Do transportu materiatéw, sprzetu budowlanego i urzadzen stosowac sprawne technicznie
$rodki transportu.

Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wplywami



atmosferycznymi.

Przestrzenie tadunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione wystajacych gwozdzi i innych
ostrych elementow mogacych uszkodzi¢ stolarke.

Wyroby ustawione w $rodkach transportu nalezy taczy¢ w bloki zapewniajace stabilnos¢ i
zwarto$¢ fadunku.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkoéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakos$¢ robot 1 wlasciwosci przewozonych towarow. Przy ruchu po drogach
publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepisow ruchu drogowego tak pod wzgledem
formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Zalecenia ogolne

Wykonawca powinien dokona¢ montazu okien i drzwi zgodnie ze szczegdlowa instrukcja
wbudowania tych wyrobow, dostarczona przez kazdego producenta.

Wyroby stolarki budowlanej moga by¢ osadzone w wykonanych otworach, jezeli budynek
jest zabezpieczony przed opadami atmosferycznymi. ROwnocze$nie ze wznoszeniem murdw moze
by¢ osadzona stolarka budowlana jedynie w $cianach dzialowych o grubosci ponizej 25 cm.

Stolarke i Slusarke nalezy zamocowywaé w o$ciezu zgodnie z wymaganiami okre§lonymi w
normach.

Okucia powinny by¢ tak przymocowane, aby zapewnily skrzydlom nalezyte dziatanie

zgodne z ich przeznaczeniem.

5.2 Zakres robot
Przed osadzeniem stolarki i $lusarki nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania o$cieza i stan
powierzchni, do ktérych ma przylega¢ oscieznica.
W przypadku wystgpowania wad w wykonaniu o$cieza lub zabrudzenia powierzchni
oscieza, oscieze nalezy oczys$ci¢ i naprawic.
Luz miedzy otworem okiennym lub drzwiowym a o$cieznica powinien wynosi¢:
* na szerokosci otworu 2+6 cm
* na wysokos$ci otworu 5+9 cm
Oscieznice metalowe powinny by¢ osadzone zgodnie z instrukcja wbudowania. Do

mocowania nie wolno uzywaé¢ zadnych materiatoéw, ktore moglyby uszkodzi¢ wbudowywane



wyroby. O§$cieznice powinny by¢ dostatecznie zakotwione w przegrodach budynku. Kotwy
powinny by¢ umieszczone w miejscach przenoszenia obciazen przez zawiasy.

Elementy metalowe wbudowane nalezy zabezpieczy¢ przed przesunigciem si¢ az do
uzyskania wymaganej wytrzymato$ci na $ciskanie, nie mniej jednak niz SMPa.

Uszczelnienie przestrzeni wokol oscieznicy nalezy dostosowaé do spodziewanej
rozszerzalno$ci elementu metalowego.

Oscieznice drzwiowe metalowe w Scianach dziatlowych murowanych powinny by¢ osadzone
w trakcie ich murowania. Przy osadzaniu oscieznic stalowych w czasie murowania $cianki nalezy
doktadnie podeprzeé, a po wypionowaniu stojakow usztywni¢ je za pomoca desek lub w inny
sposob. Ustawione o$cieznice powinny by¢ zabezpieczone przez podklinowanie i sko$ne podparcie
zastrzalami. Kotwy oS$cieznic nalezy odgia¢ do poziomego polozenia tak, aby umieszczone w
gniezdzie lub szczelinie mozna byto je obmurowaé lub osadzi¢. Kotwy powinny by¢ dodatkowo
zabezpieczone powloka antykorozyjna. Kotwy w o$cieznicach powinny by¢ tak umieszczone, aby
ich odstep od progu i nadproza nie byt wigkszy niz 250 mm, a ich rozstaw nie przekraczat 800 mm.
Ustawienie oscieznicy w wysokosci otworu nalezy dokona¢ z uwzglednieniem glebokosci
wpuszczenia oscieznicy ponizej poziomu podtogi.

Migdzy powierzchnia profili o$cieznic a tynkiem lub inna zewngtrzna warstwa licowa
nalezy pozostawi¢ szczeling ok. 5 mm, ktéra po zakonczeniu robot wypetnia sig trwale plastyczna
masa uszczelniajaca. Podczas obmurowywania nalezy sprawdzi¢ polozenie o$cieznicy, czy nie
odchylita si¢ od pionu, aby moc zawczasu poprawic ustawienie i usuna¢ wszystkie zbedne wycieki
zaprawy murarskiej jeszcze niestgzonej.

Koncowa faze osadzania o$cieznicy stanowi podmurowanie lub podbetonowanie listwy
progowej. W osadzona os$cieznicg, o oczyszczonych z pytu powierzchniach nalezy wstawi¢ stolarke
lub $lusarke na podktadkach lub listwach.

Po ustawieniu okna lub drzwi nalezy sprawdzi¢ sprawno$¢ dziatania skrzydet przy
otwieraniu 1 zamykaniu. Zamocowane okno lub drzwi nalezy uszczelni¢ pod wzgledem
termicznym.

Na wysokosci elementu po obydwu stronach okna stosowa¢ co najmniej po dwa elementy
mocujace w odlegloéci nie wigkszej niz 200 mm od naroza. Maksymalna odlegtos¢ pomigdzy
punktami mocowania wynosi 700 mm.

Dodatkowe elementy mocujace stosowane sa przy punktach zamykajacych, aby zapobiec
powstaniu odksztatcen podczas zamykania. Na szerokosci elementu — jeden element kotwiacy /
Imb.

W oknach rozwieranych o szerokos$ci wigkszej niz 700 mm stosowane sa klocki

podpierajace ulatwiajace prawidlowe ustawienie skrzydia wzgledem o$cieznicy przy zamykaniu.



Jezeli szeroko$¢ okna przekracza 1400 mm stosuje si¢ dwa komplety klockéw. Klocki podpierajace

stosuje si¢ zawsze, jezeli szeroko$¢ okna przekracza jego wysokosé.

6. KONTROLA ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materiatow, sprzetu i Srodkow
transportu podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne".
Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jako$ci robot, materialow 1 urzadzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jako$ci robdt na
terenie i poza placem budowy.
Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.
Kontrola jako$ci obejmuje nastgpujace zadania:
* Sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacja techniczna
* Sprawdzenie materiatow
* Sprawdzenie wypoziomowania stolarki
* pion i poziom zamontowanego parapetu
* Sprawdzenie trwalo$ci potaczen
* Sprawdzenie sprawnosci dzialania skrzydet i elementéw ruchomych oraz funkcjonowania
oku¢
* Sprawdzenie wodoszczelnosci przegrod
Kontrola jako$ci stolarki i1 $lusarki polega na sprawdzeniu czy dostarczone materiaty
posiadaja wymagane atesty. Zasady prowadzenia kontroli jakosci powinny by¢ zgodne z
postanowieniami normy PN-88/B-10085. Kontrola jako$ci wyrobow szklarskich powinna by¢
przeprowadzona zgodnie z wymogami podanymi w normie PN-72/B-10180 i1 wytycznymi

producenta okien idrzwi.

6.2 Kontrole i badania laboratoryjne

Badania laboratoryjne musza obejmowa¢ sprawdzenie podstawowych cech materiatow
podanych w mniejszej ST oraz wyspecyfikowanych we wtasciwych PN (EN-PN) lub Aprobatach
Technicznych, a czgstotliwo$¢ ich wykonania musi pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i
reprezentatywnych wynikéw dla catosci wybudowanych lub zgromadzonych materialow. Wyniki

badan Wykonawca przekazuje Inspektorowi nadzoru.



Wykonawca bedzie przekazywac inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan.

6.3 Badania jakoSci robot w czasie budowy
Badania jakosci robdt w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi
wlasciwych WTWiIOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla

materialdw i1 systemdéw technologicznych.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w ST-00 ,,Wymagania
ogolne".

Obmiar robot okresla ilo§¢ wykonanych robdt zgodnie z postanowieniami umowy.

Ilo$¢ robot oblicza si¢ wedtug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiarow z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych
zawartych w niniejszej ST 1 uymuje w ksigdze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlegaja akceptacji
Inspektora nadzoru i musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

Jednostki obmiarowe — jak w przedmiarze.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt 1 ich przejgcia podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne".

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilo$ci, jakos$ci 1 wartos$ci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowiazujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Odbioru wbudowania stolarki dokonuje si¢ po ich ostatecznym osadzeniu na state

Odbi6r osadzenia o$cieznic powinien by¢ przeprowadzony przed wykonczeniem osciezy

Oscieznice winny by¢ osadzone pionowo i nie moga wykazywaé luzéw w miejscach
polaczen ze $ciana

Dopuszczalne odchylenie od pionu i poziomu nie powinno by¢ wigksze niz 2 mm na 1 m
wysokosci, jednak nie wigcej niz 3 mm na catej dtugosci elementow oscieznicy.

Ustawienie S$lusarki nalezy sprawdzi¢ w pionie i1 poziomie oraz dokona¢ pomiaru



przekatnych.
Ro6znice wymiardéw przekatnych nie powinny by¢ wigksze niz:
* 1 mm przy dlugosci przekatnej do 1m
* 2 mm przy dlugosci przekatnej do 2 m
* 3 mm przy dtugosci przekatnej powyzej 2 m

Przy pasowaniu wbudowanych okien i drzwi luzy okien i drzwi jednoskrzydtowych nie
powinny przekracza¢ 3 mm, a dwuskrzydtowych 6 mm.

Po zamknigciu okna lub drzwi skrzydta okienne lub drzwiowe nie powinny przy poruszaniu
klamka wykazywa¢ zadnych luzéw.

Otwarte skrzydta okienne lub drzwiowe nie powinny si¢ same zamykac.

Szczelnos¢ okna sprawdza si¢ przez wlozenie w dowolnym miejscu pomigdzy o$cieznica a
ramiakiem paska papieru pakowego o szerokosci 2 cm. Jezeli po zamknigciu okna pasek nie dajg
si¢ wyciagnaé, okno uznaje si¢ za szczelne.

Przedmiot reklamacji w czasie odbiorow stanowia roéwniez wszelkie mechaniczne
uszkodzenia na powierzchni okien, szyb, uszczelek i oku¢

W przypadku udzielenia przez producenta wieloletniej gwarancji na zamontowang stolarke,
nalezy przestrzega¢ warunkéw montazu okreslonych przez producenta, aby gwarancja w pelnym

zakresie zostata przeniesiona na Uzytkownika

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z Dokumentacja nalezy wykona¢ zakres robdt wymieniony w niniejszej ST.
Platno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robot,

Cena jednostkowa wykonanych robdt obejmuje:
* roboty przygotowawcze
» zakup i dostarczenie materiatdéw na miejsce wbudowania,
* wykonanie montazu
* uporzadkowanie stanowiska robot

* niezbgdne pomiary i badania

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

*  PN-88/B-10085 + zmiana A1 i A2 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania.
* PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i badania techniczne przyodbiorze.



* BN-79/7150-01 Stolarka budowlana. Pakowanie, przechowywanie i transport.

ST-17 - Roboty malarskie

1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres specyfikacji
Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

malarskich

1.2 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe, uzyte w niniejszej specyfikacji, sa zgodne z obowiazujacymi

odpowiednimi normami i okre§leniami zawartymi w ST-00 — "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robdt bedacych przedmiotem niniejszej
specyfikacji sa:

* Farba emulsyjna
Wodne farby emulsyjne
Wszystkie farby emulsyjne maja dobra przyczepnos¢ do podtoza, sa trwale i odporne na

Scieranie oraz uszkodzenia mechaniczne. Mozna je stosowac na wszystkie podloza (na przyktad na
tynk, beton, cegly, ptyty gipsowo-kartonowe, drewno) oprocz metalowych.
Farby emulsyjne rd6znia si¢ nieco wlasciwosciami, w zaleznosci od zastosowanego spoiwa:

* akrylowe, w ktérych spoiwem jest zywica akrylowa, dobrze kryja i tworza gtadka powtoke.
Dobrze tez przepuszczaja par¢ wodna, wigc umozliwiaja "oddychanie" $cian. Pomalowana
nimi powierzchni¢ mozna wielokrotnie zmywaé. Moga by¢ stosowane we wszystkich
pomieszczeniach domowych,

* lateksowe - spoiwem w nich jest kauczuk, tworza gladka powtoke, przepuszczalna dla pary
wodnej. Sa odporne na zmywanie i dziatanie promieni stonecznych - pomalowana nimi
$ciana nie ptowieje i nie zmienia koloru przez kilka lat. Moga by¢ stosowane we wszyskich
pomieszczeniach, ale sa szczegdlnie zalecane do pomieszczen wilgotnych (kuchni,

fazienek),



* winylowe - spoiwem w nich jest polichlorek winylu lub polioctan winylu. Tworza gtadka
powloke, stabo przepuszczaja par¢ wodna. Dos$¢ szybko si¢ brudza, ale sa tatwe do
zmywania. Polecane do stosowania w pomieszczeniach wilgotnych,

* mieszane - tacza w sobie wlasciwosci obu rodzajéw - na przyktad akrylowo-lateksowe i
winylowo-lateksowe
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan iloSciowych 1 jako$ciowych

materiatéw dostarczanych na plac budowy oraz za ich wlasciwe sktadowanie i wbudowanie.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ i sSrodowisko wykonywanych robot.
Na zadanie, wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow

potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatéw, sprzetu budowlanego i urzadzen stosowac sprawne technicznie
srodki transportu.

Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wplywami
atmosferycznymi.

Farby nie moga by¢ transportowane i przechowywane w temp. ponizej + 5 C.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ robot 1 wtasciwosci przewozonych towardéw. Przy ruchu po drogach
publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepisow ruchu drogowego tak pod wzgledem
formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Zalecenia ogdlne
* Roboty malarskie wewnatrz budynkéw powinny by¢ wykonywane po wyschnigciu tynkow,
tj. po 3-4 tygodniach dojrzewania.



Przy wykonywaniu robot malarskich wewnatrz budynkéw nie powinna wystgpowac zbyt
wysoka temperatura pow. 30 °C oraz przeciagi.

Do naktadania powtoki malarskiej najkorzystniejsze sa temperatury 12+18 °C.

Podczas malowania wewnatrz pomieszczen okna powinny by¢ zamknigte, a nawietrznie
malowanych powierzchni cieptym powietrzem od urzadzen grzewczych lub od przewodow
wentylacyjnych jest niedopuszczalne.

W temperaturze ponizej +5 °C nie nalezy wykonywa¢ robot malarskich. Zbyt niska
temperatura podtoza moze spowodowac spekanie powtoki.

Powierzchnie tynkéw powinny by¢ odpowiednio przygotowane a wszelkie ubytki powinny
by¢ wyreperowane z wyprzedzeniem 14 dniowym.

Powierzchnie podlozy przewidzianych do malowania powinny by¢ gladkie, rowne, wszelkie
wystepy od lica powierzchni nalezy skué, usunac¢ lub zeszlifowac.

Podloza powinny by¢ dostatecznie mocne, niepylace, niekruszace sig, bez widocznych rys,
spekan i rozwarstwien, czyste i suche.

Wilgotnos¢ powierzchni  tynkowanych przewidzianych pod malowanie farbami
emulsyjnymi powinna by¢ nie wigksza niz 4% masy, a farbami syntetycznymi nie wigksza
niz 3% masy.

Przed malowaniem podtoze nalezy zagruntowa¢ odpowiednio do zastosowanej farby.
Wewnatrz budynkéw pierwsze malowanie $cian 1 sufitow mozna wykonywac po
catkowitym zakonczeniu robot poprzedzajacych tj. po ukonczeniu robdt instalacyjnych,
wykonaniu podtozy, osadzeniu okien 1 drzwi.

Drugie malowanie nalezy wykona¢ po wykonaniu biatego montazu i wyposazenia, ulozeniu
posadzek i zawieszeniu sufitéw podwieszonych.

Pomieszczenia po wymalowaniu nalezy wietrzy¢ 1-2 dni.

Przy malowaniu i lakierowaniu sprawdzi¢, czy sa wymagane $rodki ochrony skory i drog

oddechowych.

5.2 Zakres robot przygotowawczych

Przygotowanie powierzchni:

Powierzchnie nalezy przetrze¢ drewnianym klockiem w celu usunigcia grudek zaprawy,
zachlapan i1 innych drobnych defektow. Po przetarciu nalezy powierzchni¢ odkurzy¢, drobne

uszkodzenia wypetnic.

5.3 Zakres robét zasadniczych



Podloze nalezy zagruntowaé¢ zgodnie z instrukcja producenta farby. Po ok. 2 godzinach
naktada¢ 2 warstwe farby, a po wyschnigciu naktada¢ 3 warstwe. Gruntowaé podtoze nanoszac

farbe pedzlem, pozostale warstwy nanosi¢ watkiem.

6. KONTROLA ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosSci robot

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materiatow, sprzetu i1 srodkow
transportu podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne".

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jako$ci robot, materialow 1 urzadzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jako$ci robot
(zgodnie z PZJ) na terenie 1 poza placem budowy.

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub

Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2 Kontrole i badania laboratoryjne

Badania laboratoryjne musza obejmowac sprawdzenie podstawowych cech materialow
podanych w mniejszej ST oraz wyspecyfikowanych we witasciwych PN (EN-PN) lub Aprobatach
Technicznych, a czgstotliwo$¢ ich wykonania musi pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i
reprezentatywnych wynikow dla catosci wybudowanych lub zgromadzonych materiatow. Wyniki
badan Wykonawca przekazuje Inspektorowi nadzoru.

Wykonawca bedzie przekazywac inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan.

6.3 Badania jakoSci robot w czasie budowy

Badania jakosci robdt w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi
wlasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla
materialdw i1 systemdéw technologicznych.

Badania w czasie wykonywania robot malarskich obejmuja:

* Sprawdzanie podtozy: tynki powinny dopowiada¢ wymaganiom normy PN-58/B-10100.
powierzchnia tynkéw powinna by¢ pozbawiona zanieczyszczen mechanicznych (kurz,
zabrudzenia) i chemicznych (wykwity sktadnikow zaprawy) oraz osypujacych sig¢ ziaren
piasku.

* Sprawdzanie podkladow: zagruntowana powierzchnia powinna by¢ utrwalona i odpowiadaé
probie na wsigkliwo$¢ wg normy PN-69/B-10280 oraz nie powinna wykazywac prze§witow

1 miejsc nie pokrytych podktadem. Na powierzchni zagruntowanej nie powinny byc¢



widoczne pegknigcia lub rysy skurczowe tynku.
* Sprawdzanie powtok:

- Powloki powinny by¢ rownomierne, bez przeswitow, pokrywac podtoze lub podktad, nie
wykazywac¢ odpryskow, spekan, nieprzylegania i tuszczenia si¢ oraz smug, plam i §ladow pedzla;
dopuszcza si¢ chropowato$¢ powtoki odpowiadajaca rodzajowi faktury pokrywanej powierzchni

- Barwa powlok powinna by¢ zgodna z wzorcem uzgodnionym migdzy Wykonawca a
Inspektorem nadzoru oraz powinna by¢ jednolita, bez uwydatniajacych si¢ poprawek lub potaczen o
ré6znym odcieniu 1 natgzeniu

- Nie dopuszcza si¢ widocznych wglebien lub plam w miejscach napraw tynku

- Badania powlok z farb emulsyjnych nalezy przeprowadza¢ nie wcze$niej niz po 7 dniach.

- Powloki powinny mie¢ jednolity potysk a powloki matowe powinny by¢ jednolicie
matowe lub pétmatowe.

- Wszystkie powloki z farb nawierzchniowych powinny wytrzymywac probg na wycieranie,

zarysowanie, zmywanie, przyczepnosc.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w ST-00 ,,Wymagania
ogolne".

Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy.llo$¢
robot oblicza si¢ wedlug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiarow z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych
zawartych w niniejszej ST 1 uyymuje w ksigdze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i1 sprzgt pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlegaja akceptacji

Inspektora nadzoru i musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

Jednostki obmiarowe — jak w przedmiarze.

8. ODBIOR ROBOT

a) Ogolne zasady odbioru robét i ich przejgcia podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne".

b) Odbioru robdt nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi i Obmiaru Robot
Budowlano — Montazowych

¢) Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania

robot w odniesieniu do ich ilo$ci, jako$ci 1 wartosci.



d) Gotowos¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac
Inspektorowi do oceny i zatwierdzenia dokumentacj¢ powykonawcza robot.
e) Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami
Kontraktu oraz obowiazujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).
f) Przy odbiorze powinny by¢ dostarczone nastgpujace dokumenty:
- Dokumentacja powykonawcza
- Dziennik Budowy
- Dokumenty potwierdzajace jako$¢ wbudowanych materialow
- Swiadectwa jakosci dostarczone przez dostawcow
- Protokoty odbiorow czgsciowych
Sprawdzeniu podlega:
- zgodnos$¢ z dokumentacja techniczna
- rodzaj zastosowanych materialow
- przygotowanie podtoza
- prawidtowos$¢ 1 doktadnos¢ wykonania robot
Jezeli wszystkie badania kontrolne dadza wynik dodatni, wykonane roboty malarskie nalezyuznaé
za wykonane zgodnie z wymogami normy. W przypadku, gdy chociaz jedno badanie da wynik
ujemny, cato$¢ robot lub ich czg$¢ nalezy uznaé za niezgodne z wymaganiami norm. Roboty
nieodebrane nalezy wykona¢ powtornie 1 po prawidlowym ich wykonaniu przedstawi¢ do

ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00 “Wymagania ogolne”.
Platno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i ocena jakosci robot, w oparciu o wyniki
pomiardéw i1 badan laboratoryjnych.
Cena wykonania malowania 1 m2
powierzchni obejmuje:
-sprawdzenie podtozy,
-zakup 1 dostawg materiatow,
-gruntowanie
-malowanie

-prace porzadkowe.



10. DOKUMENTY ODNIESIENTA

PN-69/B-10280Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi farbami

emulsyjnymi.

ST-18 - Instalacje wewne¢trzne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot i zakres specyfikacji

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania dotyczace wykonania i odbioru instalacji
wewngtrznych a w szczegdlnosci:
- Instalacja wodociagowa

- Instalacja kanalizacyjna

1.2 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe, uzyte w niniejszej specyfikacji, sa zgodne z obowiazujacymi

odpowiednimi normami i okresleniami zawartymi w ST-00 — "Wymagania ogolne".

2. MATERIALY

Materialy i wyroby hutnicze z elementami spawanymi powinny posiada¢ zaswiadczenie o
gwarantowanej spawalnosci. Obroébka mechaniczna, plastyczna lub cieplna elementéw powinna by¢
przeprowadzona zgodnie z wymogami PN i1 BN dla danego materiatu.

Zwraca si¢ uwagg na to, aby metody stosowane przy tych czynnosciach nie spowodowaty
uszkodzen powierzchni roboczych, ani nie obnizyly wlasciwosci fizycznych i wytrzymatosciowych
materialow.

Rury powinny by¢ proste, czyste od zewnatrz i wewnatrz, bez wzerow i1 widocznych
ubytkow.

Wykonawca zobowiazany jest do zbierania dokumentacji dostaw w postaci atestow,
swiadectw jakos$ci, specyfikacji, paszportow, instrukcji obstugi 1 DTR, kart gwarancyjnych,
rysunkow montazowych itp.

Na zadanie Inspektora nadzoru, Wykonawca przed wbudowaniem przedstawi szczegétowe

informacje dotyczace zrodla wytwarzania i wydobywania materiatow orazodpowiednie $wiadectwa



badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia
inspektorowi nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetlnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych
materiatow dostarczanych na plac budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie 1 wbudowanie.

Sktadowanie

Rury stalowe sktadowa¢ na placu budowy na regatach pod wiata.

Ksztattki, ztaczki 1 inne materiaty (uszczelki, kleje, srodki do czyszczenia 1 odtluszczania)
powinny by¢ sktadowane w sposdb uporzadkowany w workach z folii, w zacienionych miejscach.

Wyroby z tworzyw sztucznych sa podatne na uszkodzenia mechaniczne, w zwiazku z czym:

-Nalezy chroni¢ je przed uszkodzeniami pochodzacymi od podloza, na ktorym sa
sktadowane lub przewozone, zawiesi transportowych, stosowania niewtasciwych urzadzen i metod
przetadunku.

-Rury w prostych odcinkach, sktadowa¢ w stosach na rdwnym podlozu, na podkladach
drewnianych o szerokos$ci nie mniejszej niz 0,1 m i w odstgpach 1 do 2 metrow. Nie przekraczaé
sktadowania wysokosci ok. 1 m.

-Rury w kregach sktadowa¢ na plasko na réwnym podiozu na podktadach drewnianych,
pokrywajacych co najmniej 50% powierzchni skladowania. Nie przekraczaé wysokosci
sktadowania 2 m.

-Rury o r6znych srednicach powinny by¢ sktadowane oddzielnie, a gdy nie jest to mozliwe,
to rury o wigkszych $rednicach i grubszych $ciankach powinny znajdowac si¢ na spodzie. To samo
dotyczy uktadania rur na srodkach transportowych.

-Szczegolnie nalezy zwraca¢ uwagg na zakonczenia rur i zabezpieczac je ochronami (korki,
wktadki itp.).

-Nie dopuszcza¢ do sktadowania w sposob, przy ktorym moglyby wystapi¢ odksztalcenia
(zagigeia, zagniecenia itp.) - w miar¢ mozliwosci przechowywac i transportowa¢ w opakowaniach
fabrycznych.

-Nie dopuszcza¢ do zrzucenia elementow.

-Niedopuszczalne jest ,,wleczenie" pojedynczych rur, wigzek lub krggéow po podtozu.

-Zachowac¢ szczegodlna ostrozno$¢ przy pracach w obnizonych temperaturach zewngtrznych,
poniewaz podatno$¢ na uszkodzenia mechaniczne w temperaturach ujemnych znacznie wzrasta.

-Ksztaltki, ztaczki 1 inne materiaty powinny by¢ sktadowane w sposob uporzadkowany, z
zachowaniem wyzej omawianych $rodkdw ostroznosci.

Tworzywa sztuczne maja ograniczona odporno$¢ na podwyzszona temperaturg i
promieniowanie UV, w zwiazku z czym nalezy chroni¢ je przed:

a) dlugotrwala ekspozycja stoneczna,



b) nadmiernym nagrzewaniem od Zrodet ciepta.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilo$ciowych i jakosciowych

materiatow dostarczanych na plac budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie 1 wbudowanie.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na srodowisko 1 jako$¢ wykonywanych robot.
Na zadanie, wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw
potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.
Do wykonywania robot Wykonawca powinien dysponowac nastgpujacym sprzgtem:
* podstawowe narzedzia r¢czne do obcinania 1 obrobki rur
* komplet elektronarzegdzi
* komplet narzedzi §lusarskich

* komplet narzedzi monterskich robo6t instalacyjnych

4. TRANSPORT

Do transportu materiatéw, sprzetu budowlanego i urzadzen stosowac sprawne technicznie
srodki transportu.

Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wplywami
atmosferycznymi.

Nalezy stosowac si¢ do instrukcji transportu opracowanej przez producenta. Transport i
sktadowanie materialow (m.in rur i ksztattek) musza by¢ przeprowadzane przy ciagltej obserwacji
wlasciwos$ci materiatu 1 zewngtrznych warunkow panujacych podczas procesu, tak aby, wyroby nie
byly poddawane zadnym szkodom. Materialy moga by¢ przewozone S$rodkami transportu
odpowiednio przystosowanymi do przewozu elementow, konstrukcji itp. niezbednych do
wykonania robdt. Rury w wiazkach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej
dhugos$ci. Wyladunek rur wwiazkach wymaga uzycia podnosnika widtowego z ptaskimi widtami lub
dzwigu z belka (trawersem). Nie wolno stosowaé zawiesi z lin stalowych lub tancuchéw. Gdy rury
zostaty zaladowane teleskopowo (rury o mniejszej $rednicy wewnatrz rur o wigkszej $rednicy)
przed roziadunkiem wiazki nalezy wyja¢ rury "wewnetrzne". Gdy rury sa rozladowywane
pojedynczo mozna je zdejmowac rg¢cznie lub z uzyciem podnosnika widlowego. Nie wolno rur

zrzuca¢ lub wlec. Przewozone srodkami transportu elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich



uszkodzeniem, przemieszczaniem i w opakowaniachzgodnych wymaganiami producenta. Zaleca si¢
dostarczanie materiatow do stanowisk montazowych bezposrednio przed ich montazem w celu
uniknigcia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jakos$¢ robot 1 wlasciwosci przewozonych towaréw. Przy ruchu po drogach
publicznych pojazdy musza spetnia¢é wymagania przepisow ruchu drogowego tak pod wzgledem
formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Instalacja wodociagowa

Projektuje si¢ instalacj¢ wody zimnej na potrzeby socjalno-bytowe i dla wewngtrznego
gaszenia pozaru. Instalacje projektowana wilaczy¢ do istniejacej instalacji. Instalacje hydrantowa
wykona¢ z rur stalowych - podwdjnie ocynkowanych, gwintowanych., pozostate elementy z rur PP
alternatywnie z rur miedzianych.

1) rury stalowe ocynkowane — wedtug PN-8 1/B-10700.02

2) rury z tworzywa sztucznego — wedtug PN-81/B-10700.04 , PN-C-89207:1997

3) armatura- wedtug PN-8 5/M-75 002, PN-81/M-7513, PN-78/M-75114,

PN-EN 671-1:2002, PN-EN 671-2:2002, PN-75M-75208, PN-EN 12201-4:2002 (U)

Armatura musi posiada¢ aprobatg techniczna.

Projektuje si¢ doprowadzenie wody zimnej do wszystkich przyborow wskazanych na
rysunkach. Giowne przewody rozprowadzi¢ w przestrzeni migdzy sufitem podwieszonym,a
stropem. Podejscia do punktéw poboru w bruzdach lub we wspolnych obudowach z podej$ciami
kanalizacji sanitarne;.

Catos¢ instalacji nalezy zabezpieczy¢ przed wykraplaniem si¢ wilgoci stosujac izolacje o
grubo$ci 9 mm.

Wszystkie materialy instalacyjne stykajace si¢ bezposrednio z woda powinny miec
swiadectwo Panstwowego Zaktadu Higieny o dopuszczeniu do kontaktu z woda do picia.

Laczenie, mocowanie i préby (na cisnienie 0,9 MPa) wykona¢ zgodnie z instrukcja
producenta.

Wszystkie rurociagi wodociagowe w pomieszczeniach powinny by¢ obudowane lub
prowadzone w bruzdach.

Potaczenia przewodow



Rury stalowe ocynkowane nalezy taczy¢é za pomoca gwintowanych tacznikow
ocynkowanych.

Rury z polipropylenu nalezy taczy¢ przez zgrzewanie.

Potaczenia rozlaczne za pomoca tacznikow zaciskowych.

W przypadku taczenia przewoddéw z tworzyw sztucznych z elementami metalowymi
iarmatura nalezy stosowac specjalne taczniki.

Mocowanie przewodow.

Przewody z polipropylenu nalezy mocowac¢ do elementéw konstrukcji budynku za pomoca
uchwytow. Konstrukcja uchwytow powinna zapewnia¢ tatwy 1 trwaly montaz instalacji,
odizolowanie od przegrod budowlanych i ograniczenie rozprzestrzeniania si¢ drgan i halasow.
Pomigdzy przewodem a obejma uchwytu nalezy stosowa¢ podktadki elastyczne. Na przewodzie
pionowym powinny by¢ co najmniej 2 uchwyty na kazdej kondygnacji. Konstrukcja uchwytow
stosowanych do mocowania przewoddéw poziomych powinna zapewnia¢ swobodne przesuwanie si¢
rur.Prowadzone po powierzchni §cian podejscia czerpalne powinny by¢ przy punktach
poboru wody dodatkowo mocowane.

Montaz armatury

Zawory przelotowe odcinajace montowac¢ w miejscach oznaczonych na rysunkach.

Zawory te powinny by¢ zlokalizowane w miejscach tatwo dostepnych.

Armatura stosowana w instalacjach wodociagowych powinna odpowiada¢ warunkom pracy
(cis$nienie i temperatura) danej instalacji.

Jezeli w projekcie nie sa podane specjalne wymagania, o§ armatury czerpalnej $ciennej
powinna pokrywac si¢ z 0sig symetrii przyboru.

W armaturze czerpalnej przewod cieplej wody powinien by¢ podtaczony z lewej strony.

Regulacja instalacji

Przed przystapieniem do wlasciwych czynnosci regulacyjnych nalezy urzadzenie
kilkakrotnie przepluka¢ czysta woda (najlepiej woda pitna), az do stwierdzenia wyptywu
niezanieczyszczonej wody ptuczne;.

Urzadzenie instalacji wodociagowej wody pitnej uwaza si¢ za wyregulowane, jezeli woda
wyplywa z najwyzej potoznych punktow czerpalnych, a czas napehiania zbiornikéw sptukujacych
nie przekracza 2 minuty.

Regulacji rozptywu wody cieptej w poszczegolnych obiegach urzadzen nalezy wykonad
przy uzyciu kryz dtawiacych lub innych elementéw regulujacych. Przed przystapieniem do pomiaru
temperatury cieptej wody nalezy wyregulowaé pracg zrodia ciepta, sprawdzi¢ dziatanie pomp
cyrkulacyjnych oraz zgodnos¢ wykonania prac izolacyjnych z wymaganiami dokumentacji.

Urzadzenie cieptej wody mozna uzna¢ za wyregulowane, jezeli z kazdego punktu ptynie



woda o temperaturze okreslonej w dokumentacji, technicznej, z odchytka +5 °C.

°C.

Pomiaru temperatury nalezy dokona¢ po 3 minutach od otwarcia zaworu czerpalnego.
Pomiar temperatury cieptej wody nalezy dokona¢ termometrem rt¢ciowym z podziatka 1°C.
Proba szczelnosci instalacji wodnej i uruchomienie

Instalacje wody cieplej i zimnej nalezy podda¢ badaniom na szczelnos¢.

Mozna dokonaé prob szczelnosci poszczegolnych ztadéw lub odgatezien.

Badania szczelnosci urzadzen nalezy przeprowadzi¢ w temperaturze otoczenia powyzej 0

Badania wykona¢ przed zakryciem bruzd i obudéw i wykonaniem izolacji cieplne;.

W przypadkach koniecznych moze by¢ wykonana proba czeSciowa, jezeli badanie

szczelnosci w czasie proby koncowej bytoby niemozliwe lub utrudnione.

Instalacja wodociagowa przy ci$nieniu probnym réwnym 1,5 krotnej warto$ci ciSnienia

roboczego, lecz nie mniejszym niz 1,0 MPa nie powinna wykazywac¢ przeciekow na przewodach,

armaturze przelotowo-regulacyjnej i potaczeniach.

Instalacje uwaza si¢ za szczelna, jezeli manometr w ciagu 20 minut nie wykazuje spadku

ci$nienia.

Badania instalacji cieplej wody nalezy wykona¢ dwukrotnie: raz napetniajac instalacje woda

zimna, drugi raz woda o temperaturze 55 °C.

Podczas drugiej proby nalezy sprawdzi¢ zachowanie si¢ wydtuzek, punktow statych i

przesuwnych.

Prébe szczelnosci na goraco przeprowadzi¢ na ci$nienie wodociagowe.
Czynnosci przy wykonywaniu proby szczelnosci:

napetnienie instalacji woda zimna

podtaczenie pompy wytworzenia ci$nienia i utrzymania go przez 15 minut
sprawdzenie szczelnosci wszystkich potaczen i dlawic

spuszczenie wody

napehienie instalacji woda goraca

badanie szczelno$ci instalacji przez 72 godziny

uszczelnienie armatury

regulacja ci$nien odbiorczych

5.2. Instalacja kanalizacyjna

Instalacje kanalizacyjne projektuje si¢ z rur i ksztalttek PVC. Podejscia do przyborow

wykona¢ z wyrobow jak dla kanalizacji wewngtrznej; poziomy pod posadzka z wyrobdw jak dla



kanalizacji zewngtrznej tj. klasy S..

Przewiduje si¢ zastosowanie przyboréw sanitarnych - umywalek, kompaktowych misek
ustgpowych, z wbudowanym syfonem i z pneumatycznym systemem sptukiwania uruchamianym
recznie np. firmy GEBERIT. Ponadto przewidziano wpusty podtogowe z kratka nierdzewna.

Cigcie rur

* Rurg, ktora jest przycinana na placu budowy nalezy najpierw oczysci¢, a potem wyznaczy¢
miejsce jej przecigcia.

* Podczas cigcia nalezy korzysta¢ z pily o drobnych zgbach, a przede wszystkim nalezy
pamigta¢ o zachowaniu kata prostego. Aby zachowaé kat prosty nalezy korzystaé ze
skrzynki uciosowej lub owina¢ rurg kartka papieru.

* Przed wykonaniem potaczenia przycigty bosy koniec nalezy oczys$ci¢ z zadzioréw i
zukosowac¢ pod katem 15° za pomoca pilnika.

* Nie nalezy przycina¢ ksztattek.

Laczenie rur i ksztattek

* Aby wykona¢ polaczenie, nalezy posmarowac bosy koniec srodkiem poslizgowym na bazie
silikonu, a nastgpnie wprowadzi¢ go do kielicha, az do oporu. Nastgpnie zaznaczy¢
pisakiem rurg na krawedzi kielicha i wysunac¢ ja na odlegto$¢ okoto 10 mm.

* Koncowki ksztattek mozna catkowicie wsuna¢ do kielichow.

Prowadzenie przewodow

* Prowadzenie instalacji powinno by¢ zgodne z zaleceniami norm: PN-81/C-10700 ,,Instalacje
kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze."

*  Przewody kanalizacyjne powinny by¢ uktadane kielichami w kierunku przeciwnym do
przeptywu Sciekow.

* Przewody kanalizacyjne nie powinny by¢ prowadzone nad przewodami zimnej i cieplej
wody, centralnego ogrzewania oraz gotymi przewodami elektrycznymi.

* Minimalna odleglo$¢ przewodow z PVC od przewodoéw cieplnych powinna wynosi¢ 0,1 m
mierzac od powierzchni rur. W przypadku, gdy odleglto$¢ ta jest mniejsza, nalezy
zastosowac izolacje termiczna. Izolacje termiczna nalezy wykonaé¢ rowniez wtedy, gdy
dziatanie dowolnego zrodta ciepta mogloby spowodowaé podwyzszenie temperatury $cianki
przewodu powyzej +45 °C.

* Przewody kanalizacyjne moga by¢ prowadzone po $cianach albo w bruzdach lub kanatach
pod warunkiem zastosowania rozwiazania zapewniajacego swobodne wydtuzanie
przewodow.

* W miejscach, gdzie przewody kanalizacyjne przechodza przez $ciany lub stropy, pomigdzy



Scianka rur a krawgdzia otworu w przegrodzie budowlanej powinna byépozostawiona wolna
przestrzen wypetniona materialem utrzymujacym stale stan plastyczny.

Podejscia

Spadki podej$¢ wynikaja z zastosowanych trojnikéw taczacych podejscie kanalizacyjne z
przewodem spustowym i zasady osiowego montazu przewodoéw; powinny wynosi¢
minimum 2%.

Przewody odptywowe (poziomy)

Przewody prowadzone w gruncie pod poditoga pomieszczen, w ktérych temperatura nie
spada ponizej 0°C powinny by¢ ulozone na takiej glebokosci, aby odlegtos¢ liczona od
poziomu podtogi do powierzchni rury wynosita 0,5 m. -W uzasadnionych przypadkach
dopuszcza si¢ stosowanie mniejszych glgbokosci pod warunkiem zabezpieczenia
przewodow przed uszkodzeniem.

Mocowanie przewodow

Przewody nalezy mocowa¢ do konstrukcji budynku za pomoca uchwytéw lub obejm.
Powinny one mocowac przewody pod kielichami.

Wszystkie elementy przewodow spustowych powinny by¢ mocowane niezaleznie.

Montaz syfonow odptywowych

Syfony odplywowe mozna taczy¢ z instalacja kanalizacyjna za pomoca ztaczek kolanowych
i zlaczek przejsciowych. W kielich ztaczki kolanowej/przejsciowej nalezy wlozy¢é manszete
(w zaleznos$ci od S$rednicy zewnetrznej rury odptywowej syfonu mozna wykorzystac¢
manszety o $rednicy wewngtrznej 32, 40 lub 50 mm). Nastgpnie po posmarowaniu
wewngetrznej czesci manszety Srodkiem poslizgowym wsunaé w $rodek rurg odptywowa
syfonu.

Istnieje rowniez mozliwo$¢ alternatywnego polaczenia instalacji z rura odptywowa syfonu:
z kielicha kolana lub trojnika o $rednicy 40 lub 50 mm nalezy wyja¢ uszczelke wargowa, a
w to miejsce nalezy wtozy¢ jedna z manszet.

Badanie szczelnosci

Badania szczelnosci powinny by¢ wykonane przed zakryciem kanaléw, w ktorych
prowadzona jest kanalizacja wewngtrzna jak nastgpuje:

podejscia i przewody spustowe nalezy sprawdzi¢ na szczelno$§¢ w czasie swobodnego
przeptywu przez nie wody,

poziomy odptywowe sprawdzi¢ na szczelno$¢ poprzez ogledziny po napetnieniu woda

instalacji powyzej kolana taczacego pion z poziomem.



6. KONTROLA ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materiatow, sprzetu i Srodkow
transportu podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne".

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg jako$ci robot, materiatéw 1 urzadzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni system 1 Srodki techniczne do kontroli jakosci robot
(zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy.

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia

budowlane.

6.2 Badania jakosci robot w czasie budowy
Badania jako$ci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi
wiasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach

Technicznych dla materiatow i systemow technologicznych.

7. OBMIAR ROBOT

Ogo6lne zasady 1 wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w ST-00 ,,Wymagania
ogolne".

Obmiar robot okresla ilo§¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy.

Ilo$¢ robot oblicza si¢ wedlug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiaréw z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych
zawartych w niniejszej ST 1 uyymuje w ksigdze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlegaja akceptacji
Inspektora nadzoru i musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

Jednostki obmiarowe — jak w przedmiarze.

8. ODBIOR ROBOT

a) Ogolne zasady odbioru roboét i ich przejecia podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne".
b) Odbioru robodt nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi i Obmiaru Robot Budowlano

— Montazowych



c¢) Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakos$ci 1 warto$ci.

d) Gotowos$¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac
Inspektorowi do oceny i zatwierdzenia dokumentacj¢ powykonawcza robot.

e) Odbior jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z postanowieniami

Kontraktu oraz obowiazujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

f) Przy odbiorze powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:

- Dokumentacja powykonawcza

- Dziennik Budowy

- Dokumenty potwierdzajace jako$¢ wbudowanych materialow

- Swiadectwa jakosci dostarczone przez dostawcow

- Instrukcje eksploatacji i konserwacji urzadzen

- Protokoty odbiorow czgsciowych

- Protokoty regulacji wstepnej urzadzen

- Swiadectwa kontroli technicznej producentéw oraz dokumentacje techniczno — ruchowe dla

poszczegdlnych urzadzen

8.1 Odbior instalacji wodnych
Przy odbiorze koncowym instalacji wody nalezy przedlozy¢ protokoty odbiorow
czgsciowych 1 prob szczelnos$ci, a takze sprawdzi¢ zgodno$¢ stanu istniejacego z dokumentacja
techniczng oraz wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych.
W szczego6lnosci nalezy skontrolowac :
* uzycie wlasciwych materiatow,
* prawidlowos$¢ wykonania polaczen,
* jakos¢ zastosowanych materiatow uszczelniajacych,
* wielkos$¢ spadkow przewodow,
* odleglosci przewodow wzgledem siebie 1 od przegrod budowlanych,
* prawidlowos¢ wykonania podpdr przewodéw oraz odlegto$ci miedzy podporami,
* prawidlowos$¢ ustawienia wydtuzek 1 armatury,
* prawidlowos$¢ wykonania izolacji,
* zgodno$¢ wykonania instalacji z dokumentacja techniczna.
Podczas odbioru koncowego izolacji nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ z projektem w zakresie:
rodzaju materialu zastosowanego na plaszcz ostonowy, zamocowania elementow ptaszcza oraz

ogolnego wygladu zewngtrznego zaizolowanego rurociagu.



Odbior koncowy powinien by¢ potwierdzony protokotem odbioru izolacji, sporzadzonym

zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

8.2 Odbior instalacji kanalizacyjnej
Odbiory migdzyoperacyjne polegaja na sprawdzeniu:
* przebiegu tras kanalizacyjnych,
* szczelnos$ci potaczen kanalizacyjnych,
* sposobdw prowadzenia przewoddw poziomych i pionowych,
* elementéw kompensacji, lokalizacji przyboroéw sanitarnych.
Odbiorowi czesciowemu nalezy poddac te elementy urzadzen instalacji, ktére zanikaja w
wyniku postegpu robot.
Przy odbiorze koncowym nalezy przedlozy¢ protokoty odbioréw czegsciowych, badan
szczelnosci, a takze sprawdzi¢ zgodno$¢ stanu istniejacego z dokumentacja techniczna.
Ponadto nalezy skontrolowac:
* uzycie wlasciwych materiatow,
* odleglosci przewodow kanalizacji wewngtrznej od przewodow cieplnych,
* prawidlowos¢ wykonania potaczen,
* prawidlowos$¢ wykonania mocowan punktow przesuwnych,
* wielkosci spadkéw przewodow,

* prawidlowosci zainstalowania przyboréw sanitarnych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z Dokumentacja nalezy wykona¢ zakres robdt wymieniony w niniejszej ST.
Platno$¢ nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem 1 cena jednostkowa robdt okre§Slona w
wycenionym przedmiarze robot.

Cena jednostkowa wykonanych instalacji wod. — kan. obejmuje:

* roboty przygotowawcze: wytyczenie i trasowanie robot,
* zakup materiatow i urzadzen,

* transport materialow i urzadzen na miejsce wbudowania,
* wykop i zasypka rurociagéw podposadzkowych,

* ulozenie rur na podsypce i w obsypce,

* wykonanie otwordw i ich wykonczenie



montaz przyboréw wraz z podtaczeniami doptywu, odptywu 1 baterii,

wykonanie wszystkich potaczen rurociagdw z armatura za pomoca dostosowanych do tego
celu tacznikow 1 ksztattek przejsciowych,

montaz urzadzen — zasobnikow c.w.u.

podejscia odptywowe 1 doplywowe

przej$cia rurociagoéw przez §ciany

podiaczenie instalacji wodociagowej i kanalizacyjnej do przytaczy do budynku,

wykonanie prob szczelnosci,

dezynfekcje instalacji wodociagowej wraz z uzyskaniem zaswiadczenia stacji sanitarno
epidemiologicznej o zdatno$ci wody do picia,

prace porzadkowe

Cena jednostkowa wykonanych instalacji c.o.. obejmuje:

10.

roboty przygotowawcze: wytyczenie i trasowanie robot,

zakup materiatow i urzadzen,

transport materialow i urzadzen na miejsce wbudowania,

montaz wszystkich przewodoéw

przejscia rurociagdw przez Sciany

montaz grzejnikéw , armatury i urzadzen

wykonanie wszystkich polaczen rurociagdw z armatura za pomoca dostosowanych do tego
celu tacznikow 1 ksztattek przejsciowych,

wykonanie prob szczelnosci,

prace porzadkowe

DOKUMENTY ODNIESIENIA

PN-92/B-01706 - Instalacje wodociagowe. Wymagania w projektowaniu.
PN-81/B-10700/00 - Instalacje wewngtrzne wodociagowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Wspolne wymagania i badania.

PN-85/M-75002 - Armatura przeptywowa instalacji wodociagowej. Wymagania i badania.
PN-92/B-01707 - Instalacje kanalizacyjne. Wymagania w projektowaniu.

ST-19 - Instalacje elektryczne



1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania wykonania i odbioru robo6t elektrycznych

1.2. Zakres specyfikacji
Zakres robot elektrycznych obejmuje:
* rozdzielnice gtowna obiektu
* -rozsyl mocy — linie zasilajace
* rozdzielnice instalacyjne
* instalacje¢ o$wietleniowa
* instalacje gniazd wtyczkowych ogoélnego przeznaczenia
* obwody podgrzewaczy wody
* ochrong przeciwporazeniowa
* ochrong przeciwprzepigciowa

* uziemienie 1 potaczenia wyrdwnawcze

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania robot bedacych tematem niniejszej specyfikacji sa
materialty wymienione w dokumentacji projektowo-kosztorysowe;.

Materialy powinny by¢, takie, jak okreslono w specyfikacji i w projekcie, badz inne, o ile
zatwierdzone zostang przez Inspektora nadzoru.

Sktadowanie materialow

Materiaty, aparaty, urzadzenia elektryczne nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach
zamknigtych przystosowanych do tego celu, suchych, przewietrzanych i o§wietlonych.

Rury instalacyjne sztywne z tworzyw sztucznych nalezy przechowywaé w pomieszczeniach
zamknigtych w temperaturze nie nizszej niz —15 °C i nie wyzszej niz 25 °C — w wiazkach
odpowiednio gesto wiazanych z dala od urzadzen grzewczych.

Rury instalacyjne karbowane z tworzyw sztucznych nalezy przechowywaé w sposob jak
wyzej, lecz w krggach zwijanych zwigzanych sznurkiem, co najmniej w trzech miejscach.

Tasmy izolacyjne nalezy przechowywac w pomieszczeniach suchych i chtodnych.

Sktadowanie kabli powinno by¢ zgodne z warunkami:



* kable w czasie sktadowania powinny si¢ znajdowac na bgbnach, dopuszcza si¢ sktadowanie
kroétkich odcinkow w kregach w sposob uniemozliwiajacy uszkodzenie izolacji,

* bebny z kablami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na krawegdziach tarcz, a
kregi utozone poziomo,

* konce kabli powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia.

3. SPRZET

Ogo6lne wymagania dotyczace stosowania sprzgtu podano w ST-00 - "Wymagania ogdlne".

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inwestora; w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprzg¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inwestora.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inwestora, nie moze
by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkow

umowy, zostana przez Inwestora zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu

materiatow, elementdéw, konstrukcji, urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju



robot elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przedmioty w sposéb zapobiegajacy
ich przemieszczaniu i uszkodzeniu.

Zatadowanie 1 wyladowanie konstrukcji, urzadzen, maszyn itp. o duzej masie lub znacznym
gabarycie nalezy przeprowadza¢ za pomoca dzwigdéw lub postugujac si¢ pomostem - pochylnia.
Przemieszczanie w magazynie lub na miejscu montazu cigzkich urzadzen, ktére nie maja
kotjezdnych, nalezy wykona¢ za pomoca wozkow lub rolek.

Przy przewozie 1 transporcie materiatow, elementow, konstrukcji, urzadzen, maszyn itp. za
pomoca dzwigdéw oraz na pochylniach nalezy przestrzegaé aktualnych przepisoéw bezpieczenstwa i
higieny pracy, a przy zatadunku, transporcie i wyladunku rgcznym — aktualnych przepisow
dotyczacych recznego przenoszenia cigzarow.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz skladowania aparatury elektrycznej 1
urzadzen rozdzielczych nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow, a w szczegolnosci:

* transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzasami oraz
przesuwaniem si¢ wewnatrz tadowni; na czas transportu nalezy z przewozonych urzadzen
zdemontowa¢, odpowiednio zabezpieczy¢ 1 przewozi¢ oddzielnie czute przyrzady
pomiarowe, aparatur¢ rejestrujaca, przekazniki do elektroenergetycznej automatyki
zabezpieczeniowej oraz inng aparatur¢ mniej odporna na wstrzasy i drgania,

* aparaturg i urzadzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac, nie narazajac ich na uderzenia,
ubytki lub uszkodzenia powtok lakierniczych, oston blaszanych, zamkow itp.,

* przy transporcie wylacznikow i transformatoréw nalezy stosowac si¢ do zalecen producenta,
co do sposobu mocowania lin; transport (zatadunek, wytadunek) cztondéw celek (elementow
urzadzen rozdzielczych) powinien odbywac sig, za pomoca lin mocowanych w weztach
spawanej konstrukcji szkieletowej; chwytanie linami za elementy oszynowania, aparaty lub
poprzeczki konstrukcji poza punktami weztowymi jest niedopuszczalne.

Zaleca si¢ dostarczanie urzadzen i ich konstrukcji oraz aparatow na stanowiska montazu
bezposrednio przed montazem, w celu uniknigcia dodatkowego transportu wewngtrznego z
magazynu budowy. Dotyczy to szczegdlnie duzych i cigzkich elementow.

Transport kabli nalezy dokona¢ z zachowaniem warunkow:

* kable nalezy przewozi¢ na begbnach, dopuszcza si¢ przewozenie kabli w kregach jezeli masa
kregu nie przekroczy 80 kg, a temperatura otoczenia jest wyzsza niz +5°C, przy czym
wewngtrzna Srednica kregu nie powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna srednica kabla,

» zaleca si¢ przewozenie bgbnow z kablami na specjalnej przyczepie, dopuszcza sig
przewozenie bebndéw z kablami na skrzyniach samochodow cigzarowych lub przyczep,

* bebny z kablami przewozone na skrzyniach samochodu powinny by¢ ustawione na krawegdzi

tarcz, a tarcze bgbndéw powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem po dnie skrzyni



samochodu, ktadzenie bgbnoéw z kablami w skrzyni samochodu ptasko jest zabronione,
kregi kabla nalezy uktada¢ poziomo,

* zabronione jest przebywanie osob w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bgbna z
kablami,

* umieszczenie 1 zdejmowanie bgbnoéw z kablami ze skrzyni samochodu zaleca si¢ wykonac
przy pomocy dzwigu,

* swobodne staczanie bgbnoéw z kablami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie kregéw kabli
jest zabronione.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisOw ruchu

drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Roboty przygotowawcze
Wykonawca robot elektromontazowych moze przystapi¢c do montazu aparatury i urzadzen
dopiero po otrzymaniu od Inwestora potwierdzenia, ze roboty budowlane zostaly zakonczone i

odebrane zgodnie z obowiazujacymi ST cz. budowlane;.

5.2 Zasady wykonania robét instalacyjno-montazowych

Uktadanie, mocowanie i faczenie przewodow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji powinny by¢
zamocowane do podiozy w sposob trwaly.

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewodow nalezy wykona¢ w sprzgcie
1 osprzecie instalacyjnym i1 w odbiornikach. Nie wolno stosowa¢ potaczen skrecanych. W
przypadku, gdy odbiorniki elektryczne maja wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, a
samo ich przytaczenie do instalacji nie zostato opracowane w projekcie, sposob przytaczenia nalezy
uzgodni¢ z projektantem lub przedstawicielem Inwestora. Przewody musza by¢ ulozone swobodnie
1 nie moga by¢ narazone na naciagi 1 dodatkowe napr¢zenia. Do danego zacisku nalezy przytaczaé
przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie, do jakich zacisk ten jest przystosowany. W
przypadku stosowania zaciskow, do ktorych przewody sa przylaczane za pomoca oczek, pomigdzy
oczkiem a nakrgtka oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowaé si¢ podkladki metalowe,
zabezpieczone przed korozja w sposéb umozliwiajacy przeptyw pradu.

Zdejmowanie izolacji 1 oczyszczanie przewoddéw nie moze powodowaé uszkodzen



mechanicznych. Konce przewodéw miedzianych z zylami wielodrutowymi (linek) powinny by¢
zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami.

Wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. musza by¢
chronione przed uszkodzeniami. Przejscia nalezy wykonywac¢ w przepustach rurowych.

Montaz osprzgtu i urzadzen

Sprzet 1 osprzet instalacyjny nalezy mocowacé do podtoza w sposob trwaly zapewniajacy
mocne 1 bezpieczne jego osadzenie. Osprzet i taczniki nalezy mocowa¢ do podtoza za pomoca
kotkow rozporowych.

Montaz urzadzen nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcja montazu dostarczona wraz z
urzadzeniem oraz wymaganiami podanymi w niniejszym rozdziale. Przed przystapieniem do
montazu urzadzen przykrecanych na konstrukcjach wsporczych (nosnych) dostarczanych
oddzielnie, nalezy konstrukcje te mocowa¢ do podloza w sposdéb podany w dokumentacji lub
wynikajacy z technologii montazu danego urzadzenia.

Niezbedne przepusty i kotwy ($ruby) do mocowania oston przewodéw dochodzacych do
urzadzen zaleca si¢ mocowac przed montazem tych urzadzen. Nie dotyczy to rur mocowanych w
ostonach urzadzen.

W przypadku ustawiania lekkich urzadzen bezposrednio na podtozu, przewidywanych do
mocowania za pomoca kotlkéw rozporowych, nalezy po ustawieniu urzadzenia w miejscu
przeznaczenia oznaczy¢ punkty osadzenia kotkéw. Po usunigciu urzadzenia wywierci¢ otwory,
zatozy¢ kotki i umocowac urzadzenie po ponownym ustawieniu na wlasciwym miejscu.

W przypadku, gdy urzadzenie jest dostarczone w zestawach transportowych, nalezy
wszystkie zestawy ustawi¢ na miejscu i potaczy¢ srubami ich konstrukcje. Nalezy stosowac po dwie
podktadki okragle (pod teb sruby i1 nakretke). Jezeli otwory do $rub taczacych sa owalne, przed
skrgceniem konstrukcji nalezy poluzowaé potaczenia Srubowe mocujace szyny zbiorcze na
izolatorach.

Urzadzenia przyScienne, nascienne oraz wngkowe nalezy przykreci¢ do konstrukeji lub
kotew zamocowanych w podtozu w sposob jak wyze;j.

Urzadzenia skrzynkowe, dostarczane na miejsce montazu wraz z przykrgcona do nich
konstrukcja nosna, nalezy wstawi¢ w przygotowane otwory w podtozu i zala¢ betonem.

Przed zalaniem otworéw betonem urzadzenie nalezy unieruchomi¢ w sposéb pewny i
bezpieczny.

Po ustawieniu urzadzenia nalezy:

* wurzadzeniach ztozonych z zestawow transportowych, potaczy¢ szyny zbiorcze,
* zainstalowaé aparaty i przyrzady zdjete na czas transportu i dostarczone w oddzielnych

opakowaniach,



zatozy¢ wkiadki topikowe zgodnie z projektem,

dokrgci¢ w sposob pewny wszystkie $ruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i
mechanicznych,

zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu.

Zakonczenie przewodow nalezy wykonaé z koncowka kablowa lub zaprasowana tulejka.

Na przewodach nie stosowa¢ koncowek zaciskanych srubami.

Kazdy przewod nalezy zaopatrzy¢ na obu koncach w oznaczniki z podaniem symboli

projektowych okreslajacych numer obwodu i symbol tablicy. Urzadzenia dostarczone na miejsce

montazu powinny posiada¢ wewngtrzne polaczenia ochronne. Pozostale potaczenia ochronne

nalezy wykona¢ w czasie montazu.

6. KONTROLA ROBOT

Ogolne zasady dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne".

Wykonawca musi przewidzie¢, ze poszczegdlne etapy wykonanych przez niego prac bgda na

jego koszt kontrolowane przez odpowiednie stuzby Inwestora.

Z kazdej kontroli sporzadzony bgdzie protokét. Ewentualne niezgodno$ci wykonanych robot

beda usuwane na koszt Wykonawcy w terminie wyznaczonym przez Inwestora.

Po wykonaniu instalacji nalezy ja sprawdzi¢ wg PN-IEC 60364-6-61 2000 "Sprawdzenie

odbiorcze":

Sprawdzenie, czy nie pozostawiono ostrych krawedzi koryt kablowych przy zejsciach kabli
Sprawdzenie, czy izolacja kabli nie posiada widoczne uszkodzenia powtoki zewngtrzne;j
Sprawdzenie, czy tuki kabli sa odpowiednie i nie maja zagieé

Sprawdzenie kabli 1 osprzetu kablowego polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z
wymaganiami norm przedmiotowych lub dokumentow wedlug ktorych zostaty wykonane,
na podstawie deklaracji zgodno$ci wydanej przez producenta, protokoldéw odbioru albo
innych dokumentow.

sprawdzenie ciagtosci zyt (roboczych 1 powrotnych) oraz zgodnosci faz

pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznych nalezy wykona¢ za pomoca
megaomomierza o napigciu nie mniejszym niz 500 V, dokonujac odczytu po czasie
niezbednym do ustalenia si¢ mierzonej wartosci. Wynik pomiaru nalezy uzna¢ za dodatni,
jezeli opor izolacji wynosi co najmniej 0,5 MW

rezystancja izolacji kazdej zyly kabla wzgledem pozostatych, zwartych 1 uziemionych

odniesiona do temperatury 200C powinna by¢ nie mniejsza niz:



- 20 MQ dla kabli z izolacja polwinitowa
- 100 MQ dla kabli z izolacja polietylenowa

* prdéba napigciowa izolacji kabli. Probie napigciowe] izolacji podlegaja wszystkie linie
kablowe. Dopuszcza si¢ niewykonywanie proby napigciowej izolacji linii wykonanych
kablami o napigciu znamionowym do 1 kV pod warunkiem wykonania pomiaru rezystancji
izolacji linii kablowej miernikiem o napigciu 2,5 V. Probg napigciowa nalezy wykonad

pradem statym lub wyprostowanym badzZ przemiennym 50 z. W przypadku linii kablowej o

napigciu znamionowym wyzszym niz 1 kV, prad uplywu nalezy mierzy¢ oddzielnie dla

kazdej zyly. Wynik proby napigciowej izolacji nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli:

- izolacja kazdej zyly wytrzyma przez 20 min bez przeskoku, przebicia i bez objawow
przebiciaczesciowego, napigcie probiercze o wartosci rownej 0,75 napigcia probierczego
fabrycznego kabla wg N SEP-E-004.

- warto$¢ pradu uptywu dla poszczegolnych zyt nie przekroczy 300 mA/km i nie wzrasta w
czasie ostatnich 4 min badania; w liniach o dlugo$ci nie przekraczajacej 300 m dopuszcza sig
warto$¢ pradu uptywu 100 mA.

* sprawdzenie prawidtowos$ci wykonania potaczen metalicznych instalacji,

* kompletnosci tablic rozdzielczych,

* ulozenie rur, listew, przed wciagnigciem przewodow,

* instalacje podtynkowe przed zatynkowaniem,

* miejsc wyprowadzenia przewodoéw uziemiajacych oznaczonych w dokumentacji,
* sprawdzenie instalacji uziemiajacej w wykopach przed ich zasypaniem,

* pomiary rezystancji uziemien,

Z wykonanych pomiaréw i préb winny by¢ sporzadzone protokoty.

W momencie, gdy Wykonawca uzna, ze prace montazowe zostaly zakonczone i ze
wyregulowanie uruchomione;j instalacji jest zakonczone, to zawiadamia on woéwczas Inwestora, aby
ten w odpowiednim czasie wyznaczyl swoich przedstawicieli, ktorzy beda obecni przy
czynno$ciach odbiorczych instalacji.

Przedstawiciele Inwestora w obecnosci wykonawcy przeprowadzaja kontrole, sprawdzenia i
proby instalacji 1 ewentualnie zobowiazuja Wykonawce do usunigcia stwierdzonych usterek.
Woweczas, gdy ww. sprawdzian, powtorzony w razie potrzeby, jest zadowalajacy, Wykonawca
zawiadamia pisemnie Inwestora podajac proponowany termin gotowosci instalacji do odbioru
koncowego.

Wykonawca musi w tym samym czasie przekaza¢ Inwestorowi:

* instrukcje pracy i obstugi urzadzen,



* dokumentacj¢ powykonawcza (w formie uzgodnionej z Inwestorem),
* szczegolowy raport zawierajacy co najmniej wykaz i charakterystyke zainstalowanych
urzadzen oraz wyniki przeprowadzonych badan i pomiarow,
* atesty i aprobaty techniczne zainstalowanych aparatéw, urzadzen, przewodow 1 kabli.
Wykonawca dostarczy wszystkie urzadzenia potrzebne do przeprowadzenia prob i
przeprowadzi wszystkie regulacje 1 zmiany, ktore okazalyby si¢ konieczne dla prawidlowego

funkcjonowania obiektu.

7. OBMIAR ROBOT

Ogo6lne zasady 1 wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w ST-00 “Wymagania
ogolne".

Obmiar robdt okresla ilo§¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie
obmierzanych robo6t 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w danych podanych w przedmiarze lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.

Wszystkie urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inwestora. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe begda przez Wykonawceg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

Obmiary bgda przeprowadzone przed czgSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob
zrozumiaty 1 jednoznaczny.

Jednostki obmiarowe dla instalacji elektrycznych — jak w przedmiarze.



8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t i ich przejecia podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne".

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowiazujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedkladajac
Inspektorowi nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawcza robot.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami
Inwestora, jezeli wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywne.

Koncowego odbioru dokonuje uzytkownik, ktéry ustala komisje¢ odbioru z udzialem
Inwestora, Wykonawcy, odpowiednich stuzb technicznych, ppoz i bhp.

Komisja odbioru powinna:

* zbada¢ kompletnos¢, aktualnosé 1 stan dokumentacji powykonawczej 1 zaakceptowac ja,

* dokona¢ bezposrednich ogledzin wszystkich elementow instalacji w celu sprawdzenia
jakosci robot 1 zgodnosci z otrzymana dokumentacja i przepisami,

* sprawdzi¢ funkcjonowanie urzadzen oraz przeprowadzi¢ wyrywkowe pomiary zgodnos$ci
danych z przedstawionymi dokumentami,

* ustali¢ warunki 1 mozliwos$ci przekazania instalacji do eksploatacji ,

* sporzadzi¢ protokot z odbioru z podaniem doktadnych stwierdzen, ustalen i wnioskow.

Komisja wnioskuje w czasie odbioru o przyjecie instalacji do eksploatacji.

Z chwila przejecia instalacji przez uzytkownika i w dniach z nim uzgodnionych,
Wykonawca wydeleguje swoich wykwalifikowanych przedstawicieli, aby przeszkoli¢ personel do
obslugi zainstalowanych urzadzen. Przedstawiciel Wykonawcy przeszkoli personel w zakresie
budowy urzadzen, ich pracy, ustawienia wszystkich elementéw sterowania, bezpieczenstwa i
kontroli. Przedstawiciel Wykonawcy przekaze takze wszelkie potrzebne informacje niezbedne dla

zapewnienia bezawaryjnej pracy i obstugi codziennej instalacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z Dokumentacja nalezy wykona¢ zakres robdt wymieniony w niniejszej ST.
Platnos¢ nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i cena jednostkowa robot okreslona w

wycenionym przedmiarze robot.



10.

Cena jednostkowa wykonanych robdt obejmuje:

roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie trasy

przygotowanie podtoza, uchwytow itp.,

montaz rur ochronnych oraz niezbednych przepustow,

montaz konstrukcji wsporczych

zakup kompletu materiatow, urzadzen i wszystkich prefabrykatéw oraz transport na miejsce
wbudowania,

wykonanie rob6t montazowych,

wykonanie podiaczenia urzadzen,

zarobienie i podtaczenie kabli i przewodoéw jedno- i wielozylowych,

montaz osprzetu elektroinstalacyjnego

oznakowanie kabli,

montaz i demontaz rusztowan niezbednych do wykonania robot,

wykonanie pomiarow elektrycznych 1 wszystkich koniecznych badan potwierdzonych
protokotami zgodnie z obowigzujacymi przepisami i normami miedzy innymi:

- pomiary uziemienia ochronnego lub roboczego

- pomiary elektryczne obwodu

- pomiary skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowe]

- pomiary impedancji pgtli zwarciowe;j

- pomiary kabli energetycznych

- pomiary natgzenia o§wietlenia

proéby pomontazowe, sprawdzenie dziatania poszczegolnych urzadzen, o ile jest to mozliwe,
sprawdzenie funkcjonalno$ci uktadow,

doprowadzenie terenu robot do stanu sprzed rozpoczecia robot, prace porzadkowe.

DOKUMENTY ODNIESIENIA

PN- 84/E- 02033 Oswietlenie wnetrz §wiatlem elektrycznym

PN- 86/E- 05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa.

PN-IEC- 60364-1 : 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot 1 wymagania podstawowe

PN-E-05033: 1994 Wytyczne do instalacji elektrycznych. Dobor i montaz wyposazenia



elektrycznego. Oprzewodowanie.
*  Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych - Tom V -

Instalacje elektryczne



