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1.0

INFORMACJE OGOLNE

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy zamiei@enwestycyjnego poleg@gego na
budowie oswietlenia ul. Kolejowej w czsci potozonej na wysokdci dziatki 534/1 i
skrzyzowania przy przejezdzie kolejowym w Grebocicad .

Inwestor w terminie ok&onym w umowie przekege Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszelkimi uzgodnieniami prawnymi i administragyjm oraz niezbdne dokumenty do
prowadzenia budowy .

Wykonawca jest zobowzany do zapewnienia i utrzymania pgdiu i bezpieczéstwa na
terenie budowy, przez caly okres realizacjiz,dm zak@éczenia i odbioru kicowego
robot.

Podczas realizacji robot Wykonawca ma obkawk przestrzegaprzepisow dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy .

Podstaw do wykonywania roboét stanowi dokumentacja projektekosztorysowa
budowy Gdwietlenia ulicznego .

Roboty budowlane zwrzane z realizagjinwestycji mana rozpocg¢ na podstawie

decyzji o pozwoleniu na budow .

Dokumentem prawnym obow#ujagcym Inwestora i Wykonawcw okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do kca realizacji budowy jest Dziennik budowy .

Odpowiedzialné¢ za prawidiowe prowadzenie dziennika budowy  speezyna
Wykonawcy na Kierowniku budowy .
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2.0

WSTEP

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji hieicznej § wymagania dotycgce
wykonania i odbioru @wietlenia ulicznego .

Stup dwietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona w ziemi zag&a do zamocowania

Oprawa dwietleniowa - urzdzenie stagce do rozdziatu |, filtracji i przeksztatcenia
strumieniaswietlnego wysytanego przezdodio swiatta .

Kabel - przewdd wielaytowy izolowany , przystosowany do przewodzeniagdpr

Ustoj - rodzaj fundamentu dla stupéwéwaetleniowych

Fundament - konstrukcjazelbetowa stigca do utrzymania stupdw i szafy pomiarowo-

Szafa éwietleniowa - urzdzenie pomiarowo —sterowniczo — rozdzielcze b&zumio
zasilapce instalacje @vietleniowe .

Materialy stosowane przy uktadaniu kabli

Piasek - piasek stosowany przy ukladaniu kabli tugak , 3

Folia - folia kalandrowa z uplastycznionego PCVWgrabaci 0,4 mm .

2.1  Okreslenia podstawowe
oprawy gwietleniowe; .
elektrycznego .
sterowniczo-rozdzielczej .

30 MATERIALY

3.1

3.2 Elementy gotowe

Fundamenty prefabrykowane

Fundament B-120 do stupa SO-9/4 , h=9m .
Fundament pod szafloswietleniong typu SOP-3 .
Nalezy wykona zabezpieczenie antykorozyjne .
Sktadow& na wyrownanym , utwardzonym i odwodnionymdipau .

Przepusty kablowe- zaprojektowano dwaienne rury do ochrony kabli posiagizg
karbowamn warstwe zewrgtrzng i gtadky warstwe wewretrzng .

z polietylenu wysokiej ggtasci ( PEH )

- rura ostonowa typ DVKI 75

- rura ostonowa typ SRS 75

- rura ostonowa typ SM 50
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Kable

Lini¢ kablowg zasilajca sza€ sterowniczo - pomiarogv0zn.SO

wykona: kablem elektroenergetycznym aluminiowym o izplac powtoce polwinitowe;j
typ YAKXS 4x25 mni napicie znamionowe 0,6 / 1kV .

Lini¢ kablowg zasilajca stupy dwietleniowe

wykona: kablem elektroenergetycznym aluminiowym o izplac powtoce polwinitowe;j
typ YAKXS 4x25 mnf napicie znamionowe 0,6/ 1kV .

Zasilenie opraw wykora przewodem elektroenergetycznym miedzianym

o0 izolacji i powloce polwinitowej typ YKX0 3x2,5 mm.

napkecie znamionowe : 0,6/1 kV

Zrodta swiatla i oprawy

Oprawa stupowa typOU-05 150W mocowana na wysjniku jednoramiennym
typ W-12/1/1-18
Zaréwka WLS 150 HST-TC EXTRA 100V/E40 17kIm .

Stupy @&wietleniowe

Stup gwietleniowy uliczny stalowy ocynkowany ty0-9/4 , h=9m
Elementy srubowe do stupa SO-9/4 .

Sktadowanie stupow swietleniowych na placu budowy powinno doya wyréwnanym
podiazu w pozycji poziomej , z zastosowaniem prze&kaz drewna ngkkiego .

Tabliczka bezpiecznikowa
Zhcze stupowe TB-1 ,Rosa” .

Szafka sterowniczo -pomiarowa

Szafka wolnostara typu SOP-3 , w obudowie z tworzywa sztucznego
typu OP 58.2FD z wypoganiem wg rys. 3 . Zabudowa wg rysunku nr 1.

Mufy termokurczliwe

Do uszczelnienia ( szczekdgorzeciwko wilgoci ) i ochrony kicéw kabli
zaprojektowano gtowiczki termokurczliwe AK435-

Wkiladki bezpiecznikowe - Bi Wtz- gG/6A

Materiaty do ochrony przeciwpaotaniowej
Przewod miedziany typ 126 10 mnf
Bednarka stalowa ocynkowana FeZn 25x4 mm

Zwir na podsyp
Zwir na podsyp pod prefabrykowane elementy - klasa Il .
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4.0

SPRZET

5.0

Wykonawca przygpujacy do wykonania @wietlenia ulicznego winien wykazaie
mozliwosciag korzystania z nagiujgcych maszyn i spetu gwarantujcych wigciwg
jakaos¢ robot

- zurawia samochodowego

- samochodu specjalnego liniowego z platfgirbalkonem

- spawarki transformatorowe;j

- zagszczarki wibracyjnej spalinowej 70%th

- recznego zestawswidrow do wiercenia poziomego otworéw do fi 15 cm

T RANSPORT

6.0

Na srodkach transportu przewone materialy i elementy powinny byabezpieczone
przed ich przemieszczaniem , ukladane zgodnierankami transportu wydanymi przez
wytworce dla poszczegoélnych elementéw .

Wykonawca przyspujacy do wykonania gwietlenia winien wykaza sie mazliwoscia
korzystania z nagpujgcychsrodkéw transportu :

- samochodu skrzyniowego

- samochodu specjalnego liniowego z platfpirhalkonem

- samochodu dostawczego

WYKONANIE ROBOT

6.1

6.2

Roboty przygotowawcze

Przed rozpoeziem robdt ziemnych nalgzapozna sk z dokumentagj i terenem.

O terminie przyapienia do wykonywania rob6t powiadamizytkownikow obcych
sieci i uradzex znajdugcych s¢ w poblizu prowadzonych robét .

Wyznaczy przebieg istnigcego uzbrojenia podziemnego i naziemnego oraz ebprg
trasy kabla i stupow swvietleniowych.

PrzeprowadZzi reczne wykopy celem szczegotowego zlokalizowanistniépcego
uzbrojenia podziemnego

Teren budowy naky ogrodz¢ i zaopatrzy w tablice ostrzegawcze - oznakd@wa

dla zapewnienia ruchu pieszego nad wykopamizgaildozy¢ ktadki z pogczami.

Na noc doly pod stupy zabezpiecppmostami z desek lub barierkami ochronnymi

Roboty pomiarowe geodezyjne

Nalezy wytyczye geodezyjnie :

- trag ukfadania kabli |,

- posadowienie fundamentéw pod stupy i szaflwietleniong w oparciu o projekt
brarvy elektrycznej

- kolidujgce istniegce uzbrojenie
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6.3.

6.3.1

6.3.2

6.3.3

6.3.4

Roboty ziemne

Wykopy

Projektuje sie¢ wykonanie rowow i wykopOwecznie .

Grunt wyrzucany z rowow nale odkladé tylko na jedg stror rowu , aby
umazliwi ¢ swobodny dogp do rowu na catej jego diugm.

Skarpy wykopow umochi wg sztuki budowlanej, zabezpieézy wykop przed
obsuwaniem si gruntu.

Grunt z kopania dotow pod fundamenty agledrzucé w trzy strony na odlegié nie
mniejsz niz 0,5 m od krawdzi dotu. Trzy boki dotu nahy wykon& jako sciany
proste, czwarty bok pochyly z jednym Ilub dwoma hostami. Pod fundamenty
prefabrykowane przgio wykonanie wykopow wsko przestrzennych e¢aznie. Ich
obudowa i zabezpieczenie przed osypywaniem powntpmwiadé wymaganiom normy
BN-83/8836-02.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniemamoapadow atmosferycznych , nate
powierzchng¢ terenu wyprofilowa ze spadkiem unitiwiajacy tatwy odptyw wody poza

teren przylegagy do wykopu .

Podsypki dla kabla

Dla kabla na dnie wykopow nalewykona& podsypk piaskows o grubdci 10 cm .

Po zalgeniu tabliczek informacyjnych , wykonaniu pralodbioréw robot zanikowych
naleey kabel obsypa warstwg piasku o grubiei 10 cm, naspnie przykryg warstwg
gruntu rodzimego o grukoi 15 cm .

Na tej warstwie utpy¢ tasme ostrzegawcg koloru niebieskiego .

Odlegta¢ folii od kabla powinna wynosico najmniej 25 cm .

Zasypanie wykopow kablowych

Pozosta czes¢ wykopu uzupetdi ziemig rodzing pobieran z miejsca czasowego
odktadu .

W przypadku wyspowania gruzu , kamieni, nale zrezygnowé z gruntu rodzimego

i do zasypki @y¢ piasku .

W miark zasypywania wykopu nalg nasypywany grunt warstwami o grébo 20 cm
ubija¢ warstwami ubijakiem, zado zasypania rowu.

Aby uzyské dobre efekty osiadania gruntu, mgle poszczegblne warstwy polegva
wods.

Nadmiar ziemi pozostatej po zasypce halasur¢ z terenu budowy .

Miejsce wywozu wskae inwestor .

Montaz fundamentow prefabrykowanych

Montaz fundamentow nalyy wykon& zgodnie z wytycznymi monta dla konkretnego
fundamentu .

Przed zamontowaniem fundamentu ngleitozy¢ na dnie wykopu warstyv betonu klasy B-
100 o grubéci 10 cm i o wymiarach w poziomie ¢kszych o 10 cm od wymiaru
danego fundamentu
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6.3.5

6.3.6

6.3.7

Przy montau fundamentu naky zwrock uwag na dokladne ustawienie fundamentu w
pionie i w poziomie.

Fundament naky zabezpieczy przed wilgoci .

Przed zasypaniem fundamentu agllsprawdzt rzedne posadowienia , stan zabezpieczenia
antykorozyjnego .

Montaz stupow

Stupy Ggwietleniowe nalgy ustawé na uprzednio przygotowane fundamenty .
Odchylka osi stupa od pionu , po jego ustawieni® maze by wicksza ni 0,001
wysokaci stupa.

Stup naley ustawé tak , aby jego wgka znajdowata si od strony chodnika oraz nie
powinna by potazona nkej niz 20 cm od powierzchni gruntu .

Wyposaenie montowa po ustawieniu trzonu latar

Montaz opraw

Montaz opraw naley wykonywa przy pomocy samochodu z balkonem .

Kazda oprawe przed zamontowaniem nalepodhczy¢ do sieci i sprawdzijej dziatanie.
Oprawy naley montowa& po uprzednim wegnieciu przewodow zasilagych do stupdw i
wysiegnikow .

Oprawy naley mocow& w Sposéb wskazany przez producenta opraw, po
wprowadzeniu do nich przewoddéw zasitajch i ustawieniu ich w patenie pracy .

Uktadanie kabla nn w ziemi

Kable naley uktad& w trasach wytyczonych przez &by geodezyjne .

Uktada w sposOb wykluczagy ich uszkodzenie przez zaginanie,¢sinie lub
rozciganie

Kabel uktada na gebokasci 0,7m w poboczu drogi .

Pod zjazdem na dziatkb34/1 , kabel utpy/¢ na gebokasci 1m metod przecisku z
uzyciem rur SRS 75 .

Kabel utay¢ w ziemi na podsypce z piasku o grub. 10 emprzykryciem réwniz 10
cm warstw piasku, a nagpnie warstwy gruntu rodzimego o grubo co najmniej 15
cm.

Jako ochroa przed uszkodzeniami mechanicznymi , wzdtatej trasy , co najmniej 25
cm nad kablem natg uktad& foli¢

6.3.8 Montar szafki sterowniczo-pomiarowej ozn. SO

Szafk sterowniczo - pomiaroyv nalezy zamontowé wedtug instrukcji montau
dostarczonej przez producenta szafki .
Instrukcja zawiera wskazéwki dotyeze montau i kolejnagci wykonywanych robét .
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7.0

OPIS ROZWIAZAN TECHNICZNYCH

Zasilanie @wietlenia ulicznego

W celu awietlenia ul. Kolejowej w cgci potazonej na wysokéri dziatki 534/1 i
skrzyzowania przy przejalzie kolejowym w Ggbocicach projektuje si budowe linii
kablowej gwietlenia. W skiad linii éwietleniowe] kzda wchodzity kable zasilage oraz
szafka sterowniczo pomiarowa i 3szt. stupGwietleniowych wraz z oprawami. Budowa
oswietlenia nagjpi na podstawie warunkéw pragizenia

RDE-2.2/BT/561/2501/2010 z dnia 28.10.2010r. zamd lzdzie s¢ odbywato z istniejce]
stacji transformatorowej ST-891-2. Do zasilania fldzasterowniczo pomiarowej
przewidziano i poszczegolnych stupow przewidziaabek

YAKXS 4x25mnt . Lacznadtugosé trasy linii kablowej cswietlenia wynosil04m.

Szafka gwietleniowa — SO (sterowniczo-pomiarowa)

Zasilanie i sterowanieswietlenia wykonane dulzie z projektowanej szafkiswietleniowej
SO. W zwizku z tym projektuje siw poboczu drogi ul. Kolejowej dz. 551/4 manta
wolnostopcej szafki dwietleniowej sterowniczo — pomiarowej typu SOP-budowie z
tworzywa sztucznego termoutwardzalnego odporneg@ promienie UV i czynniki
atmosferyczne. Przyjmujeesbbudove o wymiarach odpowiadggych np. serii OP 58.2FD

Projektowana szafka sklada& @i czsci zigczowo - pomiarowej wypoganej w rozicznik
bezpiecznikowy NH-00 i uniwersarablice licznikows dla montau licznika 3faz.(1faz.)
oraz czsci sterowniczej wypos@anej w cyfrowy programator astronomiczny CPA-4.4,
ogranicznik przepi, wylacznik trojpotazeniowy do przejczania pracy automatycznej i
recznej, fotoelement i wytznik nadmiarowo-pdowy jednofazowy typu MC110E - 10A.
Drzwiczki szafki wyposay¢ w zamki oraz uchwyty na kidégk Urzadzenia pomiarowe
przystosowa do oplombowania.

Zabezpieczeniem gtdwnymedizie wktadka WTNOO-16A/gG zamontowana w gaziniku
bezpiecznikowym NH-00 w ¢Zci ztgczowej. Natomiast zabezpieczeniem przasmiowym
bedzie wyhcznik nadmiarowo pdowy 1P+N o charakterystyce ,,C” typu MC110E-10A .
Lokalizacje szafki pokazano na rysunku nr 1

Schemat zasilania i uktad pajczer szafki pokazano na rys nr 2

Stupy i oprawy

W celu dostosowania projektowanegweetlenia do projektowanej jezdni, jej szerégip
rodzaju nawierzchni i spodziewanychegkosci, przygto stupy o wysokéci 10m i
rozstawie 42m oraz oprawy zeddtami swiatta o mocy 150W. Pozwoli to na uzyskanie
parametrow fwietlenia wymaganych w PN-EN 13201-Dswietlenie drog czesé 2:
Wymagania éwietleniowe.

Dla projektowanej drogi przgfo sytuacg oswietleniowg B2 jak dla droég o umiarkowanym
natzeniu ruchu pojazdow mechanicznych oraz &laswietlenia ME4b, dla ktoérej
wymagane kryteria wynosz

srednia luminancja powierzchnieQ,75cd/m2

rownomiernd¢ ogoélna luminancji 0,4
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rownomiernd¢ wzdtuzna luminancji Y>0,5

olsnienie przeszkadzgje Tl <15%

W celu zachowania wymaganych parametrow projektige zastosowanie ugdzen
odpowiadajcych swoimi parametrami ngpujacym przyktadowym typom stupdw i
opraw:

- slupy dwietleniowe stalowe @niokatne h=9m np. typ SO-9/d d=60 - wysegniki
jednoramienne o diugoi 1m typ W12/1/1d60

- fundamenty B-120

- oprawy uliczne OU-05 - 150W HST

- zrodkaswiatta - wysokopgzne lampy sodowe WLS150HST — TC EXTRA 100V/E40

- Zlgcza stupowe TB-1

Stupy zamontowa w miejscach wskazanych na planie na fundamenbatbnowych.

Zabezpieczenie poszczegolnydnodet swiatta wykong przy zastosowaniu wkiladek

topikowymi wielkasci D2- typu BiWtz-6A umieszczonych wadzach TB-1 we wgkach

stupéw. Zasilanie opraw wykoag@rzewodami YKo 3x2,5mm.

Zaciski uziemiajce konstrukcji latarni patzy¢ z przewodem PEN w gi#zach stupowych

TB. Do pohczenia stosowaprzewdd LY10mm

Linia kablowa nn 0,4kVswietlenia terenu

W celu zasilenia @vietlenia projektuje si budowe linii kablowe] ze stacji
transformatorowej ST-891-2 do szafki sterownicooam@rowej. W tym celu z wolnej
podstawy bezpiecznikowej w rozdzielnicy nn ST-89da%rowadzé kabel YAKXS 4x25

o diugaci 12m, ktory zakaczye w szafce sterowniczo pomiarowej SO. Przy stacji na
odcinku od rozdzielnicy do ¢gbokasci 0,5m pod ziemi kabel chrori rurg ostonowg
odporry na promieniowanie UV typu SV50. Koe kabla zaopatrzyw gtowiczki
termokurczliwe AK 4 6-35 zabezpieczeg przed wnikaniem wilgoci oraz &oOwki
kablowe KA25. Na kabel przy rurach ostonowych iorahch natay¢ opaski kablowe OKI

z podaniem typu kabla, relacji, wtaciela i roku utaenia.

Do budowy linii przygto kabel czterpylowy z uwagi na ewentuadnprzyszh rezerve
zasilania, przy czym na etapie realizacji ninigggzeadania wykorzystanedy dwie zyty

, hatomiast pozostalg/ty nalezy tymczasowo zabezpieazy

Z szafki sterowniczo pomiarowej SO wyprowadabwod kablowy éwietlenia o 4cznej
diugcsci trasy98m i diugaici kablal112m. Na projektowanym obwodzie przewidziano
monta 3 stupdw oznaczonych jako L1 — L3. Do budowyilofwietlenia kabel YAKXS
4x25mnf, ktérym zasilé poszczegélne stupywietleniowe.

Do budowy linii przygto kabel czterpylowy z uwagi na ewentuadnprzyszh rezerve
zasilania, przy czym na etapie realizacji ninigggzeadania wykorzystanedy dwie zyty
, hatomiast pozostalg/ty nalezy tymczasowo zabezpieazy
Trase linii kablowej oswietlenia pokazano na rysunku nr 1.

Schemat ideowy zasilania pokazano na rysunku 2

Konce kabli we wszystkich stupach i w szafce zaopatmygtowiczki termokurczliwe

AK4 6-35. Odizolowane kicéwki kabli podiczas bezpdrednio w gniazda zaciskowe
ztacz stupowych TB-1.

Kabel uktadéa na gtbokasci 0,7m w poboczu drogi. W miejscach w ktorychs&r&abla

biegnie pod nawierzchniami utwardzonymi tj. w migjsh skrzyowan ze zjazdami na
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dzialke 534/1 kabel ukladana gtbokasci 1m metod przecisku sterowanego zyciem
rur SRS 75. Na skrzgwaniach z kablem telekomunikacyjnym i innymi kabia
zastosowa rury ostonowe DVK 75. Ostatecgorme uktadania rur ostonowych (przecisk
lub przekop) uzgodniz zaradcg drogi | wiacicielem zjazdow.

Kable ukladéa na podsypce =z piasku o grabo10 cm z 3% zapasem w celu
skompensowania przesgéigruntu. Ulgone kable nalgy zasypa warstwg piasku o
grubaci 10 cm, naspnie przykr¢ warstwg gruntu rodzimego o grubm 15cm, a
nastpnie przykrg¢ folig koloru niebieskiego . Odlegid folii od kabla powinna wynaosi
co najmniej 25 cm. Pozosfalcz$¢ wykopu uzupehd ziemi z wykopu. Na kable w
odstpach 10m i przy zalomach oraz rurach ostonowyclaktada& oznaczniki OKI z
podaniem : typu i przekroju kabla, relacji liniroku ut@enia, wi&ciciela (w czyjej
eksploatacji jest kabel).

Miejsca montazu rur pokazano na rysunku nr 1

Dlugosci poszczegolnych odcinkow oston pokazano na schesreideowym linii

rys. nr2

Do budowy linii przygto kable cztergytowe z uwagi na ewentuagn przyszg rezerwe
zasilania, przy czym na etapie realizacji niniejgpezadania wykorzystaneztly dwie Zyty,
natomiast pozostateyly nalely tymczasowo zabezpieézyDopuszcza gi wykorzystanie
pozostatychiyt poprzez ich podiczenie pod nagcie w celu ochrony izolacji kabla, pod
warunkiem wiaciwego oznaczenigyt kabla.

Ochrona przeciwprzegiiowa

W celu zapewnienia wdaiwe] ochrony przeciw przegeiowej linii kablowej i ukiadu
sterowania éwietlenia przewiduje simonta ochronnika przepciowego. W tym celu w
szafce sterowniczo pomiarowej zamontoéwahronnik przegiciowy klasy B+C typu DEHN
Ventil 2P-TN 255. Wykona uziemienie ochronnika — rezystancja uziemienianai mieé
wartaé¢ Ru<10ohm.

Uziemienie robocze i ochronne
Projektuje s wykonanie uziemienia  ochronno-roboczego w projetnej szafce
oswietleniowej SO oraz w projektowanych latarniach.
Rezystancja uziemienia roboczego w szafce SO rp@wby nizsza nk 10Q ze wzgédu na
ochronniki przepiciowe, a rezystancja uziemienia przewodu PEN westhznajdujcych sé
na kaicu linii kablowej powinna miewartas¢ mniejsz niz 30Q. Projektuje si wykonanie
uziomow poziomych z tany stalowej Fe/Zn 25x4 uktadanych w wykopach kalyicw10cm
ponizej kabli zasilagcych.

Dodatkowo zaciski uziemiap stupow pajczy¢ z przewodem PEN w gtzach TB.

Do pajczenia stosowaprzewdd LYo 10mnf.

Wypadkowa rezystancja projektowanegemzenia przewodu PEN z uwzdhieniem

projektowanego uziemienia ogranicznikineepe¢ (R<10ohm) w szafce SO

winna mié wartasc¢

R;, <5Q
W tym celu projektujegivspdlny uziom przewodu PERNCZzacy ze sobh wszystkie
projektowane latarnie i szaf®0O. Pozwoli to zachowavymagania N-SEP-E-001.
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8.0 OCHRONA PRZECIWPORAZENIOWA

Ochrona przed dotykiem bes#pdnim

ochrona przez zastosowanie izolowaragci czynnych .

Cesci czynne powinny ki catkowicie pokryte izolagj, ktora mae by usungta
tylko przez jej zniszczenie .

Ochrona przed dotykiem spednim -
Jakosrodek ochrony przed dotykiem gpednim przygto
SAMOCZYNNE WYIACZENIE ZASILANIA

90 POMIARY | ODBIORY

W _trakcie wykonywaniainstalacji wietlenia ulicznego natg
sprawdzt prawidiowa¢ :

- wykonania rowow kablowych

- ustawienia stupow

- ustawienia szafki sterowniczo-pomiarowej SO

- zgodnd¢ schematu szafy ze stanem faktycznym

- jakos¢ wykonania paiczenr kabli zasilagcych

- jakos¢ wykonania palczen w obwodach gtéwnych i pomocniczych
- ulazenia kabli ( przed zasypaniem rowow )

- montau przewodow ochronnych

- sprawdzi wskanik zag:szczenia gruntu

- sprawdzi sposb6b usugncia nadmiaru gruntu z wykopu

- dokladna¢ ustawienia pionowego stupéw

- prawidtowa¢ ustawienia opraw

- jakosci polgczen kabli i przewodow na tabliczce bezpiecznikowoigleawe]
- jakosci polgczen srubowych stupow i opraw

- stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkiténeentow

Po zakdéczeniu robot przed zgtoszeniem do odbiorunkowego nalgy

przeprowadz proby montaowe , wyniki ug¢ w protokotach. .
Wykon& :

a) sprawdzenie kabli, przewodow , ostrz stupow , wysignikdw , opraw
szafki sterowniczo-pomiarowej na
zgodné& z dokumentagj techniczg
b) sprawdzenie prawidiowa ochrony przeciwpoegniowej
(przekrdj i rodzaj przewodow , spospbhczer) |,
c) sprawdzenie ggtosci zyt kabli i przewodow instalacji zasidag]
oraz instalacji przeciwpaeniowej ,
d) pomiar rezystancji izolacji kabli iz@wodow ,
e) pomiar impedancjiegi zwarciowej
f) pomiar rezystancji uziomow roboczyclhchronnych uziemienia .
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Przy przekazaniu do eksploataajistalacji dwietlenia zewntrznego
odbieragcy roboty otrzymuje od wykonawcy :

pozwolenie na budaw dziennik budowy

dokumentagj powykonawcz , dokumentagj geodezyjn

protokoty bad& i pomiarow

aswiadczenie wykonawcy o zakozeniu robot i gotowdei instalacji do
eksploatacji

certyfikaty ,$wiadectwa jakéci , deklaracje zgodsoi, karty gwarancyjne .

10.0 WYMAGANIA DOTYCZ ACE BEZPIECZENSTWA | HIGIENY PRACY

Przy wykonywaniu robo6t elektrycznych wykonawcabawigzany jest do przestrzegania
przepisow w zakresie BHP .

Wykonawca zobowgzany jest do przestrzegania wymogow zawartycRozporadzeniu
Ministra Infrastruktury z dn. 6.02.2003r w sprawi®ezpieczastwa i Higieny Pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych ( dz. Unad9 marca 2003 r.) .

Opracowat : in. Grzegorz Jiwiak
11.2010r.



